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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

1. Drehstrom Synchronmotor DSP1-045-100

1.1  Allgemeine technische Daten

Bauform

Schutzart

Anschluss

Temperaturfihler

Kihlart

Erwarmung

Umweltbedingungen
im Betrieb

Umweltbedingungen

bei Langzeitlagerung

Umweltbedingungen
beim Transport

Oberflache

IM B5
IM V1
IM V3

IP64

IP65

IP65

IP67

Hauptanschluss

Geberanschluss

Bremse
Temperaturfuhler
PT1000

IC 410

IC 416

IC 3w7

DJ =105 K

Klasse 3K3/3Z212 nach DIN EN
607213-3:1995, jedoch:
Temperaturbereich 0-40 °C

Klasse 1K2/1M1 nach DIN
EN 607213-1:1995, jedoch:
Temperaturbereich -1560 °C

Klasse 2K2/2M1 nach DIN
EN 607213-2:1995, jedoch:
Temperaturbereich -1560 °C

schwarz matt

Fir Anwendungen mit hohen Drehzahlanforderunger
erganzen die DSRMotoren die bestehende DSEBaureihe

um Nenndrehzahlen bis 6000 mir. Das Design ist identisch
mit dem der kompakten DS@ Synchronmotoren und der
Baureihe dynamischer Servomotoren DSD2.

Fir Anwendungen in Handlingachsen, Bearbeitungs
maschinen und in Servopumpenantrieben eignen sich die
DSPL:Motoren durch ihre guten Beschleunigungs und
Uberlastfahigkeiten sowie dem gesteigerten Drehzahiund
Leistungsbereich besonders gut.

Einbaulage horizontal, nach EN 60034

Einbaulage vertikal, Wellenende nach unten, nach EN 600324

Einbaulage vertikal, Wellenende nach oben, nach EN 60034

Bei Schutzart IP64 ist der Wellendurchgang gegen Eintritt von
Wasser und Schmutz zu schiitzen

Standard: ohne Wellendichtring, mit montierten Gegensteckern und
vollstéandig geschlossenen Klemmenkasten

Option: mit Wellendichtring, mit montierten Gegensteckern und
vollstandig geschlossenen Klemmenkasten

ohne Betrachtung der Wellendurchfihrung mit montierten
Gegensteckernund vollstandig geschlossenen Klemmenkéasten

ohne Betrachtung der Wellendurchfiihrung fur IC410 und IC 3W7 mit
montierten Gegensteckern; nicht fir Motoren mit Klemmenkasten

Siehe Kapitel 3.6bis 3.8

Siehe Kapitel 3.3

Haupt-, Geber und Lifteranschluss in speedtec Ausfiihrung
Gr. 1.5 ausschlieBlich in speedtec Ausfiihrung

Anschluss im Hauptanschluss

standardméRig im Hauptanschluss, optional in der Geberdose
linearer Temperaturfuihler fiir Auswertung im Regler
BaugrofRe 045100 oberflachengekunhlt ohne Lufter
BaugrofRe 056100 oberflachengekihlt mit Lufter

BaugrofRe 045100 wassergekiihlte Maschine
Isolierstoffklasse F nach EN 60034

entspricht 0 bis 40 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte und einer
absoluten Feuchte von 1 g/m3 bis 25 g/m? und einer Aufstellhéhe bis
ca. 1400 m.

(-15 bis 40°C auf Anfrage verfugbar)

entspricht -15 bis 60 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte und einer
absoluten Feuchte von 1 g/m3 bis 25 g/m3;dd Temperaturen kleiner 3
°C ist das Kuhlwasser abzulassen

entspricht -15 bis 60 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte und einer
absoluten Feuchte von 1 g/m3 bis 25 g/m3;dd Temperaturen kleiner 3
°C ist das Kuhlwasser abzulassen

RAL 9005

Technische Anderungen vorbehalten
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nchronmotoren DSP1045-100

Lager A- Seite Standard: Kugellager; Option: Rollenlagetab Baugréf3e 056)

B - Seite Kugellager, Festlager

Lagergebrauchsdauer L10n20.000h Richtwert, Walzlager mit Fettdauerschmierung

Schwinggute A nach DIN EN6003414 (VDE 053(€il14):200409

B Option: nur bei Kugellager
Rundlauf N Standard: Normal DIN SPEC 42955 Ausgabe 1981*
R

Option: Reduziert nach DIN SPEC 42955 Ausgabe 1981 (nur bei
Kugellager) *

Ruttelfest bis radial 3g / axial 0,5g** 10 Hz bis 100 Hz nach EN 600&86
Flansch nach IEG Norm Zentrierdurchmesser: Passung j6
Wellenende zylindrisch glatt nach DIN 748; auch mit Passfeder DIN 6885 lieferbar
Zentrierung mit Innengewinde nach DIN 332 Form D
Haltebremse Option spielfreie Permanentmagnetbremse
Drehzahlistwertgeber Resolver Standard| siehe Kapitel 3.3
Geberoptionen Siehe Kapitel 3.3
Approbationen CE; nNus; CEL, UKCA Standard

*) DIN EN 50347:20039 hier nicht anwendbar, da lediglich fir AdNormmotoren giltig

**| jegen erhohte Schwingbelastungen vor, sind Messungen vor Ort erforderlicBarauf basierend erfolgen konstruktive
Uberarbeitungen bzw. Bewertungen mit der Firma Baumdiller

1.2  Aligemeine Sicherheitshinweise

Die Motoren sind in der Standardausfiihrung weder fur den Betrieb in salzhaltiger oder aggressiver Atmosphéare noch fir
die Aufstellung im Freien geeignet. Ist bei bellfteten Motoren die Umgebungsluft durch Staubpartikel oder ahnliche
Substanzen verunreinigt, die von den verwendeten Filterelementen nicht sicher abgeschieden werden, ist zur
Lésungsfindung Riucksprache mit dem Hersteller zu halten.

Vor der Inbetriebnahme des Motors sind applikationsund anlagenbedingt geeignete MaRnahmerur Reduzierung von
Lagerstromen zu treffen. Hierbei ist Rlcksprache mit dem Motorhersteller vorzunehmen.

HINWEIS:

Bei der Zuordnung des Motors in eine bestimmte Schutzartklasse handelt es sich um ein genormtes, kurzzeitiges
Testverfahren. Diese kann von der realen Umgebungsbedingung am Einsatzort erheblich abweichétbhéngig von den
Umgebungsbedingungen wie chemische Beschaffenheit der Staube oder verwendete Kiihimedien am Einsatzort, ist die
Beurteilung der Tauglichkeit des Motors anhand der Schutzart nur bedingt moglich (z. B. elektrisch leitende Staube oder
aggressive Kuhlmitteldampfe oder -flissigkeiten). In diesenFéallen muss der Motor maschinenseitig zusatzlich durch
entsprechende MaRRnahmen geschiitzt werden.

1.3 Wicklungsisolation

Die Motoren sind fur den Betrieb an Umrichtern mit einer Zwischenkreisspannung bis 640V ausgelegt. Die Motoren
kodnnen bei hoheren Zwischenkreisspannungen betrieben werden.

Bei hdheren Zwischenkreisspannungen ist sicherzustellen, dass Spannungsspitzen von > 1200V an den Motorklemmen
durch geeignete MaRnahmen vermieden werden. Dies kann zum Beispiel durch geeignete Filter in der Motorzuleitung
realisiert werden. Beim Betrieb von gebremsten Anwendungen ist wahrend des Bremsvorgang=benfalls sicherzustellen,
dass an den Motorklemmen niemals 1200%d mehranliegen.

DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
Baumidiller Nirnberg GmbH 5



Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

14
1.4.1 Leistungsdefinition fur luftgekihlte Maschinen

Leistungsdefinition

Die in der Liste aufgefuhrten Leistungen (Momente) gelten fur Dauerbetrieb (S1) mit Nenndrehzahl bei einer maximalen
Umgebungstemperatur von 40 °C, bei Aufstellung der Maschinen unter 1000 m Uber NN. Sollen Motoren in einer
Umgebungstemperatur von mehr als40 °C oder in H6hen Uber 1000 m Uber NN eingesetzt werden, ergibt sich die
notwendige Listenleistung P_ (Listenmoment M,) aus dem Produkt der in nachfolgender Tabelle angegebenen Faktoren
ki, ko und der geforderten Leistung P (Moment M).

Umgebungstemperatur 40 °C 45 °C 50 °C 55°C 60 °C
Korrekturfaktor k1 1 1,06 1,13 1,22 1,34
Hohe tber NN bis 1000 m 2000 m 3000 m 4000 m 5000 m
Korrekturfaktor k » 1 1,07 1,16 1,27 1,55

Bei Umgebungstemperaturen tber 40 °C und bei gekapseltem Einbau von Motoren ist wegen der moglicherweise
erforderlichen konstruktiven MaRnahmen zur Kuihlung Ricksprache tindem Hersteller erforderlich.

Sinkt mit zunehmender Aufstellungshéhe (ber 1008n die Umgebungstemperatur um etwa 10 °C pro 1000 m
Hohenzunahme ab, so ist keine Leistungskorrektur erforderlich (minima& Betriebstemperatur beachten).

1.4.2 Leistungsdefinition flr wassergekihlte Maschinen

Die in der Liste aufgefiihrten Leistungen (Momente) gelten fir Dauerbetrieb S1 mit Nenndrehzahl soweit die
Anforderungen an den Kuhlkreislauf fir wassergekuhlte Motoren eingehalten werden!

Bei Betrieb der Motoren mit h6heren KuhImitteleintrittstemperaturen mussen die Minderungsfaktoren in nachfolgender

Tabelle berucksichtigt werden:

Kuhlmitteltemperatur 25°C 30°C 35°C 40 °C 45 °C
Prozent der Listenleistung (Drehmoment) 100 % 97 % 95 % 92 % 89 %
1.5 Wasserkihlung
1.5.1 Kiuhlwasserbeschaffenheit
Bedingungen Einheit Wert
Maximal zulassiger Systemdruck| bar 6
Temperatur des Kihlmittels- fir Motor °C 10 bis 25
pH-Wert (bei 20°C) 6,5 bis 9
Gesamthérte mmol/I 1,43 bis 2,5
Chlorid- Cf mg/I <200
Sulfat - SQ# mg/l <200
ol mg/l <1
Zulassige KorngrélRe
fester Fremdkdrper, -partikel (z. B. Sand) mm <0l

Als KuhImittel ist klares, schwebstoff- und schmutzfreies Wasser zu verwenden. Es sind in ausreichendem BmAdditive
zum Korrosionsschutz und zum Keimschutz beizumischen. Die Art und Beimengung der Additive richtet sich nach den
jeweiligen Empfehlungen der Hersteller dieser Additive und den jeweiligen Umgebungsbedingungen.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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nchronmotoren DSP1045-100

Hinweis:

Bei einer Reduzierung der spezifischen Warmekapazitat beispielsweise durch Zusatz von Glykol ergibt sich in
Abhéngigkeit des Mischungsverhéltnisses eine Leistungsreduktion, welche beim Hersteller zu erfragen ist.

Die genauen Leistungsangaben und Datenblétter fir dlgekihlte Antriebe singicht in dieser Dokumentation enthalten
und nur auf Anfrage verfiigbar

Bei Nutzung von Hydraulikdl (HLP 46) ergibt sich im Vergleich zur Wasserkiihlung eine Nennleistungduzierung je nach
Baulénge und Drehzahl von 20 bis 25%. Die Basis ist eine Zulauftemperatur bei beiden Kiuhlmedien von 35°C und ein
identischer Volumenstrom. Der Druckabfall ist bei Einsatz des Hydraulikdls hdher. Sollte die HLRZ&ilauftemperatur
hoher als 35 °C liegen ergibt sich zusatzlich folgendes Derating:

Olgekiihlte Antriebe:
HLP46 Eintrittstemperatur 35°C 40 °C 45 °C 50 °C
Prozent der Listenleistung (Drehmoment) 100% 93% 88% 82%

Diese Anpassungssatze sind gliltig fur alle Motoren bis zu einer Drehzahl von 3.000 #Hitir hohere Drehzahlen muss der
Arbeitspunkt und das entsprechende Derating separat bewertet werden.

1.5.2 KuhImitteltemperaturen

40

/'
35

30

25

20

min. Kiuihimitteltemperatur (°C)

v

. 2

3 | | "/’/ /
10 15

20 25 30 35 40
Umgebungstemperatur (°C)

Die zulassige Temperatur des KihImittels ist abhéngig von der relativen Luftfeuchtlgit wahrend des Betriebs und der
Umgebungstemperatur. Beispielsweise ist bei einer Umgebungstemperatur von 25°C und einer rel. Luftfeuchtigkeit von
65% eine minimale Kuhimitteleintrittstemperatur von 18°C zuléassig. Die im Diagramm dargestellten Kennlinieind
Grenzkennlinien. In dem Beispiel sollte daher eine KuhImitteleintrittstemperatur von gréf3er 18°C gewahlt werden. Falls
die min. zulassige Kuhimitteleintrittstemperatur unterschritten wird, ist der 2-Punkt-Regler der Baumdiller
Antriebselektronik einzusetzen, um Betauung zu vermeiden.

DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
Baumdller Nirnberg GmbH 7
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Start

nein

TWasser’l)
TUmgebung'SK

Bestimmung rel. > Bestimmung min.
Luftfeuchte KihImitteltemp.

TWasser > nein

Tmin.Wasser

h 4

\ 4

ja Derating
i geman 2-Punkt Regler
. Kglne Tabelle Ten=70°C
Einschrankungen Taus= 50 °C

A

Keine
Einschrankungen

nein

TWasser q 35 OC

Keine
Einschrankungen

Hinweis:
Bei langerem Stillstand des Motors ist die Kuhlmittelzufuhr zur Vermeidung von Betauung zu unterbrechen.

Des Weiteren ist bei Umgebungstemperaturen < 3°C und bei langerem Motorstillstand das Kuhlmittel zur Vermeidung von
Frostschédden abzulassen. Bei Einsatz von Frostschutzmitteln ist Ricksprache mit dem Hersteller erforderlich.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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1.5.3 Kuhlvolumenstrome

nchronmotoren DSP1045-100

Motort Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung max. Druck Anschluss (2x)
yp [I/min] ° 15 % [bar] K] [bar] [mm]

’ Schnellkupplung fir
DSPL045K064W 5 1.0 1 6 Schlauchanschluss (@8 mm)
i Schnellkupplung fir
DSPL0455064W 5 L1 2 6 Schlauchanschluss (@8 mm)
] Schnellkupplung fur
DSPL045MO64W 5 1.2 2 6 Schlauchanschluss (88 mm)
Motort Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung max. Druck Anschluss (2x)
yp [/min] ° 15 % [bar] [K] [bar] [mm]

] Schnellkupplung fur
DSP1-056K064W 5 0.5 15 6 Schlauchanschluss (88 mm)
) Schnellkupplung fir
DSP1-0565064W 5 0.5 2,5 6 Schlauchanschluss (28 mm)
i Schnellkupplung fir
DSPL056MO64W 5 0.6 3 6 Schlauchanschluss (28 mm)
Motort Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung max. Druck Anschluss (2x)

yp [I/min] ° 15 % [bar] K] [bar] [mm]
DSP1-071KO64W 5 0,33 3 6 Edelstahlrohr @8x1
DSP1-071S064W 5 0,4 5 6 Edelstahlrohr @8x1
DSPL071MO64W 5 0,5 6 6 Edelstahlrohr @8x1

Motort Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung max. Druck Anschluss (2x)

yp [/min] ° 15 % [bar] [K] [bar] [mm]
DSP1-100KO64W 5 0,34 3 6 Edelstahlrohr @8x1
DSP1-100S064W 5 0,4 5 6 Edelstahlrohr @8x1
DSP1-100MO64W, 5 0,46 7 6 Edelstahlrohr @8x1
DSP1100LO64W 5 0,52 9 6 Edelstahlrohr @8x1

In Abhangigkeit der Motortemperatur, die Uber den Temperaturfuhler erfasst wird, ist eine individuelle Ansteuerung des

Zulaufventils mdglich.

Hinweis:

Die angegebenen Kiihlvolumenstrome beziehen sich auf die héchste Drehzahl der jeweiligen Motorbaulangen.

Eine individuelle Kiihlaggregatauslegung anhand der Motorverlustleistung (B R/sn-Pn) ist moglich. Das Kiuhlaggregat
ist so zu dimensionieren, dass die Kihlleistung der Motorverlustleistung entspricht und die Verlustwarme zu 100 % Uber
das Kuhlmedium abgefihrt wird.

Es sind in ausreichendem Mae Additive zum Korrosionsschutz und zum Keimschutz beizumischen. Die Art und
Beimengung der Additive richtet sich nach den jeweiligen Empfehlungen der Hersteller dieser Additive und den jeweiligen
Umgebungsbedingungen.

DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

1.5.4 Medienberihrende Materialien im Motor

Folgende medienberihrende Materialien kommen bei diesen Motoren zum Einsatz:

Motor Kihlsystem Anschliisse Dichtungen
DSP1045 Aluminium Standardmafiig werden die Motoren mit einer Schnellkupplung fi EPM
DSP1056 KTL beschichtet | einen Schlauchanschluss (@8 mm) in Messing blank ausgefihrt

Standardmafig werden die Motoren mit einem Edelstahlroh
DSP1071 @8x1 mm ohne zuséatzlichAnschlusstechnik ausgeliefert.
Edelstahl Optional kann der Wasseranschluss mit dem John Guesl -
Schnellstgckverbinder SM 040808 S (98 mm auf ®A8 mm) oder 1
DSP1100 UMWAT AD) Cl)] AHEDO UAT (agsgedifirtinerden.zDiese
Option bitte bei Bestellung inkl. Bestellcode angeben.

1.6  Erlauterung der Motordaten

Ny Bemessungsdrehzahl [min]
Mo HYU] Lt 0yYenCUNONDA Y  rigeilichuibggre@t DT €61 £ ? H NJ f
lo Stillstandseffektivstrom [A] bei Mg
Mo max Maximales Stillstandsmoment [Nm] bei maximalem Strom [A] und Drehzahl = 0, kurzzeitig
lo,max Stillstandstrom [A] bei Mo max; lo,maxist der Effektivwert
Pn Bemessungsleistung [kW] bei M und ny (siehe Leistungsdefinition)
My Bemessungsdrehmoment [Nm]
In Bemessungseffektivstrom [A]
KekaLt Spannungskonstante (EMK) [V/1000 mifj
fn Bemessungsfrequenz [Hz]
J Rotortragheitsmoment [kgcm?)
m Motormasse [kg]

Die angegebenen Bemessungsleistungen und Drehmomente bei Bemessungsdrehzahl werden bei Umrichterbetrieb mit
einer Taktfrequenz im Leistungsteil von2 4 kHz erreicht. Es wird eine Taktfrequenzon > 6 kHz empfohlen.

Die Moglichkeit der Feldschwachung wird bei den einzusetzenden Umrichtern vorausgesetztur Auslegung der Motoren
und des gesamten Antriebssystems steht lhnen der Antriebsonfigurator sizemaxXX unter www.baumueller.de zur
Verfugung.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
10 Baumduller Nirnberg GmbH



nchronmotoren DSP1045-100

1.7  Typenschlussel

DI XXXXXXX KKK XK= XX XX K X XX X- XXX Typ
D SP2- X XXX XXMX X X XK= XX K XX K X XK X- XXX Baugroie
045
056
071
100
D SP 2= X XREXXXHe X K= XK XX K XX X XK X= XXX Baulange
KO
SO
MO
LO
D PL XXXXRBEXX- XK= XX XXHe XX K X- XX X=- XXX Schutzart
64 - IP64
65 - P65
D PL XXXXXX K- XK= XK= XX XX X=X K- X- XXX Kihlart
U - ohne Lufter
O - mitLufter, 230 VAC Anschlussspannung
W - wassergekuhlt
D SP 2 XX XXX X XRXK XK XX K XX X- XK X- XXX Nenndrehzahlklasse
10 - 1000min?
20 - 2000 min?
30 - 3000min?
40 - 4000 min?t
60 - 6000 min?
D P2 X XXX XXX HKK XK= XX K XX X XK X= XXX Ui - DC
54 - 540V
D SP2- X XXX XXX XKHK XX XX K X XK X= X K- X XXX Gebertyp?
O - ohne Geber*
A - Resolver
D - SRS50
E - SRM50
F - ECN1313
G - EQN1325
H - ECN1325
I - EQN1337
M - Resolver (Safety)
N - SRS50S (Safety)
Q - SRM50S (Safety)
X - EQI1331
Y - ECI1319
5 - ECN1325S (Safety)
6 - EQNI1337% (Safety)
g - EFS50 Hiperface DSL
h - EFM50 Hiperface DSL
DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

p - ECI131%5 (Safety)
EQI133E (Safety)
EES37 Hiperface DSL

= O
1 1

s - EEMS37 Hiperface DSL
t - SEK37
u - SEL37
*Auf Anfrage
DSP1- X XXX XXX XK XX XKK= X XK X= XK= X XXX Bremse
O - ohne Bremse
B - mitPE-Bremse
DSPI- X XXX XXX XK XX XK= XX K X XK X- XXX Wellenoptionen
A - glatte Welle
B - mit Passfeder

DSP L XX XXX XXX K XK XX K XXK K- XK X- XXX

Typ Hauptanschluss
Geratedose Speedtec

B - (PT1000 auf Hauptanschluss)

D - Geratedose Speedtec
(PT1000 auf Geberdose)

M- Klemmenkasten (mit PT1000)
Signaldosen Speedtec

N - Klemmenkasten (PT1000 auf Geberdose)

Signaldosen Speedtec

DSP L XX XX XXX XK XK XX K XXX K- XK X- XXX

Abgang Hauptanschluss
T - Top (oben)

L - links mit Blickrichtung A-Seite auf WE
R - rechts mit Blickrichtung A-Seite auf WE
D - DE (ASeite)
N - NDE (BSeite)
P - Pivoted (drehbar)

D SPL X XXX XXX HK KR XK= XXH XHK= K- XX X- XXX Abgang Geberanschluss
O - ohne Geberdose
T - Top (oben)
L - links mit Blickrichtung A-Seite auf WE
R - rechts mit Blickrichtung A-Seite auf WE
D - DE (ASeite)
N - NDE (BSeite)
P - Pivoted (drehbar)

DSP X XXX XK AR XK XXHe XX X- XK X- XXX Lagerung
K - Kugellager ASeite
R - Rollenlager ASeite

D SP 2= XXX XXX XXX KR XK XXHe XX X- XK= X- XXX Schwinggite
A - Schwinggute A
B - Schwinggite B

D SP 2= XXX XXX XXX KR XK XXHe XX X- XK= X- XXX Rundlauf
N - Normal
R - Reduziert

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1-045-100
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nchronmotoren DSP1045-100

DSPL XXX XXXXKHKKR XK XX K XX K X= XK= X- XXX Getriebe-/ Pumpenanbau
O - ohne Getriebeanbau und ohne Pumpenanbau
A - BPE- Getriebe
B - BPEF- Getriebe
C - BPEA- Getriebe
D - BPN- Getriebe
E - BPNA- Getriebe
F - BPNF- Getriebe
G - BPV-Getriebe
H - BPVF- Getriebe
DSP L XXXX XXX XK XK XX XX K XK= XK- K- XXX Erweiterte Ausfuhrung
000 - ohne Sonderausfiihrung
AJ1 - Wasseranschluss mit JohrrGuestVerbinder
APL - Wasseranschluss mit Schneidring
verschraubung

DAl - Standardwellendichtring

EAO - Elektronisches Typenschild

OS1 - Luofter mit 115 VAC Anschlussspannung
OS2 - Lufter mit 24 VDC Anschlussspannung
XXX - Sonderausfihrung (interne Codierung)

Sondercodierung erfolgt alphanumerisch

Beispielkonfiguration:
DSP1071MO64\W60-54-A0OAMNRK-AN-O-000

Sondercodierung:

Motoren mit mehreren erweiternden Ausfihrungsmerkmalen, z. B. Wellendichtring und Lufter mit 24 VDC
Anschlussspannung wirde alphanumerisch erfolgen und entsprechend wie folgt aussehen:

DSP1071MO65W60-54-A0OAMNRK-AN-O+DA1

Die elektronischen Geber der DSC1 Baureihe sind ebenso bei ungekiihlten und luftgekiihiten DSP1 Motoren einsetzbar,
solange die in der Applikation bendétigte Effektivieistung unterhalb der SXennlinie und die Effektivdrehzahl
<3000mint] OUYd U] DI D &N 9D) U¥) Dt CDGO HOzn UATGéegg| DayD 9DuGD
Einschrankungen einsetzbar.

DSP1-056M064U-40-54-A BAUMULLER
Drehmoment-Drehzahl-Kennlinien / torque-speed-characteristics
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V /1 max
50
e Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365 V lmax
£
£ = == « Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
P torque limit / motor at operation temp.
2 365V -15% / L,max
g
2
: wm Betriebsart / duty type: S1
c
o
13
o
13
S Betriebsart / duty type: $3-60%, 1 min
a
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
A
0 1
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000
Drehzahl / speed [U/min] R "
Technische Anderungen vorbehalten
AsmaP 1.5.3 Reserve technical modifications
DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

2. Technische Daten

2.1 DSP1045
DSP1045..64U (ohne Lifter)
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

NN Mo D lo D Nb,max |O,max Pn D My D In D Kekait fn J 2) m 3)
Motor
min-t Nm A Nm A kw Nm A Viwoomint  Hz  kgcm? kg
DSP1045K064U60-54 2,2 2,8 8,7 13,4 1,2 2 2,6 56,1 1,3 4
DSP1045S064U60-54 6000 4 4.8 17 26,1 2,1 34 4,2 57,6 400 2,0 55
DSP1045M064U60-54 51 6,6 26 41,4 2,5 4 5,4 54,6 2,8 7

DSP1045..64W (wassergekuhlt)
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

nn MoV lo® Mo, max lo,max PyY MY InY Keskalt fn J2 m?

Motor .
min-t Nm A Nm A kW Nm A Viwoomint  Hz  kgcm? kg
DSP1045K0O64W60-54 34 4,6 9,1 15 1,97 3,1 4.4 50,1 1,3 3,8
DSP1045S064W60-54 | 6000 7,1 9 18,4 29,2 4,1 6,5 8,6 51,6 400 2,0 51
DSP1045M0O64W60-54 10,9 14,1 27 45,1 6,3 10 13,8 50,1 2,8 6,3

Dwicklungsuibertemperatur DJ < 105 K; direkte Flanschanbindun@Montageplatte 250 mm? 250 mm x 10 mm)
2) Rotortragheitsmoment mit PE- Bremse: +1,0kgcm?

%) Gewicht mit PE Bremse: +10 kg

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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nchronmotoren DSP1045-100

2.2 DSP1056
DSP1056..64U (ohne Lifter)

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

NN Mo D lo D 'Vb,max |O,max Pn D My D In D Keskait fn J 2) m 3)
Motor
min-t Nm A Nm A kw Nm A Viwoomint  Hz  kgcm? kg
DSP1056M064U40-54 4000 12 10,3 47 49,6 3,7 8,9 7,8 82,9 266,6 9,8 12
DSP1056K064U60-54 4,8 6,2 16 24,8 2,5 3,9 53 55,3 4 7
DSP1056S064U60-54 6000 8,8 10,8 31 47,3 4 6,4 8 58 400 6,9 9,5
DSP1056M0O64UJ60-54 12 15,1 47 73 4,5 7,1 9,2 56,7 9,8 12

DSP1056..640(mit Lufter)
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

NN Mo ? lo? Mo, max lo,max PyY MY InY Kenatt fn J2 m?d
Motor .
min-t Nm A Nm A kw Nm A Viwoomint  Hz  kgem? kg
DSP1056M06440-54 4000 16 13,8 47 49,6 5,7 14 11,8 82,9 266,6 9,8 15
DSP1056K064060-54 6,1 7,8 16 24,8 3,2 51 6,7 55,3 4 10
DSP1056S06460-54 6000 12 14 31 47,3 59 9,4 11,6 58 400 6,9 12,5
DSP1056M064660-54 16 20,2 47 73 7,9 13 16 56,7 9,8 15

DSP1056..64W (wassergekuhlt)

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

nn Mo ? loV Mo max lo,max PnY My In® Keskart fn J2 m?
Motor
mint Nm A Nm A kW Nm A V/1000 min* Hz kgem? kg
DSP1056M0O64W40-54 | 3700 21 18,2 47 49,6 7,8 20 17,7 82,9 246,67 9,8 11,2
DSP1056K064W60-54 5500 7,5 9,4 16 24,8 3,9 6,8 9,2 55,3 366,67 4 6,3
DSP1056S064W60-54 5400 14,1 17,7 31 47,3 7,6 13,5 17 58 360 6,9 8,8
DSP1056MO64W60-54 5650 21 26,6 47 73 12 19,8 25,3 56,7 376,67 9,8 11,2

Dwicklungsiibertemperatur DJ < 105 K; direkte Flanschanbindung (Montageplatte 450 mm00 mm x 30 mm)
2) Rotortragheitsmoment mit PE- Bremse: +2,9 kgcm?

%) Gewicht mit PE Bremse: +2,0 kg

DSP1-045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

2.3 DSP1071
DSP1071.64U (ohne Lufter)

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

NN 'Vbl) lo D 'Vb,max |O,max Pn D M\ll) In D Keskait fn J 2) m 3)
Motor
min-t Nm A Nm A kw Nm A Viwoomint  Hz  kgcm? kg
DSP1071MO64LA0-54 4000 24 22,9 79 94 59 14 13,8 73,3 266,6 | 27,8 18,8
DSP1071K0O64k50-54 8,7 12,5 26 45,7 4,4 7 10,3 50,2 12 9,6
DSP1071S064k50-54 6000 17 23,6 53 91 6,2 9,8 14,4 50,2 400 20 14,2
DSP1071MO64L60-54 24 33,9 79 139 51 8,2 12,4 49,6 27,8 18,8
DSP1071.640(mit Lufter)
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung
NN Mo ? lo? Mo, max lo,max PyY MY InY Kenatt fn J2 m?
Motor .
min-t Nm A Nm A kw Nm A Viwoomint  Hz  kgem? kg
DSP1071MO64&10-54 4000 31 30,4 80 94 11 25 24,8 73,3 266,6 | 27,8 21,9
DSP1071K0O64650-54 11 16,2 27 45,7 54 8,6 12,5 50,2 12 12,7
DSP1071S06450-54 6000 21 30,7 53 91 10 16 23,3 50,2 400 20 17,3
DSP1071MO64650-54 31 449 79 139 14 23 32,8 49,6 27,8 21,9
DSP1071.64W (wassergekihlt)
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung
nn Mo? lo® Mo, max lo,max Py MY In® Kerkalt fn J2 m?
Motor
mint Nm A Nm A kW Nm A Viwoomist  Hz  kgem? kg
DSP1071MO64\WA0-54 4000 48 48,5 79 94 19 45 45,1 71,9 266,6 27,8 20,4
DSP1071K0O64\W60-54 15 21,2 27 45,7 8,3 13 19,2 49,2 12 11,7
DSP1071S0O64\W60-54 6000 31 44,7 53 91 17 28 40,4 49,2 400 20 16,1
DSP1071MO64\W60-54 48 72 79 139 27 43 64 48,6 27,8 20,4
Dwicklungsiibertemperatur DJ < 105 K; direkte Flanschanbindung (Montageplatte 450 mm00 mm x 30 mm)
2) Rotortragheitsmoment mit PE- Bremse: +7,9kgcm?
%) Gewicht mit PE Bremse: +3,0 kg
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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2.4 DSP1100
DSP1100.64U (ohne Lufter)

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

nchronmotoren DSP1045-100

NN Mo D lo D Nb,max |O,max Pn D My D In D Keskait fn J 2) m 3)

Motor

min-t Nm A Nm A kW Nm A V/1000 min* Hz kgcm? kg
DSP1100L0O64U1054 1000 56 16,6 150 55 52 50 14,8 245 66,7 108 40,2
DSP1100L064420-54 2000 56 32,1 150 106 9,1 44 25 127 133,3 108 40,2
DSP1100MO64L30-54 3000 45 36,3 115 112 9,5 30 24,3 90 200 84 33
DSP1100LO64U30-54 56 42,9 150 142 12 37 28,6 94,6 108 40,2
DSP1100KO6440-54 18 20,1 39 53 4,9 12 134 63,4 35,6 18,5
DSP1100S0O6440-54 33 35 77 99 8,6 21 21,9 67,6 60 25,7

4000 266,7
DSP1100MO64L40-54 45 46 115 142 11 26 26,4 71 84 33
DSP1100LO64J40-54 56 50 150 165 13 30 27,6 81,1 108 40,2
DSP1100KO6460-54 18 28,7 39 76 52 8,2 13,6 44,4 35,6 18,5
DSP1100S06460-54 6000 33 46,7 77 132 9 14 20,8 50,7 400 60 25,7
DSP1100MO64k60-54 45 54 115 165 11 18 22 60,8 84 33

DSP1100.640(mit Lufter)
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung
nn MoV lo? Mo max lo,max Py Y MY InY Kerkalt fn J2 m?

Motor .

min-t Nm A Nm A kW Nm A V/1000 min* Hz kgem? kg
DSP1100LO64-1054 1000 74 22,2 155 55 7,2 69 20,7 245 66,7 108 47
DSP1100LO64-20-54 2000 74 42,9 155 106 13 64 36,9 127 133,3 108 47
DSP1100MO6®-30-54 3000 55 44,9 115 112 14 46 37,2 90 200 84 36,9
DSP1100LO64-30-54 74 57 150 142 18 58 45,1 94,6 108 47
DSP1100KO64-40-54 22 25,4 39 53 7,1 17 19,7 63,4 35,6 22,4
DSP1100S060-40-54 39 42,1 77 99 13 31 33,3 67,6 60 29,6

4000 266,7
DSP1100MO6®-40-54 55 51 115 128 18 42 39,5 78,6 84 36,9
DSP1100LO64-40-54 74 67 150 165 22 52 47,3 81,1 108 47
DSP1100KO64-60-54 22 36,3 39 76 9,2 15 24,6 44,4 35,6 22,4
DSP1100SO66-60-54 6000 39 56 77 132 17 27 38,6 50,7 400 60 29,6
DSP1100MO60-60-54 55 66 115 165 22 36 42,8 60,8 84 36,9

Dwicklungsiibertemperatur DJ < 105 K; direkte FlanschanbindungMontageplatte 450 mn# 400 mm x 30 mm)

2) Rotortragheitsmoment mit PE- Bremse: +17,6kgcm?

%) Gewicht mit PE Bremse: +6,0 kg

DSP1-045-100
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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

DSP1100.64W (wassergekihlt)

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

Motor nn MoV loV Mo max lo,max Py Y My ? InY Ke/kalt fn J2 m?
min-t Nm A Nm A kw Nm A V/1000 mir* Hz kgcm? kg
DSP1100LO64W10-54 1000 115 36,6 150 55 12 110 35,7 245 66,7 108 45,2
DSP1100LO64W20-54 2000 115 71 150 106 22 105 67 127 133,3 108 45,2
DSP1100MO64W30-54 84 74 115 112 24 75 66 90 84 37,2
DSP1100LO64W30-54 3000 115 95 150 142 32 100 86 94,6 200 108 45,2
DSP1100KO64WA40-54 27 32,2 39 53 11 25 30,3 63,4 35,6 21,2
DSP1100SO64W40-54 4000 55 63 77 99 21 50 56 67,6 266,7 60 29,2
DSP1100MO64WA0-54 84 94 115 142 30 72 80 71 84 37,2
DSP1100KO64W60-54 27 46 39 76 15 25 41,8 44,4 35,6 21,2
DSP1100SO64W60-54 6000 55 84 77 132 29 46 70 50,7 400 60 29,2

Dwicklungsiibertemperatur DJ < 105 K; direkte FlanschanbindungMontageplatte 450 mm® 400 mm x 30 mm)
2 Rotortragheitsmoment mit PE- Bremse: +17,6kgcm?

%) Gewicht mit PE Bremse: +6,0 kg

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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nchronmotoren DSP1045-100

2.5  Schwingbelastung

Das Schwingungsverhalten des Gesamtsystems am Einsatzort, bedingt durch Abtriebselemente, Anbauverhéltnisse,
Ausrichtung und Aufstellung sowie durch Einflisse von Fremdschwingungen, kann zur Erh6hung der Schwingwerte am
Motor fuhren. Unter Umstanden kann ein komplettes Auswuchten des Laufers mit dem Abtriebselement notwendig
werden.

Um eine einwandfreie Funktion und Lebensdauer gewéhrleisten zu kénnen, dirfen die genannten Schwingwerte in
Anlehnung an die DIN ISO 10816, an den angegebenen Messpunkten des Motors nicht tiberschritten werden.

Messpunkte fir Schwingungsmessung

Die angegebenen maximalen radialen und axialen Schwingwerte missen gleichzeitig eingehalten werden. Sie gelten fir
Unterbauten, die als elastisch bezeichnet werden kénnen. Es liegt ein elastischer Unterbau vor, wenn die tiefste
Eigenfrequenz des Gesamtsystms (Maschine und Fundament) in Messrichtung um mindestens 25% unter der
wesentlichen Anregungsfrequenz liegt. Alle anderen Unterbauten kénnen als starr bezeichnet werden. Bei starren
Unterbauten ist Rucksprache mit dem Hersteller zu halten.

Maximaleradiale Schwingbelastung: Maximale axiale Schwingbelastung:
Peak Schwingbeschleunigung &> 250 Hz Peak Schwingbeschleunigung 0,225 55 Hz 3
“DéL pATF|AHFDH ¢ 3dH8 NN "DéL pATF|AHFDH ¢ 3dH8 NN _
DggDLyYd pATF| nHHADUATF| nC)] DggbLyd pAT F] AnAADUAT F| nC] H
bei 6,3 Hz| 250 Hz bei 6,3 Hz| 55 Hz
10 10
as —agsg—| I—asU,S—-I
wI T T = 45—-=7——--
E 1 : £ : N o
& 5 ; AN g & | : ‘ra-e%ﬁ
g o) : : * é?? I i <
& 1 1 [} 1
I 1 I 1
| 1 1 1
1 1 1 1 ! 1
1 53 10 100 230 1000 1 10 100 1000
Frequenz [Hz] Frequenz [Hz]

Messpunkte fur Schwingungsmessung Messpunkte fur Schwingungsmessung

Zusétzliche Ruttelfestigkeit:
Schwingbeschleunigung 3 g radial und 0,5g axiaki 10 Hz bis 100 Hz

Die angegebenen Schwingungen werden vom Motor zusétzlich ertragen. Allerdings kdnnen sich die Standzeiten der
Verschleil3teile (bspw. Lager) reduzieren.

Schockbeanspruchung:

Liegen erhdhte Schwingbelastungen in Form von Schocks vor sind Messungen an der aufgestellten Maschine erforderlich.
Darauf basierend erfolgen konstruktive Uberarbeitungen bzw. Bewertungen mit der Firma Baumdiller.

Zur Bewertung der Schwinggeschwindigkeit muss die Messausriistung den Anforderungen der ISO 2954 geniigen.
Die Bewertung der Schwingbeschleunigung erfolgt im Zeitbereich im Frequenzband von 10 Hz bis 2 kHz.

Sofern nennenswerte Schwingungsanregungen uber 2kHz wie z. B. Zahneingriffsfrequenzen zu erwarten sind, muss der
Messbereich entsprechend angepasst werden. Die zuldssigen Maximalwerte &ndern sich dadurch nicht

DSP1-045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
Baumidiller Nirnberg GmbH 19
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2.6  Radiallasten mit Riemenscheiben
Ermittlung der Radialkréfte Fr

Bei Verwendung von Riemenscheiben errechnet sich die Radiallast naébigender Formel:

.. . Pn = Nennleistung in kW
2Q07 i N]

— n = Nenndrehzahl in mifi
n@®

D = Scheibendurchmesser in mm

F. =k

Der Riemenspannfaktor k ist néherungsweise:

k =1,8...2,5 fiir Keilriemen

k =2,2...3,5 fiir Flachriemen

L z HdH o Hd8 ¢gzid aelndt) DNDA

(Angaben der Riemenhersteller beachten!)

Um eine sichere Ubertragung des Drehmomentes gewahrleisten zu konnen ist es notwendig, die gesamte tragende Lénge
der Passfeder auszunutzen. Bei Nichtbeachtung besteht die Gefahr einer zu hohen Flachenpressung an der Passfeder,

die zu einem Defekt des Motrs filhren kann.Die Riemenscheibe muss bis zum Wellenbund aufgezogen und darf maximal
mit folgenden Anzugsmomenten axial verklemmt werden.

Verschraubung M5 M6 M8 M10 M12 M16 M20
Anzugsmoment 2,2 Nm 4 Nm 10 Nm 19 Nm 33 Nm 80 Nm 160 Nm
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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2.7 Radialkraftdiagramme

Alle Lager sind fur eine Lebensdauer von 20.000 hls dimensioniert. Dabei durfen die nachfolgend angegebenen
Belastungswerte nicht Uberschritten werden. Die angegebenen zulassigen Radialkréfterigelten nur fir waagerechten
Einbau des Motos ohne zusétzliche Axialkréfte.

Des Weiteren sind fur das Erreichen der Fettgebrauchsdauer von 20.000h die angegeben mittleren Drehzahlen unter
folgenden Bedingungen einzuhalten:

1 schwingungsarme Anwendungen

1 waagerechter Einbau

1 oszillierende Lagerbewegung bei der mindestens ein Schwenkwinkel von 180° ausgefuhrt wird
1 Lagerdauertemperaturen < 120°C.

Eine axiale Belastung der Motorwelle ist generell nicht zuléssidiuch beim Aufziehen von Kupplungen, Riemenscheiben
o.a. auf die Motorwelle durfen keine Axialkrafte auftreten!

Beispieldiagramm:

Kraftangriff x = 30mm von Wellenschulter

Fr
Lagerlebensdauer 20000h, Welle mit Passfedernut l !

Kugellager / Ball bearing

4400 1

4000 1 Y )

3’EDD: \ A \ *
: \ N\

3200 \‘1

2800

\
\
AN

=
E = ~
= 1 \ "%, \-\ e
£ 2000 o,
1 s ]
= ] \\ - \\\““‘\‘_ ey -
1600 = s
1 - i
LU0 cefesssssssssssessssssssTssmETsEEETEEEaE = -

BOD . S — —
- I e ey
400 § ==

300 400 s00 G600 TOD 0D
Frin [N]

e U AT e e 2 S VUMY

15 mim = ==7.5 mm

Erauterung zum Beispieldiagramm:

Uber die Radialkkraft RCDG ! AnFDACWAH Lénn | n CDG kDiank|n] D nkwt
Lagers ermittelt werden. Bei einer Radialkraft von 500 N mit einem Kraftangriffspunkt x = 30 mm von de
Wellenschulter ergibt sich eine Hochstdrehzahl von 1200 min

DSP1-045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
Baumidiller Nirnberg GmbH 21
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Erlauterung zum Beispieldiagramm:

M in [Nm]

Welle mit Nut / Shaft with key

10

500

@ U Neél | Nét

noAl

1000
Frin [N]

30,0 = =225

1500

150 — =75

2000

2500

zabDioytdeHaeaD g o N DBeiginedRiabidlkaafyvotJORN mitéeiieth
Kraftangriffspunkt x = 30 mm von der Wellenschulter ergibt sich ein noch Ubertragbares Moment von 5Nm

Technische Anderungen vorbehalten
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2.7.1 Diagramme DSP4045

nchronmotoren DSP1045-100

Kugellager
Ball Bearing

DSP45

BAUMULLER

6400
6000

(NAVAANAY

5600 \
5200

4800

4400

4000

£ 3600

3200
£
2800

2400

2000

1600

1200

800

400

0 T

200 300

Hinweis: 20.000 h Fettgebrauchsdauer bein, ;.
Note: 20.000 h grease consumption duration at n g, ive
£ 6.000 min-1

400 500

FrinN

600

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
30 =225 mm——]5 75—

700 800

01.10.2014

Hinweis: 20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter § 6.000 mint

Note: 20,000h grease service life aeftective § 6,000 rpm

Well o
DSP45 Sh:vf'te BAUMULLER
Mﬂ,max
sl TTETETRATTTEETOS A YA M e o e e e o ot Al o 1- -"=-=-7

S

Lo

M in Nm

m \

Technical modifications reserved

5
0
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
FrinN
Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
Technische Anderungen vorbehalten e () = ) ) e 1 5 7.5 em—() 01.10.2014

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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2.7.2 Diagramme DSP4056

Kugellager
Ball Bearing

DSP56

6400

Q
BAUMULLER

6000

Lo AN N NN

5600

Hinweis:

5200
4800
4400
4000

£ 3600

3200

£
= 2800

LA W A

AV W W AN

AN NN

AN NN\

NN NN

NN NN

NN N NN

2400

NN N NN

2000

~.

1600

AN
‘~\“~. ‘~\“‘~.

o~

1200

800

400

0

T T T
300 400 500 600
Hinweis: 20.000 h Fettgebrauchsdauer bein, ;.

Note: 20.000 h grease consumption duration at Ngective

< 6.000 min-1

T T T T T 1
700 800 900 1000 1100 1200

FrinN

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

01.10.2014

20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter ¢ 6.000 mint

Note: 20,000h grease service life aeftective § 6,000 rpm

Rollenlager
Roller Bearing

DSP56

6400

(o]
BAUMULLER

6000

5600 - Mmax

14N
I WA

5200 \

4800 \

4400 \
4000

3600

3200

nin 1/min

2800

2400

2000

1600

1200

800

400

Frrnin

0 T T
0 500

Hinweis: 20.000 h Fettgebrauchsdauer bein, ;.
Note: 20.000 h grease consumption duration at Ngeeive

<2.000 min-1

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
w5 w375 )5 e 105 ()

01.10.2014

Hinweis:

20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter ¢ 2.000 mint

Note: 20,000h grease service life aieftective § 2,000 rpm

Technische Anderungen vorbehalten
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DSP56

Welle
Shaft

o]
BAUMULLER

50

45 **‘* M

40

35

30

25

M in Nm

20

15

10

1500 2000

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

2500

3000 3500 4000
FrinN

4500 5000 5500 6000

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

=50 =375 =25 125 =—0

01.10.2014

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205
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2.7.3 Diagramme DSP4071

DSP71 Kugellager (o}
Ball Bearing BAUMULLER
6400
6000
2500 AU EANY
o200 VAN
00 VLN
w00 VAN AN
2000 (AT
£ 3600 \ \ \ \ \
53200 \ \ \ \ \
T 2500 \ \ \ \ \
2400 \ \ \ \ \
2000 AN
1500 AN N
1200 \ \
800 ““‘“"“—
400
0 T T T T T T T 1
0 250 500 750 1000 1250 1500 1750 2000
FrinN
Hinweis: 20.000 h Fettgebrauchsdauerbein, ;.
Note: 20.000 h grease consumption duration at Negective
£ 6.000 min-1
Pasition x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
i ——S58 —435 —29 — U5 —0

Hinweis:

20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter ¢ 6.000 mint

Note: 20,000h grease service life aeftective § 6,000 rpm

Rollenlager
Roller Bearing

DSP71

6400

(o]
BAUMULLER

6000

4 nmex

5600

5200

4800
4400

4000

3600

3200

nin 1/min

2800

2400

2000

1600

1200

800

400

Flnin

0 T T
0 500

Hinweis: 20.000 h Fettgebrauchsdauer bei n, ;.
Note: 20.000 h grease consumption duration at Negective

3500
FrinN

£ 1.600 min-1

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

e 58 w435 DO e [ 45 e )

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

01.10.2014

Hinweis:

20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter ¢ 2.000 mint

Note: 20,000h grease service life aieftective § 2,000 rpm

Technische Anderungen vorbehalten
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DSP71

Welle
Shaft

o]
BAUMULLER

90

80

70

]

60

50

M in Nm

40

30

20

10

2000 3000

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

4000

5000 6000 7000 8000
FrinN

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulderin mm
e 58 e 435 e )9 145 =0

9000 10000 11000

01.10.2014

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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2.7.4 Diagramme DSP4100

Hinweis:

DSP100

6400

o]
BAUMULLER

Kugellager
Ball Bearing

6000

| Pmax

A\ NN

5600
5200

L A WA

4800

AN N N

4400

AN N N N

AN N N N\ N

4000
£ 3600
E

AN A NN

= 3200

NN N NN

£
= 2800

ANEANEE N N

2400

NN N NN

2000

1600

NN o~
I T~

1200

800

400

0

500

Hinweis: 20.000 h Fettgebrauchsdauerbei n, ;.
Note: 20.000 h grease consumption duration at N gq,c

£4.100 min-1

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

T T 1
1500 2000 2500

Frin N

T
1000

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

=80 =——00 =—40 —20 =—0 01.10.2014

20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter ¢ 6.000 mint

Note: 20,000h grease service life aeftective § 6,000 rpm

DSP100

6400

(o]
BAUMULLER

Rollenlager
Roller Bearing

6000

4 nmex

5600

5200

4800
4400

4000

3600

3200

nin 1/min

2800

2400

2000

S~

1600
1200

T~

800

400

Frmin

I l

0 T

0 500

is: 20.000 h Fettgebrauchsd

£1.100min-1

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

beinyiye
Note: 20.000 h grease consumption duration at Negective

T T T T T T
1500 2000 2500 3000 3500 4000
FrinN

T T T T
1000 4500 5000 5500 6000 6500

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
e 8 e ) m—d()  —D0 m—(

01.10.2014

Hinweis:

20.000h Fettgebrauchsdauer bei miter ¢ 2.000 mint

Note: 20,000h grease service life aieftective § 2,000 rpm

Technische Anderungen vorbehalten
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DSP100

160

Welle
Shaft

o
BAUMULLER

150
M,

0,max

140

130

120

110

100
90

80

M in Nm

70

60

50
10

30

20

10

0

3000 4000

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

5000

0000

7000 8000 9000 10000 11000

FrinN

12000 13000

14000

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
e 8w 6 =40 20 =0

15000 16000 17000 18000 159000

01.10.2014

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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3. Motorkomponenten (Optionen)

3.1 Haltebremse

Die Motoren sind optional mit einer Haltebremse ausrustbar. Bei den Haltebremsen handelt es sich um spielfreie
Permanentmagnetbremsen. Die Bremse arbeitet nach dem Ruhestromprinzip, d.h. beim Abschalten (oder Ausfallen der
Betriebsspannung) féllt die Brem® ein. Die Bremsen sind fiir eine Betatigungsspannung von 24VDC dimensioniert. Die
technischen Daten des Bremsenherstellers gelten bei Raumtemperatur.

Die Motoren sind mit folgenden Haltebremsen lieferbar:

Motortyp BaugroRe 045 | BaugréRe 056 | BaugroRe 071 | Baugrofe 100
minimales statisches Haltemoment [Nm]
bei 120 °C 10 20 45 105
nominales dynamisches Haltemoment [Nm]
bei 120 °C 8 18 25 45
Hochstschaltarb_en [J] pro 113remsung 270 320 1400 2800
ausn = 3000 min
Anschlusswerte [V]
(+6 % /-10 %) 24 24 24 24
Leistungsaufnahme [W] 18 20 28 50
Tragheitsmoment [kgcm?] 0,6 2,9 7,9 17,6
Schaltzeit Ein [ms]
Laften; bei Grundluftspalt 40 65 100 200
Schaltzeit Aus[ms]
Bremsen; bei Grundluftspalt 20 30 40 50

Alle Bremsen sind keine Sicherheitsbremsen in dem Sinne, als dass nicht durch unbeeinflussbare Stdrfaktoren eine
Drehmomentreduzierung auftreten kann. Je nach Anwendungsfall sind die entsprechenden Unfallverhitungs
vorschriften sowie die grundlegenden Sicherheits und Gesundheitsanforderungen des Anhang | der Maschinenrichtlinie
und die harmonisierten européischen Normen zu beachten

Fur Not-Halt oder bei Spannungsausfall kénnen etwa 2000 Bremsvorgange ausgefihrt werden.

(Bedingung: maximales Fremdtragheitsmoment = Motoreigentragheitsmoment und n max. typbezogen; max.
Bremsungen / Stunde < 20; gleichmal3ig verteilt)

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.2  Lufter
Motortyp Baugrofie 056 bis 100
Bemessungsspannung [V] 24 VDC 115 VAC 230 VAC
Bemessungsfrequenz [Hz] - 60 50 60
Nennstrom [A] 0,52 0,47 0,22 0,20
Nenndrehzahl min-j 2.758 2.394 2.385 2.099
Nennleistung [W] 12,4 35 32 30
Anschluss Stecker 6-polig
Schutzart IP65
Lifteranschluss:
24 VDC 115 VAC 230 VAC
Kontaktseite der Contact side Kontaktssite der Contact side Kontaktseite der Contact side
Einbaudose mounting box Einbaudose mounting box Einbaudose mounting box
] ] ]
©Y e ©»Y e OR4O
< @ ¢ . @ ¢ < @ ¢
Pin 1 2 4 5 Pin 1 2 4 5 Pin 1 2 4 5
Signal (*;:VJ ([Ii}] Signal N Signal u N
Pin 6 _l__ Pin 6 _l__ Pin 6 _l__
L L L
Signal — Signal u — Signal —
Anschlufschema / Connention diagram: KA Anschiulischema / Connention diagram: KA Anschlulischerma / Connection diagram KA
Steckeranschiufs DC-Lifter 24V 2038 Steckeranschlu® Lfter 115V 203 Steckeranschlu Lifter 230V 2028_a
DC-Fan-Motor 24V TRAT Fan-Motor 115V = Fan-Motor 230V M

Baumiiller Ntirmberg GmbH

Baumiiller Niirnberg GmbH

Baumiiller Niirnberg GmbH

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205
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3.3 Geber
3.3.1 Resolver
Resolver

BM Typenschlusselindikation A
Polpaarzahl 1
Ubersetzungsverhaltnis 0,5° 0,05
Frequenz 5 kHz
Nenneingangsspannung 7 Vrms
Eingangswirkleistung bei Leerlauf 112 mW
Stromaufnahme bei Leerlauf 50 mA
max. Ausgangsspannung bei Leerlauf 3,5V° 10%
Spannungskonstante 61 mv/°
Phasenverschiebung 0°° 3°
Nullspannung 30 mV
Winkelfehler bezogen auf(Dj max*tDj min)/2 °8 &
Schock nach DIN EN 60062-27 (11ms) ¢101g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (55 2000Hz) ¢50¢g

Resolver Anschluss Pin Signal Op(tg) {]/lgg; iﬁ:,eggggrzzslgoo
1 cos | cos|
2 - -

3 - -

4 - -

5 sin| sin|
6 sin + sin +
7 - R2
8 cos + cos +
9 - R1
10 ref + ref +
11 - -
12 ref - ref -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Einsatz nur bei geringen Anforderungen an die Rundlaufeigenschaften des Motors. Bei den technischen Daten handelt es

sich um Angaben des Geberherstellers.

Technische Anderungen vorbehalten
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3.3.2 Resolver Safety

Resolver Safety

BM Typenschlisselindikation M
Polpaarzahl 1
Ubersetzungsverhaltnis 0,5° 0,05
Frequenz 5 kHz

Sicherheits-Integritatslevel

SIL 3 (IEC 6150t b maXX5000

Performance Level

PL e (EN ISO 13849) mit b maxx5000

Maximale Winkelbeschleunigung

100.000 rad/s?

Nenneingangsspannung 7Vrms
Eingangswirkleistung bei Leerlauf 112 mW
Stromaufnahme bei Leerlauf 50 mA
max. Ausgangsspannung bei Leerlauf 3,5V° 10%
Spannungskonstante 61 mv/°
Phasenverschiebung 0°°3°
Nullspannung 30 mV
Winkelfehler bezogen auf(Dj maxtDj min)/2 °8 &
Schock nach DIN EN 60062-27 (11ms) ¢101g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (55 2000Hz) ¢50¢
Resolver Safety Anschluss Pin Signal Op(tg) {]/lgg; iﬁ:,eggggrzzslgoo
1 cos| cos |
2 - -
3 - -
4 - -
5 sin| sin|
6 sin + sin +
7 - R2
8 cos + cos +
9 - R1
10 ref + ref +
11 - -
12 ref - ref -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Einsatz nur bei geringen Anforderungen an die Rundlaufeigenschaften des Motors. Bei den technischen Daten handelt es

sich um Angaben des Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der Safet§eber mit verschiedenen
Motorvarianten sind dem Produktkorfigurator zu enthehmen.

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205
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3.3.3 SEK/SEL37 (SICK)

SEK37 SEL37
BM Typenschlusselindikation t u
Anzahl der Sinus, CosinusPerioden pro Umdrehung 16
Messschritt. bei Interpolation der Sinus, Cosinus Fzee
Perioden mit z. B. 12Bit
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 4.096
Codeart fur den Absolutwert binar
Fehlergrenzen bei Auswertung der Sinus Cosinus H-hzzee

Perioden; integrale Nichtlinearitat
Nichtlinearitat innerhalb einer Sinus, Cosinusperiode; H-Addee
differenzielle Nichtlinearitat bei Nominallage ++~ 0,1mm
Arbeitsdrehzahl bis zu der die Absolutposition gebildet]

werden kann 6.000 min'*
Maximale Betriebsdrehzahl 12.000min‘?
Ausgangssignal serielle RS 485, asynchron, halbduplex
Betriebsspannungsbereich 7-12V
max. Betriebsstrom ohne Last 50 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (10 ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 50¢g
SEK/SEL37 Anschluss Pin Signal Op(tg’f/gg; z‘jlfeggggrzgslgoo
1 cos - cos -
2 + 485 + 485
3 - R1
4 - R2
5 sin + sin +
6 sin - sin -
7 - 485 - 485
8 cos + cos +
9 - -
10 GND GND
11 - -
12 +U +U
Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose
Hinweis:
SEK/SEL37 mit mechanischer Adaption Der Rastwinkel betragt 0° (identisch zu SEK/SEL5%ebern)

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flissigkeitskiihlung.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.3.4 SRS/SRM50 (SICK)

nchronmotoren DSP1045-100

SRS50 SRM50
BM Typenschlusselindikation E
Anzahl der Sinus, CosinusPerioden pro Umdrehung 1.024
Schrittzahl pro Umdrehung 32.768
Anzahl der absolut aufgel6sten Umdrehungen ‘ 4.096
Codeart fur den Absolutwert binar
Ausgabefrequenz der Sinus, Cosinussignale 0-200 kHz
thlergrgnzen bei. Au.swer.tL_l_ng der Sinus Cosinus H-d 866
Signale; integrale Nichtlinearitéat
Nichtlinegritat ﬁnnqrhalp __einer Sinus, Cosinusperiode; H-Z o6
differenzielle Nichtlinearitit in entspanntem Zustand
VAvrebrzE?‘diizzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 6.000 min-:
Maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Ausgangssignale; 2x90° versetzte sinusférmige Signale 1\

Ausgangssignal

serielle RS 485asynchron, halbduplex

Betriebsspannungsbereich 7-12V
Betriebsstrom ohne Last 80 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (10 ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 20¢g

SRS/SRM50 Anschluss Pin Signal Op(tg’lnlgg; iﬁ:ﬁg;ggrz;lgoo
1 COS - COS -
2 + 485 + 485
3 ; R1
4 - R2
5 sin + sin +
6 sin - sin -
7 - 485 - 485
8 CoSs + CcoSs +
9 - -
10 GND GND
11 : :
12 +U +U

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flussigkeitskiihlung.

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205
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3.3.5 SRS/SRM56S (SICK)

-3

SRS50S SRM50S
BM Typenschlusselindikation N Q
Sicherheits-Integritatslevel SIL2 (IEC 61508), SILCL2 (IEC 62061)
Kategorie 3 (EN ISO 13849)
Performance Level PL d (EN ISO 13849)
Maximale Winkelbeschleunigung 200.000 rad/s?
Anzahl der Sinus, CosinusPerioden pro Umdrehung 1.024
Schrittzahl pro Umdrehung 32.768
Anzahl der absolut aufgel6sten Umdrehungen 1 ‘ 4.096
Codeart fur den Absolutwert binar
Ausgabefrequenz der Sinus, Cosinussignale 0-200 kHz
thlergrgnzen bei. Au.swer.tL_l_ng der Sinus Cosinus H-d 866
Signale; integrale Nichtlinearitéat
Nichtlinegritat ﬁnngrhalp "ei_ner Sinus-, Cosinusperiode; H-Z e e
differenzielle Nichtlinearitat in entspanntem Zustand
vAvrebr?jZidL:\%ahl bis zu der die Absolutposition gebildet 6.000 min-:
Maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Ausgangssignale; 2x90° versetzte sinusférmige Signale 1\
Ausgangssignal serielle RS 485asynchron, halbduplex
Betriebsspannungsbereich 7-12V
Betriebsstrom ohne Last 80 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (10 ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 20¢g
SRS/SRM50S Anschluss Pin Signal Op(tg’lr‘/;’; iﬁ:ﬁg;ggrzggoo

1 Ccos - cos -

2 + 485 + 485

3 - R1

4 - R2

5 sin + sin +

6 sin - sin -

7 - 485 - 485

8 cos + cos +

9 - -

10 GND GND

11 - -

12 +U +U

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der SafetyGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind dem
Produktkonfigurator zu entnehmen. Die Kombimation SRS/SRM56S mit Anbaugetriebe ist auf Anfrage verfligbar.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flussigkeitskiihlung.

Technische Anderungen vorbehalten
36

11/205

DSP1-045-100
Baumduller Nirnberg GmbH



3.3.6 EES/EEM37 Hiperface DSL® (SICK)

nchronmotoren DSP1045-100

EES37 EEM37
BM Typenschlusselindikation r S
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 (15 hit) 4.096 (15 hit)
Codeart fur den Absolutwert Binar
Schnittstellensignale Digital, RS485
Positionswerte/Umdrehung 32.768
Maximale Winkelbeschleunigung 500.000 rad/s?
maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Spannungsversorgung ZaHh K
Stromaufnahme ohne Last ¢ 150 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 5049
Arbeitstemperatur -3 y: A HH8Y:
EES/EEM37 Anschluss Pin Signal
1 U
© 3 v
® ® 4 W
S) GN/GE
@ A B+
P40 : -
@ C +U/DSL+
D GND/DSLk
Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose Grolie 1
EES/EEM37 Anschluss Pin Signal
U U
V V
w w
N /
S) GN/GE
+ B+
- B-
1 /
2 /
H +U/DSL+
L GND/DSL:

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose Gréfie 1,5
Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefdhrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der Hiperface DSRGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind
dem Produktkonfigurator zu entnehmen. Die Geber sind einsetzbar bis zu einer Leitungslange von 60m.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flissigkeitskiihlung.

DSP1-045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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3.3.7 EDS/EDM3Hiperface DSL® (SICK)

EDS35 EDMS35
BM Typenschlusselindikation [ k
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 (2 bit) 4.096 (2 hit)
Codeart fur den Absolutwert Binar
Schnittstellensignale Digital, RS485
Systemgenauigkeit 5 h8n
Maximale Winkelbeschleunigung 16Q000 rad/s?
maximale Betriebsdrehzahl 9.000 mint
Spannungsversorgung ZaHh K
Stromaufnahme ohne Last ¢ 150 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (6ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 50¢g
Arbeitstemperatur -43 y: a5Ca h
EDS/EDM35 Anschluss Pin Signal
1 U
© 3 v
® ® 4 W
S) GN/GE
@ A B+
P40 : -
@ C +U/DSL+
D GND/DSLk
Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose Grolie 1
EDS/EDM35 Anschluss Pin Signal
U U
V V
w w
N /
S) GN/GE
+ B+
- B-
1 /
2 /
H +U/DSL+
L GND/DSL:

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose Gréfie 1,5
Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefdhrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der Hiperface DSRGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind
dem Produktkonfigurator zu entnehmen. Die Geber sind einsetzbar bis zu einer Leitungslange von 60m.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flissigkeitskiihlung.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.3.8 EFS/EFM50 Hiperface DSL® (SICK)

nchronmotoren DSP1045-100

EFS50 EFM50
BM Typenschlusselindikation g h
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 (21 bit) 4.096 (21 hit)
Codeart fur den Absolutwert Binar
Schnittstellensignale Digital, RS485
Positionswerte/Umdrehung 2.097.152
Maximale Winkelbeschleunigung 200.000 rad/s?
maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Spannungsversorgung ZaHh K
Stromaufnahme ohne Last ¢ 150 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (6ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (102000 Hz) 209
Arbeitstemperatur -h3y: eanHh3Yy:
EFS/EFM50 Anschluss Pin Signal
1 U
© 3 v
® ® 4 W
S) GN/GE
@ A B+
P40 : -
@ C +U/DSL+
D GND/DSLk
Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose Grolie 1
EFS/EFM50 Anschluss Pin Signal
U U
V V
w w
N /
S) GN/GE
+ B+
- B-
1 /
2 /
H +U/DSL+
L GND/DSL:

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose Gréfie 1,5
Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefdhrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der Hiperface DSRGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind
dem Produktkonfigurator zu entnehmen. Die Geber sind einsetzbar bis zu einer Leitungslange von 60m.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flissigkeitskiihlung.
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3.3.9 ECN1313/EQN1325 (Heidenhain)

ECN1313 EQN1325
BM Typenschlusselindikation F G
Anzahl der Sinus, Cosinus- Perioden pro Umdrehung 2.048
Systemgenauigkeit °h3ee
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.1
Abtastgrenzfrequenz bzw. Grenzfrequenz 0-200 kHz
Positionswerte/Umdrehung 8.192 (13 bit)
vAv:at:‘zlé?]dlizﬂi]ahl bis zu der die Absolutposition gebildet 12.000min-:
maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Spannungsversorgung 3,614V
Stromaufnahme ohne Last ¢ 160 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6ms) ¢ 204 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢31g
ECN1313/EQN1325 Anschluss Pin Signal Op(tg’f/gg; i‘jlfeggggrzgslgoo

1 Uy Uy

2 - -

3 - -

4 ov ov

5 - R1

6 - R2

7 Uy Uy

8 Clock Clock

9 Clock inv. Clock inv.

10 ov ov

11 - -

12 B+ B+

13 B- B-

14 Data Data

15 A+ A+

16 A- A-

17 Data inv. Data inv.

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose
Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flissigkeitskiihlung.
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3.3.10 ECI1319/EQI133d€idenhain)

nchronmotoren DSP1045-100

ECI1319 EQI1331
BM Typenschlisselindikation Y X
Strichzahlen -
Systemgenauigkeit °88e6e6
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 524 288 (19 bit)
VAv;l)rzz?‘szzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 15000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 15000 min* ‘ 12.000 min*
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last 95 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢40¢g
ECI1319/EQI1331 Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
® : G
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0V
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers.

Limitierungen :

Diese Geberoption ist ausschlief3lich verfligbar fir Motoren der Baugréf3en 056 undh§er.

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifir alle Kihlarten auf3er Flissigkeitskiihlung.

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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3.3.11 ECI13195/EQI1334S (Heidenhain)

-3

ECI131%5 EQI13315

BM Typenschlusselindikation

p q

Sicherheits-Integritatslevel

SIL 2 nach EN 61508

Kategorie

3 (EN 1SO 13849)

Performance Level

PL d (EN ISO 13849)

Maximale Winkelbeschleunigung

100000 rad/s?

Strichzahlen

Systemgenauigkeit

°88e66

Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 524 288 (19 bit)
VAv;l)rzz?‘szzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 15000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 15000 min*! ‘ 12.000 min*
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last 95 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 65-2000 Hz) ¢40¢g
ECI131%5/EQI1334S Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
® : U
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0V
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der SafetyGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind dem

Produktkonfigurator zu entnehmen.

Limitierungen :

Diese Geberoption ist ausschlief3lich verfligbar fir Motoren der Baugréf3en 056 undi§er.

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifilir alle Kiihlarten au3er Flussigkeitskiihlung.

Technische Anderungen vorbehalten
42

11/205

DSP1-045-100
Baumduller Nirnberg GmbH



3.3.12 ECN1325EQN133Heidenhain)

nchronmotoren DSP1045-100

ECN1325 EQN1337
BM Typenschlusselindikation H I
Strichzahlen 2.048
Systemgenauigkeit °h3ee
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2

Positionswerte/Umdrehung

33.554.432 (25 bit)

Arbeitsdrehzahl bis zu der die Absolutposition gebildet]

werden kann 12000 min'*
maximale Betriebsdrehzahl 12000 min‘?
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last ¢ 160 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢30¢g
ECN1325EQN133Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
® : G
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0OV
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifir alle Kihlarten auf3er Flissigkeitskiihlung.

DSP1-045-100
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3.3.13 ECN1325S/EQN1337S (Heidenhain)

-3

ECN1325S EQN1337S
BM Typenschlusselindikation 5 6
Sicherheits-Integritatslevel SIL 2 nach EN 61508
Kategorie 3 (EN ISO 13849)
Performance Level PL d (EN ISO 13849)
Maximale Winkelbeschleunigung 50.000 rad/s?
Strichzahlen 2.048
Systemgenauigkeit °h3ee
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 33.554.432 (25 bit)
VAvrebrzE?‘diizzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 12000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 12000 min‘?
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last ¢ 160 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢30¢g
ECN1325S/EQN1337S Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
® : U
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0V
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der SafetyGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind dem

Produktkonfigurator zu entnehmen.

Limitierung :

Geberoption ist limitiert auf eine Leistung < S1 Kurve und 3.000 mifir alle Kihlarten auf3er Flissigkeitskiihlung.

Technische Anderungen vorbehalten
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nchronmotoren DSP1045-100

3.4  Geberleitungen b maxXX 4000
Allgemeines

Fur alle Gebersysteme wird eine fertig konfektionierte Geberleitung eingesetzt. Der motorseitige Anschluss besteht aus
einem 12poligen Signalrundstecker bei Resolver, Hiperfac®Gebern der Fa. SICK/Stegmann, einem -Poligen
Signalrundstecker bei ECN1313/EQN1325 und einempdigen Signalrundstecker bei ECN1325/EQN1337 Gebersystemen
der Fa. Heidenhain. Der reglerseije Anschluss besteht aus eineml5poligen SubD - Stecker. Alternativ ist der
motorseitige Signalrundstecker fiir schleppféahige Leitungen in $eedtec-Ausfuhrung verflgbar.

Die schleppfahige Leitung ist fur den beweglichen Einsatz z. B. in Schleppketten geeignet. Zudem besteht der
Kabelmantel fir den Einsatz in Umgebungen mit Sduren und Basen (Kihlmittel) im Gegensatz zum nicht schleppfahigen
Kabel aus strapazierfahigerem Pl$tatt PVC.

3.4.1 Technische Daten

technische Beschreibung | nicht schleppfahig fur Resolver / SinCos Hiperface® Schnittstelle / SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber

1 LiYCY, 5x (2x0,14mm?2) + 2 x 0,5mmz2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PVC, grau, Beschriftung mit Baumiller Logo, schwarz

1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuBendurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 60 mm (feste Verlegung), # 135 mm (flexibler Einsatz)

Nennspannung: 250\c

= =4 =4 -4 A -

technische Beschreibung | schleppféhig fiir Resolver / SinCos Hiperface® Schnittstelle / SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber

1 Li12YC11Y, 5x (2x0,14mm?) + 2 x 0,5mm?2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PU, schwarz, Beschriftung mit Baumdiller Logo, weil3

1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuBendurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 70 mm (feste Verlegung), # 100 mm (flexibler Einsatz)

Nennspannung: 300\M4c

= =4 -4 -4 -—Aa -

technische Beschreibung | nicht schleppféahig fur EnDat® 2.1Schnittstelle

LiYCY, 5x (2x0,14mm?2) + 2 x 0,5mmz2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PVC, grau, Beschriftung mit Baumuller Logo, schwarz

1. Seite: 17poliger Signalrundstecker mit 17 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 60 mm (feste Verlegung), # 135 mm (flexibler Einsatz)

= =4 4 4 -4 - -2

Nennspannung: 250\c

DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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technische Beschreibung | schleppféhig fur EnDat® 2.1Schnittstelle

= =4 -4 -4 A -—a -

Lil2YC11Y, 5x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5mm2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PU, schwarz, Beschriftung mit Baumiller Logo, weil3

1. Seite: 17poliger Signalrundstecker mit 17 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 70 mm (feste Verlegung), # 100 mm (flexibler Einsatz)

Nennspannung: 300\c

technische Beschreibung | schleppféhig fiir EnDat® 2.2 Schnittstelle

= =4 -4 -4 A -—Aa -

Mantel PUR, 1x(4x0,14mm?) + (4x0,34mm?)

1 verseilter Vierer 0,14mrh 4 Adern 0,34mmi, Cu, verzinnt

Gesamtschirm CuSn, Beschriftung Heidenhain

1. Seite: 9poliger Signalrundstecker mit 9 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuRendurchmesser 6,0 mm

Biegeradius: r2 20 mm (feste Verlegung), # 75 mm (flexibler Einsatzpannungsfestigkeit Ader/ Ader und Ader/
Schirm: 0,5kV bei 50Hz, 1 Minute

3.4.2 Verwendungshinweise

Betriebstemperatur Geberleitung Resolver / SinCos Hiperface® Schnittstelle /
SinCos- und Rechteckinkrementalgeber / EnDat® 2.1Schnittstelle

schleppféahig nicht schleppféhig
Grenztemperatur an der Oberflache an der Oberflache
unbewegter / wenig bewegter Einsatz - 40 °C bis + 80 °C - 30 °C bis + 80 °C
dauerbewegter Einsatz -30°C bis + 80 °C -5°Chis+70°C

Betriebstemperatur Geberleitung fir EnDat® 2.2-Schnittstelle

schleppféahig
Verlegung der Leitung am Motor
Grenztemperatur an der Oberflache
Die Leitungen dirfen die Motoroberflache nicht
unbewegter / wenig bewegter Einsatz - 40 °C bis + 80 °C beriihren.
dauerbewegter Einsatz -10 °C bis + 80 °C
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.4.3 Bestellinformationen fur Geberleitungen

Geberleitungen fir Resolver / SinCos Hiperface®Schnittstelle / SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber - konfektionierte Leitungen mit Stecker

nicht schleppfahig, fertig konfektioniert schleppfahig, fertig konfektioniert

Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker | Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker

Lange [m Art. Nr. Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
1 243601 3 246658 448944
2 211338 4 243379 448945
3 219333 5 239540 448948
4 231166 6 242954 448946
5 209879 8 239541 448949
6 220197 10 239542 448956
7 216455 15 239543 448962
8 220429 20 239544 448967
10 210052 25 239545 448970
15 215716 30 239546 448971
20 218568 35 239547 448973
25 218569 40 240520 448976
30 217094 45 240521 448978
35 216444 50 240522 448980
40 217095 55 244033 448981
45 217567 60 245484 448982
50 217568
55 217569
60 217570
70 232088

Geberleitungen fur EnDat® 2:ASchnittstelle - konfektionierte Leitungen mit Stecker

nicht schleppféahig, fertig konfektioniert schleppfahig, fertig konfektioniert
Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker | Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker
Lange [m Art. Nr. Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
2 383152 2 393889 448816
3 383923 3 369864 448817
5 393885 5 394014 448818
7 389445 7 389807 448819
8 380138 8 393890 448820
9 389446 9 389808 448821
10 393886 10 393891 448822
15 388505 15 393892 448823
20 388418 17 371494 448824
25 393887 20 393893 448825
30 393888 25 393894 448826
35 387958 30 380358 448827
40 382006 35 391216 448828
50 388419 40 382005 448830
70 384473 50 378022 448832
90 387391
DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Geberleitungen EnDat® 2.2Schnittstelle - konfektionierte Leitungen mit Stecker

schleppfahig, fertig konfektioniert
Kabel 1x4x0,14 + 4x0,34 PUR @ 6mm mit Stecker
Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
2 434056 459031
3 434057 459032
5 434058 459033
10 434059 459035
15 434060 459036
20 434061 459037
25 434062 459038
50 434063 459042
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.5 Geberleitungen b maxXx5000

Fir alle Gebersysteme wird eine fertig konfektionierte und schleppfahige Geberleitung eingesetzt. Der motorseitige
Anschluss besteht aus einem 13oligen Signalrundstecker bei Resolver und bei Hiperfac® Gebern der Fa.
SICK/Stegmann sowie einem ZXpoligen Signalrundstecker bei ECN1313/EQN1325 Gebern der Fa. Heidenhain. Der
reglerseitige Anschluss besteht aus einem 2€poligen Sub D- Stecker. Alternativ ist der motorseitige Signalrundstecker

in Speedec Ausfihrung verfligbha.

3.5.1 Technische Daten

technische Beschreibung | schleppfahig fur Resolver

LI9YC, 1 x (2 x 0,25) + Li9Y, 2 x (2x0,25) + LiI9YC11Y, 1 x (2 x 0,34), Kupferlitze, paarig verseilt
Mantel PUR, griin; Beschriftung mit Baumdiller Niurnberg und Geberleitung Resolver

1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 26-poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 7,3 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 4 x D (statisch), 8 10 x D (dynamisch)

= =4 -4 -4 -—Aa A

technische Beschreibung | schleppféhig fir SinCos Hiperface® Schnittstelle und SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber

1 Li9YC, 3x(2x0,25), + Li9Y, 3 x (2 x0,25) + LI9YC11Y, 1 x (2x0,34), Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PUR, gruin; Beschriftung mit Baumduller NurnbergGeberleitung Hyperface®oder Inkrementalgeber
1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 26-poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuBendurchmesser 9,6 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 4 x D (statisch), 8 10 x D (dynamisch)

= =4 -4 -8 -4

technische Beschreibung | schleppféhig fir EnDat® 2.1 Schnittstelle

LiI9YC, 3 x (2 x 0,25), + Li9Y, 3 x (2 x 0,25) + LI9YC11Y, 1 x (2x0,34), Kupferlitze, paarig verseilt
Mantel PUR, griin; Beschriftung mit Baumdiller Nirnberg und Geberleitung Endat®.1

1. Seite: 17poliger Signalrundstecker mit 17 Buchsenkontakten

2. Seite: 26-poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 9,6 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 4 x D (statisch), # 10 x D (dynamisch)

= =4 =4 -4 -—a A

technische Beschreibung | schleppfahige Hybridleitung mit Hiperface DSL®

1 Hybridleitung

1 Abschirmgeflecht: Kupferdréahte, verzinnt

1 Mantel PUR, orange. Flammwidrig, selbstverléschend

1 1. Seite: Metallrundstecker Speedtec M23-®olig fur Leitung mit 4G1.5 und 4G2.5
Metallrundstecker Speedtec M40 Hybriddose fiir Leitung mit 4G2.5, 4G4 und 4G6

2. Seite: Metall 452D-Sub-Stecker. 26-polig mit Elektronik

=

DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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3.5.2 Verwendungshinweise

Betriebstemperatur Geberleitung Resolver; SinCos Hiperface® Schnittstelle; EnDat® 2.1 Schnittstelle sowie SinCos
und Rechteckinkrementalgeber

Grenztemperatur an der Oberflache Verlegung der Leitung am Motor

Lagertemperatur -40 °C bis + 80 °C Die Leitungen dirfen die Motoroberflache nicht
: . berthren.

dauerbewegter Einsatz -20°C bis + 60 °C

3.5.3 Bestellinformationen fur Geberleitungen

Geberleitungen| konfektionierte Leitungen mit Stecker

Fur Resolver Fur SinCos Hiperface®Schnittstelle

Lange [m Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec) | Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)

1 429914 448746 1 429958 448761

2 429915 448747 2 429959 448762

3 429916 448748 3 429960 448763

5 429917 448749 5 429961 448764

7 429918 448750 7 429962 448765

10 429919 448751 10 429963 448766

15 429920 448752 15 429964 448767

20 429921 448753 20 429965 448768

25 429922 448754 25 429966 448769

30 429923 448755 30 429967 448770

35 429924 448756 35 429968 448772

40 429925 448757 40 429969 448773

50 429926 448758 50 429970 448774

75 429927 448759 75 429971 448775

Fur SinCos und Rechteckinkrementalgeber Fur SinCos EnDat® 2.%chnittstelle

Lange [m Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec) | Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)

1 430015 448777 1 429986 448796

2 430016 448778 2 429987 448797

3 430017 448779 3 429988 448798

5 430018 448780 5 429989 448799

7 430019 448781 7 429990 448800

10 430020 448782 10 429991 448801

15 430021 448783 15 429992 448802

20 430022 448784 20 429993 448803

25 430023 448785 25 429994 448804

30 430024 448786 30 429995 448805

35 430025 448787 35 429996 448806

40 430026 448788 40 429997 448807

50 430027 448789 50 429998 448808

75 430028 448790 75 429999 448809
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.5.4 Bestellinformationen fiir Hybridleitungen
Fur Hiperface DSL® Hybridleitungen Grof3e 1 fur bmaXX 5300

Nennstrom 15A Nennstrom 20A

4G1.5+(2x0,75) (2x22AWG) 4G2.5+(2x1.0} (2x22AWG)

Lange [m] Art. Nr. Art. Nr.

3 464201 464217

5 464202 464218

7 464203 464219

10 464204 464220

15 464205 464221

20 464206 464222

25 464207 464223

30 464208 464224

35 464209 464225

40 464210 464226

50 464211 464227

60 464212 464228

Fur Hiperface DSL® Hybridleitungen Grof3e 3 fir bmaxX 5300
Nennstrom 21A Nennstrom 28A Nennstrom 36A
4G2.5+(2x1.0) + (2x22AWG 4G4.0+(2x1.0) + (2x22AWG 4G6.0+(2x1.0) + (2x22AWG
Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. Art. Nr.
3 464235 464278 464294
5 464236 464279 464295
7 464237 464280 464296
10 464238 464281 464297
15 464239 464282 464298
20 464240 464283 464299
25 464241 464284 464300
30 464242 464285 464301
35 464243 464286 464302
40 464244 464287 464303
50 464245 464288 464304
DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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3.6  Motorleitungen
3.6.1 Technische Daten

Die Motorleitungen sind hochflexible, schleppféhige Leitungen mit Gesamtabschirmung. Sie entsprechen den
Vorschriften VDE, UL und CSA. Die Steuerleitungen sind als Sternvierer integriert. Die Bremsenansteuerung und der
Anschluss des Temperaturgebers werderiiber den Stecker des Hauptanschlusses herausgefiihrt.

Insgesamt sind durch den geringen Leitungsquerschnitt, kleines Gewicht und hemmfreier Oberflache die Leitungen fir
eine optimale Ausnutzung von Kabelbahnen geeignet. Dies ermdglicht einen effizienten Einsatz der Leitungen in
Schleppketten. Durch die Gesamabschirmung mit einer optischen Uberdeckung > 85 % ist es eine EMunkritische
Leitung.

1 Bestandigkeit des Mantels gegen Medien wie Kihlschmiermittel, Maschinen und Getriebedle
1 Abriebfestigkeit durch speziell beschaffene Oberflache in Kabelbahnen und Schleppketten
1 Leitung hochflexibel, schleppfahig, Mindestbiegeradius bei flexiblem Einsatz 12 x D
1 Oberflache des Mantels nicht blockend, seidenmatt
1 Schirm aus CuGeflecht verzinnt mit optischer Bedeckung vor? 85 %
9 Isolation der Adern aus TPE oder Polyester, Mantelwerkstoff PURhalogenfrei
1 Leitungsaufbau FCKW und silikonfrei
1 Verhalten im Brandfall flammwidrig, halogenfrei
1 Kabelfarbe in RAL 1028, melonengelb
1 Beschriftung mit Baumduller Logo VDE, UL und CSA Zeichen
Nennspannung

U,/U =600 / 1000 V (Leistungsadern)

U=24V DC (Steueradern)

Ader-Beschriftung

Leistungsadern U, VV, WWW

Steuerleitungspaare farbig als Sternvierer ausgefiihrt mit rot, weil3, schwarz, gelb
Zuordnung der Paare (Polung beachten!):

rt - sw (Bremse)

ws - ge (Temperatursensor)

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.6.2 Hauptanschluss tber Stecker

Die SteckergrofRe wird
Stillstandsstrom ¢ h 3

durch den S'gillstandsstrom od des verwendeten Motors bestimmt. Motoren mit einem
I UlnC NJUyY CDN [ éwTFUyeén UBgel dindénBtillstahdssiiord 20 AWER G D

36 A wird der Hauptanschlussstecker GroRe 1,5 eingesetzt. Bei einem>l 36 A muss ein Klemmenkasten eingesetzt

werden.

Polbilder der Hauptanschlussdosen:

Pin Signal Farbe/Beschriftung
a 1 Phase U U
= Schutzleiter grun / gelb
GréRe 1 @ ©@ 3 Phase V VvV
@ 4 Phase W WWwWWwW
A B+ rot
o620 A @ @ B B- schwarz
@ C R1 weild
D R2 gelb
Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose
Pin Signal Farbe/Beschriftung
U Phase U U
\% Phase V V'V
i W Phase W WWWwW
GroBe 1,5 = Schutzleiter grin/ gelb
+ B+ rot
lo§ 36 A - B- schwarz
1 R1 weild
2 R2 gelb
Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose
Kabelauerschnitt Nennstrom In[A] fur cAXus- SteckergroRe bei Kabeldurchmesser
q [A] approbierte Motoren 540V [mm]
431,5 mni+430,75 mnt 15 12 1 11,712,3
432 5 mn?+430,75 mnt 20 16 1 12,714,6
43 4 mn?+430,75 mnt 28 22,4 1,5 14,215,4
436 mn?+430,75 mn? 36 28,8 1,5 16,617,9
4x10 mnt + 4x0,75 mm 50 40 15 20,5-21,5
4x16 mnmi + 4x0,75 mm 66 52,8 - 23,0-25,8
4x25 mnt + 2x(2x1,5 84 67,2 - 26,3-29,7
4x35 mnt + 2x(2x1,5 104 83,2 - 30,8-32,5

bStrombelastbarkeit nach Tabelle 5 Verlegeart C bzw. E (VDE 0113 / EN 60 204 Teil 1 Ausgabe 1997)
Umgebungstemperatur40°C

3.6.3 Verwendungshinweise

Betriebstemperatur

Die Kabel kénnen in einem Temperaturbereich vor20°C bis +80°C betrieben
werden

Verlegung der Leitung am Motor Die Leitungen dirfen die Motoroberflache nicht bertihren

Kleinste zulassige Biegeradien 12x AuRendurchmesser der Leitung

DSP1-045-100
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3.6.4 Bestellinformationen fir Hauptanschlussleitungen

Nennstrom: 15 A
Kabel 4 x 1,5 mm2 + 4x 0,75 mmit Stecker Gr. 1

Lange [m Art. Nr.
5 324781
7 324782
10 324783
15 324784
20 324785
25 324786
30 324787
35 324788
40 324789
50 324790
75 324791
100 324792

Nennstrom: 20 A
Kabel 4 x 2,5 mm2 + 4x 0,75 mmgit Stecker Gr. 1

Lange [m Art. Nr.
5 414840
7 380967
10 413410
15 414841
20 414842
25 414843
30 414846
35 414848
40 414849
50 414850
75 414851
100 414852

Nennstrom: 21 A

Kabel 4 x 2,5 mm?2

Art. Nr. Speedtec

Nennstrom: 28 A

Kabel 4 x 4 mmz2 + 4x 0,75 mmiit Stecker Gr. 1,5

445872
445887
445889
447675
447676
447677
447678
447679
447680
447681
447682
447683

Art. Nr. Speedtec

Nennstrom: 36 A

Lange [m

5
7
10
15
20
25
30
35
40

Art. Nr.
326589
326591
326592
326593
326594
326596
326597
326598
326599

Art. Nr. Speedtec
448063
448064
448065
448066
448067
448069
448070
448071
448072

Kabel 4 x 6 mm2 + 4x 0,75 mmiit Stecker Gr. 1,5

447684
447687
447688
447692
447698
447852
447853
447854
447855
447856
447857
447858

+ 4x 0,75 mmiit Stecker Gr. 1,5

Nennstrom: 50 A

Lange [m

5
7
10
15
20
25
30
35
40

Art. Nr.
326600
326601
326602
326603
326604
326605
326606
326607
326608

Art. Nr. Speedtec
448080
448118
448119
448120
448121
448122
448123
448124
448125

Kabel 4 x 10 mm2 + 4x 0,75 mmm#t Stecker Gr. 1,5

Lange [m Art. Nr. Art. Nr. Speedtec Lange [m Art. Nr. Art. Nr. Speedtec
5 326577 447686 5 326609 448129
7 326578 447689 7 326610 448131
10 326579 447690 10 326611 448132
15 326580 447691 15 326612 448133
20 326581 447693 20 326613 448134
25 326582 447694 25 326614 448135
30 326583 447695 30 326615 448136
35 326584 447696 35 326616 448137
40 326585 447697 40 326617 448138
50 326586 447699
75 326587 448060
100 326588 448061

Gegenstecker

Typ Art. Nr. Art. Nr. Speedtec

Gr.1 4x1,5mnto. x2,5mn¥ 261740 445486

Gr.1 4x2,5mm? bis 4x4mn? 500064

Gr.1,5  4x2,5mn?bis 4x6mmn? 326574 445487

Gr.1,5 4x10mnt 326569 445488

Fur <™ -approbierte Motoren gelten abweichende Vorschriften zur Strombelastbarkeit.
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.7 Malzeichnungen Geratedose und stecker

3.7.1 Hauptanschluss

Speedtec - Winkeleinbaudose drehbar
(GroRe 1 fur Stromstéarkey bis 20 A)
56

15

N8 |5

]

42

—

Speedtec - Winkeleinbaudose drehbar
(GrofRe 1,5 fur Stromstéarke bis 36 A)

91

20

62

40

i

it

3.7.2 Geberanschluss

Speedtec | Winkeleinbaudose drehbar

nchronmotoren DSP1045-100

Speedtec - Gegenstecker
(GroRe 1 fur Stromstérke bis 20 A)

78

®28

Speedtec - Gegenstecker
(Grole 1,5 fur Stromstéarke, bis 36 A)

99

D46

-l

Speedtec | Gegenstecker

- 56 o
_%fg
— 1 N R —
< ﬂ S =
N~
M N |
|
DSP1-045-100
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3.8  Hauptanschluss tber Klemmenkasten
Bei einem > 36 A muss ein Klemmenkasten eingesetzt werden.

Ist 63 A >d> 36 A muss folgender Klemmenkasten eingesetzt werdelie Abgangsrichtung des Hauptanschlusses ist zur
B-Seite.

i
Motorbaulange L B H S1 S2 lo
DSP1071SO 17 156 170 M40 M25 C63A
DSP1071MO 57 156 170 M40 M25 C63A
DSP1100KO / 156 205 M50 M25 C63 A
DSP1100SO 33 156 205 M50 M25 C63A
DSP1100MO 73 156 205 M50 M25 C63A
DSP1100LO 113 156 205 M50 M25 C63 A

Bei einem Motor mit § > 63 A muss folgender Klemmenkasten eingesetzt werdenDie Abgangsrichtung des
Hauptanschlusses ist zur B Seite.

L Hk ‘fg
S1 n \
S2 L T
I
RS | . ] ,lii
T ) I i
Motorbaulénge L B H S1 S2 lo
DSP1071MO 59 196 190 M50 M25 CO95 A
DSP1100SO / 196 190 M50 M25 C95 A
DSP1100MO 33 196 190 M50 M25 C95 A
DSP1100LO 73 196 190 M50 M25 CO5 A
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DSP1045-100
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3.9  Temperaturfuhler

Die Motoren werden standardmaRig mit einem Temperaturfihler in der Statorwicklung versehen. Dies ermdglicht die
Auswertung im Motorregler.Der Anschluss des Temperaturfuhlers wird Uber den Hauptanschluss realisiert. Als Option ist

der Anschluss Uber die Geberdose mdglich. Die jeweilige Ausfihrung ist im Bestellschliissel zu kennzeichnen.

3000

2500

2000

1500

1000

500

Widerstand / Resistance [Ohm]

Widerstandskennlinie / Resistance curve

A

i

W ——KTY84-130

= — o

il

-40 -20 0 20 40 60 80 100120140 160 180 200 220 240 260 280 300

Temperatur / Temperature {C]

Mit dem Temperaturfihler PT1000 wird die Motortemperatur kontinuierlich Uberwacht. Bei Speisung des Fihlers mit

einem Messstrom von 2 mA ergibt sich der oben aufgezeigte Widerstandsverlauf.

DSP1-045-100
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4.
4.1

Mal3zeichnungen

Malblatter DSP1045

DSP13 d 8 & ¢ 3.0:.PP-.-..-0-000

IM B5

center hole D M5 DIN 332

L1 36
8 —
3
™~
0
[
=
g || .
L1
! \
30 L2
Zentrierung D M5 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar)

encoder connector (turnable)
|

Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key

‘4

‘Leisfungsanschlussdose sdrehbcr)

main connector (turnable)

MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN ISO 2768-¢

L1
\ =
[
Motorbaulédngen
motorsize L 2
DSP1-045 KO 75 159
DSP1-045 SO 105 189
DSP1-045 MO 135 219

dimensions without tolerance specification according to DIN ISO 2768-¢

.

Technische Anderungen vorbehalten
Subject to technical change

DSP13 ¢ 8 & ¢ %.B.-.PP-.-..

-O-000

IM B5

L1 72
] == I
C )
3 Zh
~
o]
2
~
I e e & 2
? [
|30 L2 -
Zentrierung D M5 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar)
center hole D M5 DIN 332 encoder connector {turnable)
\ I
o Wellenende optional mit PaBfeder
o 1 optional shaft with key
= — & i -
VAT
[ K
w
|
\ 16 ﬁ |
= Leistungsanschlussdose (drehbar) ) ! ﬂ‘
Motorbaultingen 1 L2 main connector [turnable)
motorsize 22 .
DSP1-045 KO 75 195
DSP1-045 SO 105 225 R
MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN ISO 2768-c I
DSP1-045 MO 135 255 dimensions without folerance specification decording fo DIN ISO 2768-c Eg}”;gi%';e,ﬁgﬁﬁgg”,%igxg;"e“‘”e”
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DSP13 ¢ 8 &-¢-O-.0-.PP-.-..-0-000

IM B5

D14 ke

86

¢80 js

IS0

90

30

L2

Zentrierung DIN 332-D M5
center hole DIN 332-D M5

Leistungsanschlussdose (drehbar)
main connector [turnable)

Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (turnable]

WasseranschlUsse @8 (drehbar)
water-connector $8 (turnable)

N
N
Typ/ type 11
DSP1-045KO0..W-..-.-.0 93
DSP1-04550..W-..-..-.0 123
DSP1-045MO..W-..-..-.0 153

Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key
DIN 6885-1

>

3 ___[ j

16 |

|

A-A - ‘
R

Technische Anderungen vorbehalten
Subject to technical change

DSPi3 d, 8 a-d-O-.B.-.PP-.-

D14 ke

T

? 80 j6
|
|
|

-

30

Lentrierung DIN 332-D M5

center hole DIN 332-D M5 main connector {turnable)

Leistungsanschlussdose (drehbar)

Signalanschlussdose {drehbar)
encoder connector (furnable)

Wasseranschlisse ©8 (drehbar)
water-connector P8 (turnable)

Typ / type [}
DSP1-045K0..W-..-..-.B 93
DSP1-04550..W-..-..-.B 123
DSP1-045MO..W-..-..-.B 153

86

IS0

Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key
DIN 6885-1

>

22
3 ]

|

A-A

Lt

o

Techrische Anderungen vorbehalten
Subject to technical change

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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4.2  MalRblatter DSP1056

DSP13 8 8 &.¢.34.0-.PP-.-..-0-000 IM B5
9 — |
3.5
o
< 2
3
™~
€3
20
2 i 2
[
50 L2
Zentrierung D M8 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar]
center hole D M8 DIN332 encoder connector (turnable,
—;\
M - Wellenende optional mit PaBfeder
— optional shaft with key
N
™~
" %
[
Q1
Leistungsanschlussdose (drehbar)
main connector (turnable]
Motorbauldangen
motorsize H L2
DSP1-056 KO 92 170
DSP1-056 SO 127 205
MaBe chne Toleranz: b h DIN ISO 2768- . i
DSP1-056 MO 162 240 dimensions withou! 1olarante specificaiion accarding o DIN IS0 27¢8-c gigﬁ;&ﬁ’;ﬁﬁgfﬁg}%igggebem”9”
DSP13 8 8 & .¢.%B.-.PP-.-..-O-000 IM B5
L1 79
9
—
3.5
o
2 M =
~
o~
of 1
o w
= i 2
= =
[
\
50 L2
. . TK 2130
Zentrierung D M8 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar, — -
center hole D M8 DIN332 encoder connector (turnable,
) /
\ Wellenende optional mit PaBfeder
\ optional shaft with key
= 5 )
3— | T
B
| > L e—ill s
I
% Leistungsanschlussdose (drehbar) 27 © [
main connector (turnable) — — L
Motorbauldngen 40
motorsize U 12 ‘
DSP1-056 KO 92 215 [t
DSP1-056 SO 127 250
MaBe ohne Tol \Z¢ b h DIN ISO 2768- i i
DSP1-056 MO 162 285 dimansions wilhout okrance speciicafion aceording fo DIN 150 2748-c gﬁgg@ﬁgﬁ,ﬁgﬁg;”,giggggbem”9”

DSP1-045-100
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Drehstrom - S

IM B5

DSP13 8 8 &.¢.w.O-.PP-.-..-0-000

122
’ i
3.5
(=]
° c
" g
g 1
Tk ‘
[ 0 @
—
50 L2
157 -

Zentrierung D M8 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (turnable)

center hole D M8 DIN332

\
\ .
‘ N
R Wellenende optional mit PaBfeder
v optional shaft with key
. Lifteranschlussdose {drehbar)
fan connector {turnable)
o S|
Leistungsanschlussdose (drehbar)
main connector (turnable) @
|

Motorbaulangen ‘
motorsize L L2
92 290
Technische Anderungen varbehalten

DSP1-056 KO
DSP1-056 SO 127 325 MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN 18O 2768-c
DSP1-056 MO 162 360 dimensions without folerance specification according to DIN 15O 2768-c SUbject fo fechnical change

IM B5

DSP13 8 8 &.d .w.B.-.PP-.-..-O-000

!
b4
~
o o

Zentrierung D M8 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar)

center hole D M8 DIN332 encoder connector (turnable)

\ —

\ o =
]
H
A
ﬂ: Wellenende opfional mit PaBfeder
~ Lufteranschlussdose (drehbar) optional shaft with key
I fan connector {turnable]
\\ Leistungsanschlussdose (drehbar)
\main connector {turnable) 27 0
Motorbauldngen R 2
motorsize 4
DSP1-056 KO 92 335 ‘
DSP1-056 SO 127 370 [t
MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN ISO 2768-¢ . i

DSP1-056 MO 162 405 dimensions without fo\egr;once specification according to DIN ISO 2768-¢ gig%@ﬁgi:gfﬂ%g%ig;g'ebehanen

11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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DSP13 8 8 a-d-O.0-.PP-.-..-O-000

IM B5

Wasseranschlisse ¢8
water connector 38

Leistungsanschlussdose (drehbar)
main conrector (fumable)

Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (tumndble)

G110

115

@9

TK 130

optional Wellenende mit PaBfeder
optiondl shaft end with key

Leistungseinbaudose Gr.1,5 (drehbar]
bei stilstandsstrom 10>20A
main connectorsize 1,5 (furnable)

upon 10>20A

et

120

f,rk

Zentrierung D M8 DIN332
center hole D M8 DIN332
35
°
5 !
3 =
©
50
Motortyp / type L1 12
DSP1-056K0..W-....0 2 188
DSP1-05650..W-..—..~.0 127 23
DSP1-056MO..W-.._...0 162 258 ‘

Toleranzangabe der Passfeder und Passfedernut nach DIN 4885-1
tolerance specification of the key and keyway acc. to DIN 6885-1

Techrische Anderungen vorbehalten
Subject fo fechnical change

DSPi13 8 8 a-d-O.B.-.PP-.-..-0-000

IM B5

Leistungsanschlussdose (drehbar)
main connector (tumndble)

Wasseranschlisse $8
water connector 8

@24 ks

Zentrierung D M8 DIN332
center hole D M8 DIN332

] \ 97

Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (tumable)

@110

115

=1

1

b9

TK$130

optional Wellenende mit PaBfeder
optional shaft end with key 22

50

upon I0>20A

I —

120

Leistungseinbaudose Gr.1 5 (drehbar)
bei stillsiandsstrom 10>20 A
main connector size 1,5 (furnable)

o —-—

r

3
R
40

tolerance specification of the key and keyway acc. fo DIN 6885-1

Subject to fechnical change

L2
2 %
92 233
127 268
162 303 Toleranzangabe der Passfeder und Passfedernut nach DIN 6885-1 ‘ Technische Anderungen vorbehalien

Technische Anderungen vorbehalten
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4.3

MaRblatter DSP1071

DSP13 Z H &.§.30:-.PP-.-..-0-000

IM B5

-—

71304
T 28ks

—
-—

Zentrien

main

center hole D

L1 35
10
a5 | . EYEYA A
; 2
I S | I

58 L2
ung D M10 DIN332 Signalanschlussdose [drehbcr{
M10 DIN332 encoder conmlecfor (turnable

et

o) 25

connector [turnable)

Leistungsanschlussdose (drehbar)

Wellenende opfional mit Pafeder
optional shaft with key

Motorbaulangen
motorsize ° u L L2
DSP1-071 KO 111 106 190
DSP1-071 5O 151 146 230
MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN 18O 2748-¢ Technische Anderungen vorbehalien
DSP1-071 MO 191 186 270 dwmens'o"sh\-.ﬂlhou\ 1o\e?cmce spacification a;ccarding 1o DIN 150 2748-¢ Subject fo technical change

Leistungsanschlussdose Gr.1. 5 drehbar)
bei Stilstandsstrom 20A< lo <=36A
main connector size 1.5 [iumcb\e}
at standstill current 20A< lo <=36A

DSPi13 Z H a.4.%B.-.PP-.-..-O-000

IM B5

1308

L

—

Zentrierun,
center hole

D M10 DIN332
D M10 DIN332

Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (turnable)

h —

!
”_r@

Leistungsanschlussdose (drehbc}r]l
main connector (furnable)

25

a9

Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key

L+

&7

—-—

‘Leistungsanschlussdose Gr.1,5 (drehbar)

Moiorb.auléngan L1 L1+ L2
motorsize main connector size 1,5 (furnable)

DSP1-071 KO 111 106 237 at standstill current 20A< lo <=36A

DSP1-071 SO 151 146 277 MaBe chne Toleranzongabe nach DIN 15O 2768-¢ . %

DSP1-071 MO 191 186 317 Himonaone wihoo 1oleramen smacifearon acoording fa DIN 150 2768-c }fgr;;fm Qgﬁ:&gg?ﬂ;x&bemheh

bei Stillstandsstrom 2OA< lo <=36A

DSP1-045-100
Baumdller Nur

nberg GmbH

11/205

Technische Anderungen vorbehalten




IM B5

Lz

Lentrierung D M10 DIN332
center hole D M10 DIN332

Signalanschlussdose (drehbar
encoder connecter

turnable,

Lifteranschlussdose (drehbar)

(i}

| fan connector (turmnable)

Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key

_—

=

Leistungsanschlussdose Hdreh bar)

Motom?luléngen L1 L1~ L2 . main connector {turnable) bei Stillstandsstrom 20A< lo <=34A
motorsize main connector size 1,5 (tumable)
DSP1-071 KO 111 106 315 at standstill current 20A< lo <=36A
DSP1-071 SO 151 146 355 .
MaBe ohne Tolsranzongabe noch DIN 150 2768-c sche en
DSP1-071 MO 191 186 395 | dimensions without folerance specifiction accoding fo DIN IS0 2768-¢ ;3grenca’cfo.“g\gﬁﬂ%%r;gcz‘cnfgébehqnen

Leisfun%sonschlussdose Gr.1,5 [drehbar]
5

DSP13 Z H a.4.wB.-.PP-.-..-O-000

IM B5

127

LI 82
0,
3’5——
[ M
E:
8
=
S [

1T

|

113

58

Zemrierunp D M10 DIN332
center hole D M10 DIN332

Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (turnable)

Lofteranschlussdose (drehbar)

:
—

fan connector (turnable)

|

Motorbaulangen L1 L1* L2 Leistungsanschlussdose (drehbar) main connector size 1,5 [fumable)
motorsize main connector (turnable) at standstill curent 20A< lo <=36A
DSP1-071 KO 111 106 362
DSP1-071 SO 151 146 402
MaBe ohne Toleranzongabe nach DIN 130 2748-c Technische Anderungen vorbehalten
DSP1-071 MO 191 186 442 d'memi-_;rgwirhoul folerance specifiction occudﬁn-g to DIN 150 2768-C Subject to technicol change

Wwellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key

Leistungsanschlussdose GrhSédfehbar]
bei Stillstandssfrom 20A< lo <=36A

Technische Anderungen vorbehalten
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DSP13 Z H a.g.wO-.NP-.-..-O-000

IM B5

—

213076

J
g
N

!

Zentrierung O M10 DIN332

center hole D M10 DIN332

L3

Leistungsanschluss dber Klemmenkasten Gr.150
bei Stillstandsstrom 36A< lo<=63A
main connection with terminal box size 150

63A

af standslill curent 36A< lo<=

-—

157
142

a1l [ i
\ . 1 optional shaft with key
' w -
o™
l Lufteranschlussdose (drehbar)
fan connector (drehbar]
i o
- D
Signalanschlussdose [drehbar) -2
Lencoder connecter {drehbar)

Moiorbguléngen L1 Lo 13
motorsize
DSP1-071 SO 17 186 355 MoBe ohne Toleranzangabe nach DIN 15O 2768-¢ Technische Anderungen vorbehalfen
DSP1-071 MO 57 226 395 dimensions without folerance specifiction accoding to DIN 15O 2768-¢ Subject fo technical change

—

Wellenende opticnal mit PaBfeder

DSP13 Z H 8.4.wB.-.NP-.-..-0-000

IM B5

1306

L2 127
L
" . F

35| —l‘ ||— E" i

i - o |\ . o
?'E ;_._._.____T__.__ v
' | n -
88| 3

Zentrierung D M10 DIMN332
center hole D MI10 DIN332

Leistungsanschluss Uber Klemmenkasten Gr.150
bei Stillstandssirom 36A< lo<=63A

main conneclion with terminal box size 150

at standstill current 36A< lo<=63A

i

1

=

Lufteranschlussdose [drehbar)
__fan connector (turnable)

Motorbauldngen 7] 12 L3

motorsize

DEFIOF =0 17 233 402 MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN ISO 2768-¢ Technischs Anderungen vorbshalten
DSP1-071 MO 57 273 442 dimensions without tolerance specifiction accoding to DIM 15O 2768-¢ Subject to technicol change

| Signalanschlussdose (drehbar)

\enceder connector (furnable

0156

Wellenende cptional mit PaBfeder
optional shaft with key

&

s

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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nmotoren DSP1045-100

DSP13 Z H & ¢ .0.0-.PP-.-..-0-000

IM B5

|
L

Leistungsanschlussdose [drehbur).
main connector (turnable)

L1 35
10
0/ —!—l
3.5 ﬁi - /7
1) T4
— o &
- AN
-
3 & | ) 1
i
T 1 [wasseranschiug @8
water cooling [in + output @8)
[ T L2 -
Zentrierung D M10 DIN332 Signalanschlussdose {drehbar)
center hole D MI0 DIN332 encoder connector (furnable) - 168
= q Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key
- 144 -
! - -
- - |
i

[Molorbaulangen _{ 4 L1 L2

motorsize main connector size 1.5 [fumob\e)

DSP1-071 KO M 106 190 at standsfil curent 20A< lo <=36A

DSP1-071 SO 5 146 230 MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN SO 2748-c Technischs Anderungen vorbshalten
DSP1-071 MO 191 186 210 dimensions without tolerance specifiction accoding fo DIN 1SO 2768-¢ Subject to technical change

Leistungsanschlussdose Gr.1,5 (drehbor]
bei Sfillstandsstrom 20A< lo <=36A

DSPi3 Z H & ¢.0.B.-.PP-.-..-0-000

IM B5

Zemrierun? D MI10 DIN332
center hole D M10 DIN332

- L1 82 -—
IO__"
3.5 L
I H
A
8 ] I I
1
: ;
_58 e L2 -

—

Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (tumable)

|
1L

Leistungsanschlussdose (drehbar)
main connector (furnable]

Motorbauléngen 1 L1+ L2
motorsize main connector size 1,5 (turnable)

DSP1071 KO IEE] 106 237 at standstill curent 20A< lo <=34A,

DSP1-071S0 151 146 277 MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN 150 2768-¢ Technische Anderungen verbehalten
DSP1-071 MO 191 186 317 dimensions without folerance specifiction accading to DIN 1SO 2748-c Subject to technical change

\

WasseranschluB @8

water cooling [in + output @8]

12 L
o 148 -
168
Wellenende optional mit PaBfeder
- oplional shaft with key
144 -—

87

=

L+

Leistungsanschlussdose Gr.1.5 (drehbor]
bei Stillstandsstrom 20A< lo <=36A

Technische Anderungen vorbehalten
66
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DSP13 Z H & ¢ .0.0-.NP-.-..-0-000

IM B5

Lentrierun,
center hole

=

13

D M10 DIN332
D MIQ DIN332

Leistun,
bei Stilstandssirom 36A< lo<=63A

L3

sanschluss Ober Klemmenkasten Gr.150

WasseranschluB @8
water cooling [in + cutput @8)

1156

—— -—

Imain connection with terminal box size 150
(at standstill current 36A< lo<=63A

L*

196

Wellenende opticnal mit PaBfeder
optional shaft with key

'Signclcmsch\ussdose tdrehburg

encoder connector {turnable;

[Motorbaudangen U1 L2 13 L1
|[motorsize
DSP1071 S0 17 186 230 /
DSP1-071 MO 57 226 270 19

MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN 15O 2768-¢

Leistungsanschluss Uber Klemmenkasten Gr.190
bei Stillstandsstrom 63A< lo<=95A

main connection with terminal box size 190

at standslill cument 63A< lo<=95A

dimensions without tolerance specifiction accoding to DIM SO 2748-C

Technische Anderungen vorbehalien
Subject fo technical change

DSP13 Z H & ¢.0.B.-.NP-.-..-O-000

IM B5

L2
--LI -—
0. -
3'5-— —
f=]
@D
. =
«
Th =
A |
8 8
8 \
-1 ' /
58 13 WasseranschluB @8
water cooling (in + output @8]
Ientrierung D M10 DIN332 . -
Leistungsanschluss Uber Klemmenkasten Gr.150
center hole DMIODINGSZ 20 il o disstrom J6A< lo<=43A
main connection with terminal box size 150
at standstill current 36A< lo<=63A
{ L1
- & |
r 2]
— o~
] T ,
/
[ alh—ﬂ——
[ 50,
Signalanschlussdose (drehbar)
encoder connector (turnable) -
motorsize L1 L2 L3 L1
DSP1-071 SO 7 233 277 / MaBe chne Toleranzongabe nach DIN SO 2768-¢
DSP1-071 MO 57 273 37 19 dimensions without tolerance specifiction accoding to DIN ISO 2748-¢

L1196

Wellenende optional mit PaBfeder
optional shaft with key

M25

-—

Leistungsanschluss Uber Klemmenkasten Gr.190
bei Stilstandsstrom 63A< lo<=95A

main connection with terminal box size 190

at standstill current 3A< lo<=95A

Technische Anderungen vorbehalten
Subject to technicol change

DSP1-045-100
Baumidiller Nirnberg GmbH
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4.4

MaRblatter DSP1100

nmotoren DSP1045-100

DSP1H 3 3 a.d.%O0-.PP-.-..-O-000

IM B5

—

180
381
|
|

—
12
4 ——
§ i EH——
1
J I
- 80 . L2 -
ZemrierunF D M12 DIN332 Signalanschlussdose (drehbar)
center hole D M12 DIN332 encoder connector (turnable)
4| Wellenende optional mit PaBfeder
| 1 optional shaft with key
(R =
= |
I N
e 0
H —al
Leistungsanschlussdose Hdrehbar]
Motorbaulédngen 1 L L2 main connector {turnable) L Leistungsanschlussdose Gr.1,5 (drehbar)
motorsize bei‘SmIsiandssjrom 2DIA5<(Ito <:3€IAJ
main connector size 1,5 (turnable
DSP1-100 KO 127 122 215 at standstill curenl 20A< o <=36A
DSP1-100 SO 167 162 255
DSP1-100 MO 207 202 295 MaBe ohne Toleranzangabe nach DIN ISO 2768-¢ . .
DSP1-100 LO 247 242 335 dimensions without tolerance specification according te DIN 1SO 2768-¢ lig;‘eﬁpﬁgi?gﬁﬁéiﬁgc?n"cr‘:géb9hq“e”
DSP1H 3 3 &.4.%B.-.PP-.-..-0-000 IM B5
L1 103
12
4
——

A R

J I
80 L2
Signalanschlussdose [drehbﬂr]
Ienfrierung D M12 DIN332 encoder connector (turnable
center hole D M12 DIN332
‘ i

Wellenende optional mit PaBfeder

S

optional shaft with key

L 108

ﬁ

Leistungsanschlussdose (drehbar)
main cennector [turnable)

——
1
- Leistungsanschlussdose Gr.1,5 (drehbar)
bel Stillstandsstrom 20A< lo <=36A

main connector size 1,5 (turnable)
at standstill current 20A< lo <=34A

Technische Anderungen vorbehalten

Motorbaulangen P L L2
motorsize

DSP1-100 KO 127 122 283
DSP1-100 SO 167 162 323
DSP1-100 MO 207 202 363
DSP1-100 LO 247 242 403

MaBe ahne Toleranzangabe nach DIN SO 2768-c

dimensions without talerance specifiction accoding to DIN 1SC 2768-c Subject fo technical change

Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DSP1045-100

DSP1H 3 3 &.d.3%0-.NP-.-..-O-000 IM B5
L2
= Ll -—
F—F
2ol < L z
4
-— ; [
i i 5 |
! i
U |
2w M40
(=]
3 3 ! g
i i
! | !
- 80 L3 -
Leistungsanschluss Ober Klemmenkasten Gr.150
bei Stillstandssirom 36A< lo<=63A
Zenlr‘\erun%; D M12 DIN332 main connectlion with terminal box size 150
center hole D M12 DIN332 at standstill curent 36A< lo<=63A
Signalanschlusscdose (drehbar
. T encoder connector (turnable Wellenende optional mit FaBfeder
[ z—>| aptional shaft with key
(o] » )
1 -
= Q .
—— i)
|; i L !
i
| A o e
J 41 [ =] Ir JJ
Motorb_aulangen 1 L2 13 70
motorsize - -
DSP1-100 SO 33 202 255
DSP1-100 MO 73 242 295 MaBe ohne Tok be h DIN SO 2768
aBe ohne Toleranzangabe nac -C Technische And en vorbehall
DSP1-100 LO 113 282 335 dimensions without tolerance specification according to DIN ISO 2768 S?-g;enrrcfo .‘egrmeléucr;%hcmgrs aen
DSP1M 3 3 &.d.%B.-.NP-.-..-O-000 IM B5

DSP1045-100 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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