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1. Synchron Torque-Motor DST?2

1.1  Aligemeine technische Daten

Bauform

Schutzart
Anschluss

Kihlart

Kihimitteleintrittstemper

atur
Temperaturfuhler

Erwarmung

Umweltbedingungen
im Betrieb

Umweltbedingungen
bei Langzeitlagerung

Umweltbedingungen
beim Transport

Lage Klemmenkasten
Lage Wasseranschlisse

Schwinggute

Ruttelfestigkeit bis

IM B14
IM B34

IM B14

IM B34

IM B34

IP54 // 1POO
Hauptanschluss
Geberanschluss

Temperaturfuhler
IC 3W7

10 °C bis 25 °C
PT1000

DJ ¢ 125K

DJ ¢105 K

Klasse 3K3/3Z12 nach DIN EN

607213-3, jedoch:

Temperaturbereich 0-40 °C

Klasse 1K2/1M1 nach DIN

EN 607213-1, jedoch:

Temperaturbereich -1560 °C
Klasse 2K2/2M1 nach DIN

EN 607213-2, jedoch:

Temperaturbereich -1560 °C

B-Seite; oben
A-Seite; oben

A

radial 3 g/axial 1 g*

Die Torque Motoren der Reihe DST2 sind
permanenterregte  hochpolige  Synchronmotoren in
wassergekihlter  Ausfihrung. Durch  die  hohen
Drehmomentdichten im Bereich niedriger und mittlerer
Drehzahlen ist die energieeffiziente Motorenreihe
besonders fur den Direktantrieb im allgemeinen
Maschinentau geeignet. In Verbindung mit der hohen
Uberlastfahigkeit und den sehr guten Rundlauf
eigenschaften der Antriebe sind anspruchsvolle und
dynamische Applikationen umsetzbar.

Durch die integrierte Wasserkuhlung aus Edelstahl ist eine
optimale Abfiihrung der Verluste bei hoher Schutzart
moglich

BaugrofRe 135 (Vollwellenmotoren)

BaugrofRe 135/200/260/315/400 (Vollwellenmotoren)
Ful? A und B-Seite optional verfligbar

BaugrofRRe 135/200/260/315 (Hohlwellenmotoren)

BaugrofRe 400 (Hohlwellenmotoren)
BaugrofRe 135/200/260/315/400 (Drucklagermotoren)

Komplettmotoren // Bausatzmotoren

U V W (Klemmenkasten)

Dose drehbar 12oder 17polig, 9-polig fur EnDat 2.2
in Speedtec Ausfihrung

im Hauptanschluss

wassergekihlt

zur Vermeidung von Kondenswasserbildung im Betrieb
beachten sie die definierte Klimaklasse

linearer Temperaturfuihler fiir Auswertung im Regler

Isolierstoffklasse H nach EN 60034

Isolierstoffklasse F nach EN 60034 fiir Bausatzmotoren

entspricht 0 bis 40 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte und einer
absoluten Feuchte von 1 g/m3 bis 25 g/m3 und einer Aufstellhdhe bis
ca. 1400 m.

(-15 bis 40°C auf Anfrage verfligbar)

entspricht -15 bis 60 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte und einer
absoluten Feuchte von 1 g/m3 bis 25 g/m3;dd Temperaturen kleiner 3
°C ist das Kuhlwasser abzulassen

entspricht -15 bis 60 °C bei 5 % bis 85 % rel. Feuchte und einer
absoluten Feuchte von 1 g/m3 bis 25 g/m3;dd Temperaturen kleiner 3
°C ist das Kuhlwasser abzulassen

Lageoptionen/Abgang Hauptanschluss siehe Kapitel 5
Lageoptionen Wasseranschliisse entsprechen der Lageoptionen
Hauptanschluss wobei

Lage Wasseranschluss = Lage Klemmenkasten

nach DIN EN6003414 (VDE 053(€il14):200409

wird bis Bemessungsdrehzahl eingehalten

1055 Hz nach EN 6006&-6

Technische Anderungen vorbehalten
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nchronmotoren DST2-135400

Wellenende zylindrisch nach DIN 748 ohne Passfeder
Zentrierung mit Innengewinde nach DIN 332 Form D

Wellenoptionensiehe Kapitel 4.6
Oberflache schwarz matt RAL 9005
Drehzahlistwertgeber Resolver Standard - siehe Kapitel3

Sincos-Geber, digitale Geber  Optionen- siehe Kapitel 3; andere Geber auf Anfrage
Approbationen CE; ¢®™us; UKCA Standard

*) Liegen erhdhte Schwingbelastungen vor, sind Messungen vor Ort erforderlich. Darauf basierend erfolgen konstruktive
Uberarbeitungen bzw. Bewertungen mit der Firma Baumiille

1.2  Aligemeine Sicherheitshinweise

Die Motoren sind in der Standardausfuihrung weder fur den Betrieb in salzhaltiger oder aggressiver Atmosphare noch fir
die Aufstellung im Freien geeignet. Ist bei bellfteten Motoren die Umgebungsluft durch Staubpartikel oder ahnliche
Substanzen verunreinigt, die von den verwendeten Filterelementen nicht sicher abgeschieden werden, ist zur
Losungsfindung Ricksprache mit dem Hersteller zu halten.

Vor der Inbetriebnahme des Motors sind applikationsund anlagenbedingt geeignete Mal3ihahmerur Reduzierung von
Lagerstrémen zu treffen. Hierbei ist Rlicksprache mit dem Motorhersteller vorzunehmen.

HINWEIS:

Bei der Zuordnung des Motors in eine bestimmte Schutzartklasse handelt es sich um ein genormtes, kurzzeitiges
Testverfahren. Diese kann von der realen Umgebungsbedingung am Einsatzort erheblich abweichébhangig von den
Umgebungsbedingungen wie chemische Beschaffenheit der Staube oder verwendete Kiihimedien am Einsatzort, ist die
Beurteilung der Tauglichkeit des Motors anhand der Schutzart nur bedingt méglich (z. B. elektrisch leitende Staube oder
aggressive Kuhlmitteldampfe oder -flissigkeiten). In diesenFallen muss der Motor maschinenseitig zusatzlich durch
entsprechende MalRnahmen geschitzt werden.

1.3  Wicklungsisolationen

Die Motoren sind fur den Betrieb an Umrichtern mit einer Zwischenkreisspannung bis 640V ausgelegt. Die Motoren
kénnen bei hoheren Zwischenkreisspannungen betrieben werden.

Bei héheren Zwischenkreisspannungen ist sicherzustellen, dass Spannungsspitzen von > 1200V an den Motorklemmen
durch geeignete MalRnahmen vermieden werden. Dies kann zum Beispiel durch geeignete Filter in der Motorzuleitung
realisiert werden. Beim Betrieb von gebremsten Anwendungen ist wahrend des Bremsvorgangsbenfalls sicherzustellen,
dass an den Motorklemmen niemals 12004d mehranliegen.

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
Baumidiller Nirnberg GmbH 5
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1.4  Leistungsdefinition

Die in der Liste aufgefiihrten Leistungen (Momente) gelten fir Dauerbetrieb S1 mit Nenndrehzahl soweit die
Anforderungen an den Kuhlkreislauf fir wassergekuhlte Motoren eingehalten werden!

Bei Betrieb der Motoren mit hdheren KuhImitteleintrittstemperaturen mussen die Minderungsfaktoren in nachfolgender
Tabelle berucksichtigt werden:

KihImitteltemperatur 25°C 30 °C 35°C 40 °C 45 °C
Prozent der Listenleistung (Drehmoment) 100 % 97 % 95 % 92 % 89 %

1.5 Wasserkihlung

1.5.1 Kuhlwasserbeschaffenheit

Bedingungen Einheit Wert
Maximal zulassiger Systemdruck| bar 6
Temperatur des Kihlmittels- fir Motor °C 10 bis 25
pH-Wert (bei 20°C) 6,5 bis 9
Gesamtharte mmol/l 1,43 bis 2,5
Chlorid- Ct mg/l <200
Sulfat - SGQ2 mg/l <200
ol mg/l <1
fester Fremdkt‘)rper,z—;Z?iSI:gF(Eog.]%r:r?;) mm <0l

Als KahiImittel ist klares, schwebstoff- und schmutzfreies Wasser zu verwenden. Es sind in ausreichendem BrAdditive
zum Korrosionsschutz und zum Keimschutz beizumischen. Die Art und Beimengung der Additive richtet sich nach den
jeweiligen Empfehlungen der Hersteller dieser Additive und den jeweiligen Umgebungsbedingungen.

Hinweis:

Bei einer Reduzierung der spezifischen Warmekapazitat beispielsweise durch Zusatz von Glykol ergibt sich in
Abhangigkeit des Mischungsverhaltnisses eine Leistungsreduktion, welche beim Hersteller zu erfragen ist.

Die genauen Leistungsangaben und Datenblatter flr dlgekihlte Antriebe singicht in dieser Dokumentation enthalten
und nur auf Anfrage verfigbar

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
6 Baumduller Nirnberg GmbH
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1.5.2 Kihimitteltemperaturen

40

/'
35

30

25

20

min. Kiihimitteltemperatur (°C)

v

. -

3 | | "/’/ /
10 15

20 25 30 35 40
Umgebungstemperatur (°C)

Die zulassige Temperatur des Kihimittels ist abhéangig von der relativen Luftfeuchtlgit wahrend des Betriebs und der
Umgebungstemperatur. Beispielsweise ist bei einer Umgebungstemperatur von 25°C und einer rel. Luftfeuchtigkeit von
65% eine minimale Kuhlmitteleintrittstemperatur von 18°C zuléassig. Die im Diagramm dargestellten Kennliniesind
Grenzkennlinien. In dem Beispiel sollte daher eine KuhImitteleintrittstemperatur von grof3er 18°C gewahlt werden. Falls
die min. zulassige Kuhimitteleintrittstemperatur unterschritten wird, ist der 2-Punkt-Regler der Baumdiller
Antriebselektronik einzusetzen, um Betauung zu vermeiden.

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
Baumdller Nirnberg GmbH 7
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Start

nein

TWasser’l)
TUmgebung'SK

Bestimmung rel. > Bestimmung min.
Luftfeuchte KihImitteltemp.

TWasser > nein

Tmin.Wasser

h 4

\ 4

ja Derating
i geman 2-Punkt Regler
. Kglne Tabelle Ten=70°C
Einschrankungen Taus= 50 °C

A

Keine
Einschrankungen

nein

TWasser q 35 OC

Keine
Einschrankungen

Hinweis:
Bei langerem Stillstand des Motors ist die Kuhlmittelzufuhr zur Vermeidung von Betauung zu unterbrechen.

Des Weiteren ist bei Umgebungstemperaturen < 3°C und bei langerem Motorstillstand das Kuhlmittel zur Vermeidung von
Frostschédden abzulassen. Bei Einsatz von Frostschutzmitteln ist Ricksprache mit dem Hersteller erforderlich.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
8 Baumduller Nirnberg GmbH



nchronmotoren DST2-135400

1.5.3 Kuhlvolumenstrome

Motor Vqume_nstrom Druckabfall | Erwarmung | max. Kihimitteldruck Anschlus_s
[/min] ° 15 % [bar] K] [bar] (G- Innengewinde)
DST2135K0O54W 4 0,2 10 6 hl Hydrn
DST2135MO54W 5 0,4 10 6 hl Hyd
DST2135L054W 6 0,7 10 6 hl Hydrn
DST2135B0O54W 7 0,9 10 6 hl Hydr
DST2135X054W 6 0,8 10 6 hl Hyd
DST2135Y054W 7 1,0 10 6 hl Hyd
Motor Volume.nstrom Druckabfall | Erwarmung | max. Kuhimitteldruck Anschlus§
[I/min] ° 15 % [bar] K] [bar] (G- Innengewinde)
DST2200KO54W 7 0,5 13 6 hl nNyzr
DST2200KM54W 7 0,7 13 6 hl nNyzry
DST2200MO54W 8 0,9 13 6 hl nNyzri
DST2200ML54W 9 1,2 13 6 hl nNyzr
DST2200LO54W 10 1,6 13 6 hl nNyzry
DST2200BO54W 10 1,8 13 6 hl nNyzry
DST2200X054W 10 2,3 13 6 hl nNyzri
DST2200XY54W 11 2,8 13 6 hl nNyzr
Motor Volume_nstrom Druckabfall | Erwarmung | max. Kuhimitteldruck Anschlus_s
[I/min] ° 15 % [bar] K] [bar] (G- Innengewinde)
DST2260K0O54W 10 0,4 15 6 hl Hyhr
DST2260KM54W 11 0,6 15 6 hl Hyhn
DST2260MO54W 12 0,8 15 6 hl Hyhr
DST2260ML54W 13 1,0 15 6 hl Hyhr
DST2260LO54W 15 1,4 15 6 hl Hyhn
DST2260LB54W 14 1,3 15 6 hl Hyhn
DST2260BO54W 18 2,2 15 6 hl Hyhr
DST2260X054W 17 2,3 15 6 hl Hyhri
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

Motor Volume.nstrom Druckabfall | Erwarmung | max. Kdhimitteldruck Anschlus_s
[I/min] ° 15 % [bar] [K] [bar] (G- Innengewinde)
DST2315K0O54W 11 0,1 18 6 hl Hyhr
DST2315KM54W 12 0,2 18 6 hl Hyhnr
DST2315MO54W 13 0,4 18 6 hl Hyhr
DST2315ML54W 13 0,5 18 6 hl Hyhr
DST2315L054W 15 0,8 18 6 hl Hyhnr
DST2315LB54W 15 0,9 18 6 hl Hyhnr
DST2315B0O54W 15 1,1 18 6 hl Hyhr
DST2315X054W 18 2,1 18 6 hl Hyhnr
DST2315XY54W 20 2,9 18 6 hl Hyhnr
DST2315Y054W 16 2,0 18 6 hl Hyhr
DST2315Z054W 17 2,7 18 6 hl Hyhr
DST2315ZA54W 18 3,4 18 6 hl Hyhri
Motor Volume_nstrom Druckabfall | Erwarmung | max. Kihimitteldruck Anschlus§
[/min] ° 15 % [bar] K] [bar] (G- Innengewinde)
DST2400KO54W 27 1,1 9 6 hl Hn
DST2400KM54W 27 1,3 10 6 hl Hn
DST2400MO54W 27 1,4 10 6 hl Hn
DST2400LO54W 27 1,7 12 6 hl Hn
DST2400BO54W 27 1,9 13 6 hl Hn
DST2400XY54W 27 2,3 16 6 hl Hn

In Abhéngigkeit der Motortemperatur, die Uber den Temperaturfihler erfasst wird, ist eine individuelle Ansteuerung des
Zulaufventils moglich.

Hinweis:
Die angegebenen Kihlvolumenstrome beziehen sich auf die héchste Drehzahl der jeweiligen Motorbaulangen.
Eine individuelle Kiihlaggregatauslegung anhand der Motorverlustleistung (B R/sn-Pn) ist moglich. Das Kihlaggregat

ist so zu dimensionieren, dass die Kihlleistung der Motorverlustleistung entspricht und die Verlustwarme zu 100 % Uber
das Kihimedium abgeftuhrt wird.

Es sind in ausreichendem M@e Additive zum Korrosionsschutz und zum Keimschutz beizumischen. Die Art und
Beimengung der Additive richtet sich nach den jeweiligen Empfehlungen der Hersteller dieser Additive und den jeweiligen
Umgebungsbedingungen. Bei einer Reduzierung der spezifiscime Warmekapazitat ergibt sich in Abhé&ngigkeit des
Mischungsverhaltnisses eine Leistungsreduktion, welche beim Hersteller zu erfragen ist.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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nchronmotoren DST2-135400

1.5.4 Medienberihrende Materialien im Motor

Folgende medienberihrende Materialien kommen bei diesen Motoren zum Einsatz:

Motor Kihlsystem Anschliisse Dichtungen
DST2135
DST2200
DST2260 Edelstahl Messing Vulkanfiber
DST2315
DST2400

1.6  Erlauterung der Motordaten

N Bemessungsdrehzahl [min]
Mo HY] Lt 0yYenCUNONDA Y  rigetlichufbegre@t DT €61 £ ? H NJ f
lo Stillstandseffektivstrom [A] bei Mg
Mo max Maximales Stillstandsmoment [Nnj bei maximalem Strom [A] und Drehzahl = 0, kurzzeitig
lo,max Stillstandstrom [A] bei Mo max; lo,maxist der Effektivwert
Pn Bemessungsleistung [kW] bei M und ny (siehe Leistungsdefinition)
My Bemessungsdrenmoment [Nm]
In Bemessungseffektivstrom [A]
KekaLt Spannungskonstante (EMK) [V/1000 mifj
fn Bemessungsfrequenz [Hz]
J Rotortragheitsmoment [kgcm?)
m Motormasse [kg]

Die angegebenen Bemessungsleistungen und Drehmomente bei Bemessungsdrehzahl werden bei Umrichterbetrieb mit
einer Taktfrequenz im Leistungsteil von2 4 kHz erreicht. Es wird eine Taktfrequenzon > 6 kHz empfohlen.

Die Moglichkeit der Feldschwachung wird bei den einzusetzenden Umrichtern vorausgesetztur Auslegung der Motoren
und des gesamten Antriebssystems steht Ihnen der Antriedsonfigurator sizemaXX unter www.baumueller.comzur
Verfugung.

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

1.7  Typenschlussel

DST 2- X XXXXXXXXXK- X=X XX X- XXKK-X- XXX

Typ

DST2 XXXXXXXRX XK XK= X XK X XXK- X- XXX

Baugrolie
135
200
260
315
400

DST2 XXXXXXX K XXK- X=X XK X XXX K- XXX

Baulange
KO
KM
MO
ML
LO
LB
BO
XO
XY
YO
ZO
ZA

DST2 XXXXEXK-XXK- X=X XK X XKK-XK- XXX

Schutzart
54 - IP54

DST2 XXXXXXXK- XXX X-X- XX X XXKK-X- XXX

Kihlart
W - wassergekuhlt

DST2 XXXXXXXXRXX-X-X- XK X XHKK-X- XXX

Nenndrehzahlklasse
010 - 100mint
015 - 150min
017 - 175mint
020 - 200 mint
025 - 250min?t
030 - 300mint
035 350min?t
045 450 min-t
050 500 min-!
055 550 mint
060 600 min-!
075 750min-t
100 1000mint
150 - 1500mint

DST2 XXXXXXXXKRK- X=X XK X XHKK-X- XXX

Ux - DC
5 - 540V

Technische Anderungen vorbehalten
12
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nchronmotoren DST2-135400

DS T2 XXXXXXXXXX K X=X XK X= X XK X= XXX Gebertyp
O - ohne Geber
A - Resolver
D - SRS50
E - SRM50
F - ECN1313
G - EQN1325
H - ECN1325
I - EQN1337
M - Resolver (Safety)
N - SRS50S (Safety)
Q - SRM50S (Safety)
X - EQI1331
Y - ECI1319
5 - ECN1325S (Safety)
6 - EQN13375 (Safety)
p - ECI131% (Safety)
g - EQI133E (Safety)
DST2 XXXXXXXXXXHK X=- X= XK= XK= XX K X- XXX Wellentyp
V - Vollwelle
H Hohlwelle
D - Drucklager
DST2 XXXXXXXXXXHK X=- XK= XX XK= XX K X- XXX Wellenoptionen
A - glatte Welle
B - MitPassfeder
D - Verzahnung innen nach DIN5480
E - Verzahnung auf3en nach DIN5480
F - Verzahnung aufien nach DIN 1ISO14
G - Sacklochbohrung mit Passfeder
H - Sacklochbohrung mit 2 Passfedern
T - glatte Welle mit Zertifikat 3.2
V - mit Passfeder und Zertifikat 3.2
DST2 XXXXXXXHXXXHK X- XK= XK X= XX K X- XXX Bauform
3 - IMB14
5 - IM B34 FuR BSeite
6 - IMB34 FulR A und B-Seite
U - IM5205 Bausatz

DST2 XXXXXXXXXXK X=X XK X- XXX X- XXX

Typ Hauptanschluss

Klemmenkasten, Signaldose Speedtec

M mit PT1000 im Hauptanschluss
DST2 XXXXXXXXXXK- X=X X K- X XXXK- K- XXX Abgang Geberanschluss
T - Top (oben)
B - Bottom (unten)
L - links mit Blickrichtung A-Seite auf WE
R - rechts mit Blickrichtung A-Seite auf WE
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2 XXXXXXXXKRK- X=X XK X XXX-X- XXX

Abgang Hauptanschluss

T - Top (oben)

B - Bottom (unten)

L - links mit Blickrichtung A-Seite auf WE

R - rechts mit Blickrichtung A-Seite auf WE
DST2 XXXXXXXXXRK- XK= X- XK X XXK-X- XXX Nachschmierung

O - Ohne Nachschmierung

D - mit Nachschmierung A Seite

N - mit Nachschmierung A und B-Seite
DS T2 XXXXXXXXKXK-X= X= XK X= XXK- K- XXX Sonderausfiihrung

000 - Ohne Sonderausfihrung

EAO - Elektronisches Typenschild

LK1 - Rollenlagerung

XXX - Sonderausfihrung (interne Codierung)
Sondercodierung erfolgt alphanumerisch

Beispielkonfiguration:
DST2200KO54W10-5-A-HA-3-MTR O-000

Sondercodierung:

Motoren mit mehreren erweiternden Ausfiihrungsmerkmalen, z. B. Wellendichtring und Rollenlagerung wirde

alphanumerisch erfolgen und entsprechend wie folgt aussehen:

DST2200KO54W10-5-A-HA-3-MTRO+DA

Technische Anderungen vorbehalten
14
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nchronmotoren DST2-135400

2.  Technische Daten
21 DST2135
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung
nN Motor Mo? lo? Pn My In Ke rkaLt hn fn lomax  Nma™?  KLK
min? Nm A kw Nm A V/1000min 1 Hz A mint  S.74
DST2135KO54WW0175 145 6,9 2,7 145 6,8 1398 0,69 18,9 | 390 10
DST2135MO54\W01%5 270 12,6 4,9 265 12,4 1442 0,67 27,4 380 10
DST2135LO54W01%5 355 16,3 6,4 350 16,1 1468 0,69 35,9 370 10
175 DST2135BO54W01%5 435 19,7 7,8 430 19,3 1511 0,70 29,2 43,6 360 10
DST2135X054\W017%5 515 | 23,4 9,3 505 22,9 1509 0,71 52 360 10
DST2135Y054\W017%5 590 26,6 11 580 26,1 1515 0,72 61 360 10
DST2135K054W035-5 145 11,3| 5,3 145 11,2 849 0,80 31,1 | 640 10
DST2135M0O54\A035-5 270 21 9,5 260 20,4 865 0,80 45,8 630 10
DST2135L054W035-5 355 | 27,5 12 340 | 26,6 873 0,81 60 630 10
350 DST2135B0O54W035-5 435 | 33,7 15 420 | 32,5 881 0,82 °8.3 75 620 10
DST2135X054\W035-5 515 | 39,6 18 490 | 38,2 889 0,83 89 620 10
DST2135Y054\W035-5 590 | 44,6 21 565 43 903 0,84 102 610 10
DST2135K054\W055-5 145 | 176 | 8,2 145 | 17,3 545 0,85 48,4 | 1000 10
DST2135MO54\A055-5 270 33,1 15 260 31,2 550 0,86 72 1000 10
550 DST2135L0O54W055-5 360 41,5 20 340 | 40,2 558 0,87 916 95 980 10
DST2135BO54\AW055-5 435 52 24 420 48,5 566 0,88 116 970 10
DST2135X054A055-5 515 61 28 495 56 575 0,89 138 | 950 10
DST2135Y0O54\W055-5 590 70 33 565 64 572 0,89 160 | 960 10
DST2135K054\W075-5 145 23,1 11 140 | 22,7 415 0,88 63 1300 10
DST2135MO54\AW075-5 270 | 42,4 20 250 | 39,8 429 0,88 92 1250 10
750 DST2135L054W075-5 355 56 26 330 53 425 0,89 125,0 124 | 1250 10
DST2135B0O54WW075-5 435 70 32 405 65 426 0,90 155 | 1250 10
DST2135X054\W075-5 515 82 37 475 76 428 0,90 185 | 1250 12
DST2135Y054\W075-5 590 95 43 545 87 425 0,91 215 1250 12
DST2135K054W100-5 145 | 29,6 15 140 | 28,9 324 0,89 81 1650 10
DST2135MO54\AW100-5 270 56 26 245 52 324 0,90 122 | 1700 10
1000 DST2135L054W100-5 355 75 34 325 69 320 0,91 166.6 165 | 1700 10
DST2135B0O54W100-5 435 90 42 395 82 330 0,92 200 | 1650 12
DST2135X054W100-5 515 109 49 465 98 323 0,92 245 1700 12
DST2135Y054\WL00-5% 595 113 57 540 105 340 0,93 270 1600 12
DST2135K054W1505% 145 | 43,3 22 140 | 42,3 220 0,90 120 | 2000 10
1500 DST2135MO54\W1 50 5°) 270 76 37 235 69 235 0,91 250.0 170 | 2000 10
DST2135L054W1505%) 355 99 49 315 90 236 0,92 ' 225 | 2000 12
DST2135B0O54W1565% 440 118 60 380 107 243 0,93 270 | 2000 12
Motor Mo max J Vollwelle J Hohlwelle M Vollwelle M Hohlwelle M Drucklager
[Nm] [kgm?] [kgm?] [ka] [ka] [ka]
DST2135KO0.. 325 0,09 0,13 97 82 126
DST2135MO.. 485 0,12 0,15 115 93 144
DST2135L0.. 645 0,15 0,17 132 105 161
DST2135BO.. 800 0,19 0,18 151 119 180
DST2135X0.. 950 0,22 0,20 168 130 197
DST2135Y0.. 1110 0,25 0,22 186 141 214

YDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Drucklagermotoren 1000 minab300 min'tist ein Olkiihler einzusetzen

2Die max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Hohlwellenmotoren 1000 min

3)Der Motor ist nur in Vollwellenausfiihrung verfiigbar.

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

2.2 DST2200
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung
nN Motor Mo? loV Pn M In Ke /kaLT hn fn lomax  Nma®?  KLK
min-t Nm A kw Nm A V/1000min 1 Hz A mint  S.74
DST2200KO54W0155 360 13,5 5,5 350 13,5 1840 0,71 42,3 290 20
DST2200KM54W 0155 550 20 8,4 535 20 1870 0,75 62 290 20
DST2200MO54W0155 735 26,5 11 720 26,5 1880 0,77 83 290 20
DST2200ML54W-0155 925 32,6 14 905 32,6 1915 0,78 102 280 20
150 DST2200LO54W0155 1110 37,7 17 1070 | 37,7 1991 0,78 375 117 270 22
DST2200BO54W0155 1490 52 23 1470 52 1918 0,80 160 280 22
DST2200X054W0155 1860 65 29 1830 65 1937 0,80 200 280 22
DST2200XY54W0155 2050 72 32 2030 72 1906 0,81 225 280 22
DST2200KO54W030-5 360 25,7 11 355 25,6 971 0,81 80 560 20
DST2200KM54W030-5 550 38,7 17 540 38,6 965 0,84 121 570 20
DST2200M0O54W030-5 735 51 23 725 51 980 0,86 160 560 20
300 DST2200ML54W-030-5 925 63 29 910 63 994 0,87 75.0 195 550 20
DST2200LO54W030-5 1110 77 35 1100 76 978 0,87 240 560 22
DST2200BO54W030-5 1490 | 103 46 1480 | 102 977 0,88 320 560 22
DST2200X054W030-5 1860 | 123 58 1840 | 123 1017 0,89 385 540 24
DST2200XY54W030-5 2050 137 64 2030 137 1006 0,89 425 540 24
DST2200KO54W045-5 360 36,2 16 345 35,8 689 0,84 113 800 20
DST2200KM54W045-5 550 54 25 530 53 696 0,87 170 790 20
DST2200M0O54W045-5 735 72 34 715 71 693 0,89 225 790 20
450 DST2200ML54W045-5 925 91 43 900 90 687 0,90 1125 285 800 24
DST2200LO54W045-5 1110| 109 51 1090 | 108 687 0,90 340 800 24
DST2200BO54W045-5 1490 145 69 1460 | 144 691 0,91 450 790 24
DST2200X054W045-5 1860 | 185 86 1830 | 180 684 0,91 570 800 26
DST2200XY54W045-5 2050 | 200 95 2010 | 195 696 0,91 615 790 26
DST2200KO54W060-5 360 48,8 21 340 47,9 510 0,85 155 1050 20
DST2200KM54W060-5 550 72 33 525 71 520 0,89 225 1050 20
DST2200MO54W060-5 735 94 44 705 92 529 0,90 295 1000 24
600 DST2200ML54W-060-5 925 120 56 895 118 521 0,91 150,0 375 1050 24
DST2200LO54W060-5 1110| 145 68 1080 142 518 0,92 450 1050 24
DST2200BO54W060-5 1490 190 91 1440 185 527 0,92 590 1000 26
DST2200X054W060-5 1860 | 235 114 | 1810 | 230 531 0,93 735 1000 26
DST2200XY54W060-5 2050 | 260 126 | 2000 | 255 527 0,93 810 1000 26
DST2200KO54W075-5 360 60 26 335 58 418 0,86 185 1300 20
DST2200KM54W075-5 550 91 41 515 88 412 0,89 285 1300 22
DST2200MO54W075-5 735 117 54 695 113 427 0,91 365 1250 24
DST2200ML54W-075-5 925 145 69 875 141 432 0,92 450 1250 24
750 DST2200LO54W075-5 1110 | 175 83 1060 | 170 426 0,92 187.5 550 1250 26
DST2200BO54W075-5 1490 | 235 112 | 1430 | 230 425 0,93 735 1250 26
DST2200X054W075-5 1860 | 335 142 1810 | 335 337 0,94 1120 | 1450 26
DST2200XY54W0755 2050 | 360 145 1850 | 335 387 0,95 1105 | 1400 26
DST2200KO54W100-5 360 72 32 310 68 347 0,85 225 1350 20
DST2200KM54W100-5 550 106 50 480 100 351 0,89 335 1350 22
DST2200MO54W1005 735 144 69 655 136 345 0,91 450 1350 24
1000 | DST2200ML54W-1005 925 185 88 840 175 342 0,92 250 570 1350 26
DST2200LO54W100-5 1110 | 215 105 1000 | 205 349 0,93 670 1350 26
DST2200BO54W100-5 1490 | 335 146 | 1390 | 325 302 0,95 1035 | 1650 26
DST2200X054W1005 1860 | 385 181 | 1730 | 375 326 0,95 1195 | 1650 26
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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nchronmotoren DST2-135400

Motor Mo max J Vollwelle J Hohlwelle M Vollwelle M Hohlwelle M Drucklager

[Nm] [kgm?] [kgm?] [kq] [kq] [kq]
DST2200KO.. 790 0,28 0,35 195 169 280
DST2200KM.. 1200 0,38 0,45 220 195 310
DST2200MO.. 1600 0,49 0,55 257 221 341
DST2200ML.. 2010 0,59 0,65 280 248 371
DST2200LO.. 2420 0,70 0,75 316 274 401
DST2200BO.. 3230 0,91 0,95 377 325 460
DST2200XQ. 4050 1,12 1,15 430 376 520
DST2200XY.. 4450 1,22 1,25 468 403 551

YDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Drucklagermotoren 1000 mirab300 minist ein Olkiihler einzusetzen
2Die max. zulissige Betriebsdrehzahl betragt bei Hohlwellenmotoren 1000 min

DST2135400

Baumidiller Nirnberg GmbH
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

2.3 DST2260

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

Nn Motor Mo lo? Pn Mn In Ke kaLt hn fn lomax  Nmax™?  KLK
min-t Nm A kw Nm A V/1000min 1 Hz A mint S.74
DST2260K0O54W0155 1380 | 47,1 20 1280 | 45,5 1973 0,87 103 270 30
DST2260KM54W0155 1840 61 27 1720 | 59 2024 0,87 155 270 30
DST2260M0O54W0155 2310 | 76 34 2160 | 74 2031 0,84 195 270 30
150 DST2260ML54W0155 2780 91 41 2590 88 2047 0,87 50 200 260 30
DST2260L0O54W0155 3250 | 106 48 3030 | 102 2055 0,87 270 260 33
DST2260LB54W-0155 3770 | 120 56 3540 | 117 2037 0,87 280 270 39
DST2260B0O54W0155 4180 | 136 61 3910 | 131 2057 0,87 350 260 39
DST2260X054W0155 5100 | 165 75 4760 | 160 2085 0,87 420 260 39
DST2260KO54W030-5 1380 | 89 39 1240 | 83 1050 0,85 195 520 30
DST2260KM54W030-5 1840 | 116 52 1660 | 109 1070 0,86 300 510 31
DST2260MO54W030-5 2310 | 144 65 2080 | 135 1078 0,86 370 510 31
300 DST2260ML54W-030-5 2780 | 170 79 2510 | 160 1085 0,86 100 375 500 33
DST2260LO54W030-5 3250 | 200 92 2940 | 190 1084 0,86 515 | 500 34
DST2260LB54W-030-5 3770 | 230 109 | 3460 | 215 1066 0,86 540 510 42
DST2260BO54W030-5 4180 | 260 119 | 3800 | 240 1082 0,86 665 500 42
DST2260X054W030-5 5100 | 315 146 | 4650 | 295 1084 0,86 810 500 43
DST2260K0O54W045-5 1380 | 131 57 1200 | 120 712 0,85 285 770 31
DST2260KM54W045-5 1840 | 170 76 1620 | 155 724 0,85 440 760 33
DST2260MO54W045-5 2280 | 210 96 2030 | 195 731 0,86 545 750 34
450 DST2260ML54W045-5 2750 | 255 116 | 2460 | 235 721 0,85 150 565 760 34
DST2260L0O54W045-5 3210 | 295 136 | 2890 | 275 720 0,85 775 760 36
DST2260LB54W 045-5 3730 | 335 160 | 3390 | 315 719 0,86 795 760 43
DST2260BO54W045-5 4180 | 385 175 | 3710 | 350 731 0,86 980 750 45
DST2260X054W045-5 5100 | 450 210 | 4490 | 415 751 0,87 1165 | 730 45
DST2260KO54W060-5 1380 | 170 73 1160 | 155 543 0,85 375 | 1000 31
DST2260KM54W060-5 1840 | 225 99 1570 | 205 550 0,86 580 | 1000 34
DST2260MO54W060-5 2280 | 275 124 | 1980 | 250 558 0,87 715 | 980 36
600 | DST2260ML54W060-5 2750 | 325 149 | 2380 | 295 565 0,87 | 200 720 970 36
DST2260L0O54W060-5 3210 | 375 175 | 2780 | 345 569 0,88 980 960 37
DST2260LB54W-060-5 3730 | 445 210 | 3340 | 410 546 0,87 1050 | 1000 45
DST2260BO54W060-5 4180 | 485 225 | 3570 | 435 575 0,88 1245 | 950 45
DST2260KO54W075-5 1380 | 220 88 1130 | 190 426 0,84 475 | 1050 34
DST2260KM54W075-5 1840 | 290 121 | 1550 | 255 429 0,84 745 | 1050 36
750 | DST2260MO54W075-5 2280 | 360 148 | 1880 | 305 428 0,85 | 250 930 | 1050 36
DST2260ML54W-075-5 2750 | 420 178 | 2270 | 360 435 0,86 935 | 1050 37
DST2260LO54W075-5 3210 | 480 210 | 2640 | 410 447 0,87 1245 | 1050 37
Motor Mo max J Vollwelle J Hohlwelle M Vollwelle M Hohlwelle M Drucklager
[Nm] [kgm?] [kgm?] [kq] [kq] [kq]
DST2260KO.. 2410 1,3 14 377 352 558
DST2260KM.. 3500 1,7 1,8 435 405 616
DST2260MO.. 4390 2,1 2,2 493 457 673
DST2260ML.. 4890 2,5 2,6 549 508 729
DST2260LO0.. 6200 2,9 3,0 605 559 785
DST2260LB.. 6900 3,3 3,4 673 623 853
DST2260BO.. 8000 3,6 3,8 741 686 920
DST2260XO0.. 9800 4,4 4,5 858 791 1035
YDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Drucklagermotoren 600 minab300 mintist ein Olkiihler einzusetzen
2Die max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Hohlwellenmotoren 600 min
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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nchronmotoren DST2-135400

2.4 DST2315
Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung
nN Motor Mo? loV Pn M In Ke /aLt hn fn lomax  Nma?  KLK
min? Nm A kw Nm A V/1000min 1 Hz A mint S.74
DST2315K054\W010-5 1650 | 36,9 16 1520 | 35,5 3037 0,78 112 180 50
DST2315KM54W010-5 2200 | 49,6 22 2060 | 48,9 2910 0,80 150 180 50
DST2315MO54\W010-5 2760 62 27 2620 61 2898 0,81 190 190 50
DST2315ML54W0105 3320 75 33 3170 | 74 2886 0,82 230 190 50
DST2315L054W010-5 3880 88 39 3710 | 86 2888 0,83 265 190 52
100 DST2315LB54W010-5 4440 99 44 4240 98 2906 0,83 417 300 180 52
DST2315B0O54\W0105 5000 112 50 4790 111 2894 0,84 340 190 70
DST2315X054\W010-5 6100 | 136 61 | 5900 | 134 2911 0,84 415 180 70
DST2315XY54\W0105 6700 | 149 67 6400 | 147 2903 0,85 455 190 70
DST2315Y054\W0105 7200 | 160 73 7000 | 160 2898 0,85 495 190 72
DST2315Z054\W0105 8300 | 190 85 8100 | 190 2832 0,85 580 190 72
DST2315ZA54W0105 8900 | 200 90 8600 | 195 2899 0,85 605 190 72
DST2315K054\A020-5 1650 | 72 31 1490 69 1500 0,84 220 360 50
DST2315KM54W020-5 2200 97 43 2030 93 1484 0,87 295 370 52
DST2315M0O54\W020-5 2760 | 122 54 2570 | 117 1475 0,88 370 370 56
DST2315ML54W020-5 3320 | 147 65 3110 | 141 1474 0,89 445 370 56
DST2315L054W020-5 3880 | 170 76 3650 | 165 1481 0,89 520 370 56
200 DST2315LB54W020-5 4440 | 195 88 4180 | 185 1480 0,90 833 595 370 64
DST2315B0O54\AW020-5 5000 | 225 99 4740 | 215 1460 0,90 675 370 72
DST2315X054\A020-5 6100 | 265 121 | 5800 | 255 1492 0,90 810 360 72
DST2315XY54\W020-5 6700 | 290 132 | 6300 | 280 1491 0,90 885 360 74
DST2315Y054W020-5 7200 | 320 144 | 6900 | 305 1467 0,91 975 370 74
DST2315Z054\W020-5 8300 | 370 166 | 7900 | 355 1466 0,91 1125 | 370 78
DST2315ZA54W020-5 8900 | 385 176 | 8400 | 370 1503 0,91 1170 | 360 78
DST2315K054\A030-5 1640 | 107 45 1420 99 1010 0,86 325 540 52
DST2315KM54\AW030-5 2200 | 142 61 1940 | 131 1013 0,88 435 540 56
DST2315MO54\A030-5 2760 | 180 77 2460 | 165 1001 0,89 550 550 56
DST2315ML54W030-5 3320 | 215 94 2990 | 200 996 0,90 660 550 60
DST2315L054W030-5 3880 | 250 110 | 3500 | 230 1003 0,91 765 550 64
300 DST2315LB54W030-5 4430 | 290 126 | 4020 | 270 994 0,91 125 885 550 66
DST2315B0O54\A030-5 4990 | 320 142 | 4510 | 295 1016 0,92 975 540 74
DST2315X054\A030-5 6100 | 405 176 | 5600 | 370 991 0,94 1220 | 550 78
DST2315XY54\W030-5 6700 | 435 191 | 6100 | 405 990 0,92 1330 | 550 78
DST2315Y054\A030-5 7200 | 480 210 | 6600 | 445 974 0,92 1465 | 560 78
DST2315Z054\W030-5 8300 | 535 | 240 | 7600 | 495 1010 0,92 1630 | 540 80
DST2315ZA54W030-5 8900 | 570 255 | 8100 | 525 1017 0,92 1730 | 540 80
DST2315K054\A040-5 1640 | 139 55 1310 | 121 783 0,85 420 700 54
DST2315KM54W040-5 2200 | 185 76 1810 | 160 785 0,88 560 700 58
DST2315M054\W040-5 2760 | 235 97 2310 | 205 773 0,89 710 710 60
DST2315ML54\W040-5 3320 | 275 116 | 2780 | 240 791 0,90 835 690 60
400 DST2315L054W040-5 3880 | 320 137 | 3270 | 280 790 0,91 1667 975 690 66
DST2315LB54W040-5 4430 | 370 158 | 3770 | 325 782 0,91 1125 | 700 68
DST2315B0O54\AW040-5 4990 | 420 179 | 4270 | 365 777 0,92 1275 | 700 78
DST2315X054\W040-5 6100 | 520 220 | 5200 | 445 783 0,94 1545 | 700 78
DST2315XY54\W040-5 6700 | 535 235 | 5700 | 470 808 0,92 1630 | 680 80
DST2315Y054\W040-5 7200 | 620 260 | 6200 | 535 777 0,92 1840 | 700 82
YDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Drucklagermotoren 500 minab300 mintist ein Olkiihler einzusetzen
JDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Hohlwellenmotoren 500 min
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

nN Motor Mo? loV Pn M In Ke /kaLt hn fn lomax  Nma?  KLK
min? Nm A kw Nm A V/1000min 1 Hz A mint S.74
DST2315K054\A050-5 1640 | 170 63 1200 | 139 635 0,83 520 800 54
DST2315KM54W050-5 2200 | 230 87 1660 | 185 634 0,86 695 800 58
DST2315MO54\W050-5 2760 | 290 112 | 2130 | 235 621 0,88 885 800 62
DST2315ML54W050-5 3320 | 345 136 | 2590 | 280 632 0,90 1045 | 800 62
500 | DST2315L054W050-5 3880 | 400 160 | 3050 | 325 631 0,90 | 208,3 | 1220 | 800 68
DST2315LB54W050-5 4430 | 460 184 | 3510 | 375 630 0,91 1395 | 800 68
DST2315B0O54\W050-5 4990 | 505 205 | 3960 | 415 640 0,92 1545 | 800 80
DST2315X054\AW050-5 6100 | 620 255 | 4830 | 495 657 0,95 1840 | 800 82
DST2315XY54\W050-5 6700 | 690 280 | 5400 | 565 626 0,92 2105 | 800 82
DST2315K054\A060-5 1640 | 195 66 1050 | 146 555 0,80 595 800 58
DST2315KM54W060-5 2200 | 265 94 1490 | 200 543 0,84 810 800 60
DST2315MO54\W060-5 2760 | 330 120 | 1910 | 250 545 0,87 1005 | 800 66
600 DST2315ML54W060-5 3320 | 400 147 | 2350 | 300 541 0,88 250 1220 | 800 68
DST2315L054W060-5 3880 | 460 173 | 2750 | 345 551 0,89 1395 | 800 68
DST2315LB54W060-5 4430 | 535 | 200 | 3190 | 400 539 0,90 1630 | 800 68
DST2315BO54\A060-5 4990 | 570 225 | 3550 | 425 572 0,91 1730 | 800 80
DST2315X054\A060-5 6100 | 690 285 | 4510 | 520 574 0,95 2105 | 800 82
Motor Mo max J Vollwelle J Hohlwelle M Vollwelle M Hohlwelle M Drucklager
[Nm] [kgm?] [kgm?] [ka] [ka] [ka]
DST2315KO0.. 3330 2,4 2,3 448 438 718
DST2315KM.. 4490 3,1 2,9 495 483 774
DST2315MO.. 5600 3,8 3,6 550 532 830
DST2315ML.. 6800 4,4 4,3 610 589 886
DST2315L0.. 8000 5,0 5,2 665 639 942
DST2315LB.. 9100 5,7 6,1 729 690 998
DST2315BO.. 10300 6,4 7,3 821 779 1088
DST2315XO0.. 12600 7,7 8,6 930 882 1163
DST2315XY.. 13700 8,4 9,3 985 926 1238
DST2315Y0.. 14900 9,0 9,9 1045 981 1311
DST2315Z0.. 17200 10,3 11,3 1150 1085 1395
DST2315ZA.. 18400 11,0 11,9 1213 1133 1479
YDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Drucklagermotoren 500 minab300 mintist ein Olkiihler einzusetzen
JDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Hohlwellenmotoren 500 min
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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nchronmotoren DST2-135400

25 DST2400

Netzspannung 3 AC 400V fur Umrichter mit ungeregelter Einspeisung

nn Motor Mo lo Pn M In Ke /aLt hn fn lomax  Nmax KLK
min-t Nm A kw Nm A V/1000min 1 Hz A mint S.74
DST2400KO54W010-5 9500 210 92 8800 | 210 3002 0,88 385 180 90
DST2400KM54W-010-5 10600 | 235 104 | 9900 | 235 3026 0,89 430 180 92
DST2400MO54W0105 11800 | 265 115 | 10900 | 260 3036 0,88 475 180 94
100 DST2400LO54W010-5 14200 | 310 136 | 13000 | 305 3096 0,88 >0 565 170 94
DST2400BO54W010-5 16600 | 365 160 | 15300 | 355 3063 0,88 665 180 96
DST2400XY54W0105 20200 | 450 195 | 18600 | 435 3053 0,89 815 180 98
DST2400KO54W0155 9500 | 320 139 | 8800 | 310 1997 0,92 580 270 94
DST2400KM54W-0155 10600 | 355 156 | 9900 | 345 2012 0,92 645 270 96
150 DST2400MO54W0155 11800 | 390 171 | 10900 | 375 2040 0,91 75 710 | 270 96
DST2400LO54W0155 14200 | 465 205 | 13000 | 445 2057 0,92 850 260 98
DST2400BO54W0155 16600 | 550 240 | 15300 | 525 2034 0,92 1005 | 270 100
DST2400XY54W0155 20200 | 675 | 290 | 18500 | 635 2026 0,92 1230 | 270 102
DST2400KO54W020-5 9500 | 420 182 | 8700 | 395 1521 0,94 760 | 300 96
DST2400KM54W-020-5 10600 | 460 205 | 9700 | 440 1535 0,94 850 300 96
200 DST2400MO54W020-5 11800 | 530 225 | 10800 | 495 1510 0,93 100 960 300 100
DST2400LO54W-020-5 14200 | 640 270 | 13000 | 595 1498 0,93 1165 | 300 100
DST2400BO54W-020-5 16600 | 715 | 310 | 14800| 660 1566 0,94 1305 | 300 102
DST2400XY54W-020-5 20200 | 905 380 | 18200 | 825 1512 0,94 1650 | 360 108
DST2400KO54W025-5 9500 | 530 225 | 8500 | 485 1204 0,95 960 450 100
DST2400KM54W-025-5 10600 | 580 250 | 9500 | 530 1237 0,95 1055 | 440 100
250 DST2400MO54W025-5 11800 | 640 275 | 10400 | 580 1244 0,94 195 1165 | 440 100
DST2400LO54W-025-5 14200 | 790 330 | 12600 | 705 1218 0,94 1430 | 450 106
DST2400BO54W025-5 16600 | 940 385 | 14700 | 835 1192 0,95 1715| 460 108
DST2400XY54W025-5 20200 | 1115| 460 | 17500| 970 1227 0,95 2030 | 440 112
DST2400KO54W030-5 9500 | 640 260 | 8300 | 565 992 0,95 1165 | 500 100
DST2400KM54W030-5 10600 | 720 290 | 9300 | 630 999 0,95 1305 | 500 104
300 DST2400MO54W030-5 11800 | 815 | 325 | 10300 | 705 979 0,95 150 1480 | 500 106
DST2400LO54W030-5 14200 | 940 380 | 12100| 805 1019 0,95 1715| 500 110
DST2400BO54W030-5 16600 | 1115| 440 | 14100| 940 1005 0,95 2030 | 500 108
DST2400XY54W030-5 20200 | 1370 | 530 | 16800 | 1130 999 0,95 2495 | 500 112
Motor Mo max J Vollwelle J Hohlwelle M Vollwelle M Hohlwelle M Drucklager
[Nm] [kgm?] [kgm?] [kq] [kq] [kq]
DST2400KO.. 14800 20,1 20,6 2135 1760 2230
DST2400KM.. 16600 22,6 23,2 2295 1900 2490
DST2400MO.. 18500 25,1 25,8 2455 2045 2650
DST2400LO.. 22200 30,1 30,9 2775 2325 2970
DST2400BO.. 26000 35,1 36,1 3095 2605 3290
DST2400XY.. 31600 42,6 43,9 3575 3030 3770

YDie max. zulassige Betriebsdrehzahl betragt bei Drucklagermotoren 500 minab300 mintist ein Olkiihler einzusetzen
2Die max. zuldssige Betriebsdrehzahl betragt bei Hohlwellenmotoren 300 min

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

2.6  Schwingbelastung

Das Schwingungsverhalten des Gesamtsystems am Einsatzort, bedingt durch Abtriebselemente, Anbauverhéltnisse,
Ausrichtung und Aufstellung sowie durch Einflisse von Fremdschwingungen, kann zur Erh6hung der Schwingwerte am
Motor fuhren. Unter Umstanden kann ein komplettes Auswuchten des Laufers mit dem Abtriebselement notwendig
werden.

Um eine einwandfreie Funktion und Lebensdauer gewéhrleisten zu kénnen, dirfen die genannten Schwingwerte in
Anlehnung an die DIN ISO 10816, an den angegebenen Messpunkten des Motors nicht tiberschritten werden.

Messpunkte fir Schwingungsmessung

Die angegebenen maximalen radialen und axialen Schwingwerte missen gleichzeitig eingehalten werden. Sie gelten fir
Unterbauten, die als elastisch bezeichnet werden kénnen. Es liegt ein elastischer Unterbau vor, wenn die tiefste
Eigenfrequenz des Gesamtsystms (Maschine und Fundament) in Messrichtung um mindestens 25% unter der
wesentlichen Anregungsfrequenz liegt. Alle anderen Unterbauten kénnen als starr bezeichnet werden. Bei starren
Unterbauten ist Rucksprache mit dem Hersteller zu halten.

Maximaleradiale Schwingbelastung: Maximale axiale Schwingbelastung:
Peak Schwingbeschleunigung &> 250 Hz Peak Schwingbeschleunigung 0,225 55 Hz 3
“DéL pATF|AHFDH ¢ 3dH8 NN "DéL pATF|AHFDH ¢ 3dH8 NN _
DggDLyYd pATF| nHHADUATF| nC)] DggbLyd pAT F] AnAADUAT F| nC] H
bei 6,3 Hz| 250 Hz bei 6,3 Hz| 55 Hz
10 10
as —agsg—| I—asU,S—-I
wI T T = 45—-=7——--
E 1 : £ : N o
& 5 ; AN g & | : ‘ra-e%ﬁ
g o) : : * é?? I i <
& 1 1 [} 1
I 1 I 1
| 1 1 1
1 1 1 1 ! 1
1 53 10 100 230 1000 1 10 100 1000
Frequenz [Hz] Frequenz [Hz]

Messpunkte fur Schwingungsmessung Messpunkte fur Schwingungsmessung

Zusétzliche Ruttelfestigkeit:
Schwingbeschleunigung 3g radial undlg axialbei 10 Hz bi$b5Hz

Die angegebenen Schwingungen werden vom Motor zusétzlich ertragen. Allerdings kdnnen sich die Standzeiten der
Verschleil3teile (bspw. Lager) reduzieren.

Schockbeanspruchung:

Liegen erhdhte Schwingbelastungen in Form von Schocks vor sind Messungen an der aufgestellten Maschine erforderlich.
Darauf basierend erfolgen konstruktive Uberarbeitungen bzw. Bewertungen mit der Firma Baumdiller.

Zur Bewertung der Schwinggeschwindigkeit muss die Messausriistung den Anforderungen der ISO 2954 geniigen.
Die Bewertung der Schwingbeschleunigung erfolgt im Zeitbereich im Frequenzband von 10 Hz bis 2 kHz.

Sofern nennenswerte Schwingungsanregungen uber 2kHz wie z. B. Zahneingriffsfrequenzen zu erwarten sind, muss der
Messbereich entsprechend angepasst werden. Die zuldssigen Maximalwerte &ndern sich dadurch nicht

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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2.7  Lagerung und Wellenbelastung

Alle Maschinen besitzen Walzlager. Bei Vollwellenausfiihrung ist auf der Antriebsseite das Loslager und auf der
Nichtantriebsseite das Festlager vorgesehen. Bei Hohlwellenausfiihrung ist auf der Antriebsseite das Festlager und auf
der Nichtantriebsseite das Loslager vorgesehen. Bei den Drucklagermotoren wird zusatzlich zur Motorlagerung des
Vollwellenmotors ein Axialpendelrollenlager eingesetzt.

Alle Lager sind fur eine Lebensdauer von 20.000 h.4, dimensioniert. Dabei diurfen die nachfolgend angegebenen
Belastungswerte nicht Uberschritten werden. Die angegebenen zulassigen Radialkréfterigelten nur fir waagerechten
Einbau des Motors ohne zusétzliche Axialkréafte. Des Weiteren sind fir das Erreichen der Fettgebrauchsdauer von
20.000h die angegeben mittleren Drehzahlen (wichtig bei Rollenlagerausfiihrung, bei Kugellagerausfihrung und
Hohlwellenmotoren ist nuitel > Nuax) UNter folgenden Bedingungereinzuhalten:

1 schwingungsarme Anwendungen und waagerechter Einbau
oszillierende Lagerbewegung bei der mindestens ein Schwenkwinkel von 180° ausgefuhrt wird

1
1 mittlere Betriebstemperatur < 90° an den Lagerstellen
1 saubere und trockene Umgebung der Lagerstelle

Eine axiale Belastung der Motorwelle ist generell nicht zuléssig (Ausnahme DrucklagermotorefAiich beim Aufziehen von
Kupplungen, Riemenscheiben o.4. auf die Motorwelle dirfen keine Axialkrafte auftreten!

Lagerzuordnung Kugellager fir Vollwelle Lagerzuordnung Kugellager fiir Hohlwelle
BaugréRRe A-Seite B-Seite BaugroRRe A-Seite B-Seite
135 6217 2ZR C3 6217 2ZR C3 135 61838 61836
200 6220 2ZR C3 6220 2ZR C3 200 61838 61836
260 6226 2ZR C3 6220 2ZR C3 260 61944 61838
315 6226 2ZR C3 6226 2ZR C3 315 61864 61856
400 6232 M/C3 6226 C3 400 61864 61856
Drucklagerung Rollenlager
BaugroiRe A-Seite BaugréRRe A-Seite

135 29415 135 N217E.TVP2

200 29420 200 N220E.TVP2

260 29424 260 NU226E.TVP2
315 29432 (Auf Anfrage 29424 315 NU226E.TVP2

YFiir das Axialpendelrollenlager 29424 sind im Axialkraftdiagramm die Kennlinien des DSZ&0 zu verwenden.
I Fiir das Axialpendelrollenlager 29432 sind im Axialkraftdiagramm die Kennlinien des DS325 zu verwenden.

Nachschmierung
Eine Nachschmierung ist bei Hohlwellenmotoren auf Anfrage moglich.

Zulassige Radialkrafte Fram Wellenende

Die Kugellager sind fiir eine berechnete Lebensdauer von ca. 20.000 Betriebsstunden dimensioniértDabei diirfen die
angegebenen Belastungswerte nicht Uberschritten werden. Die angegebenen zuldssigen Radialkréfte gelten nur bei
waagerechtem Einbau des Motors ohne zusatzliche Axialkréfte.

Axiale Belastung der Motorwelle

Beim Aufziehen von Kupplungen, Riemenscheiben o. &. auf die Motorwelle diirfen keine Axialkrafte auftreten! Deshalb ist
das Innengewinde des Wellenendes als Montagehilfe zu verwenden. Im Betrieb diirfen ebenfalls keine Axialkrafte auf die
Motorwelle wirken.

Wenn Axialkrafte auftreten, wird der Einsatz eines Drucklagers notwendig. Die Axialkrafte durfen ausschlie3lich als
Druckkréfte wirken (von Motor ASeite zur Motor BSeite).

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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2.8  Radialkraftdiagramme

Alle Lager sind fur eine Lebensdauer von 20.000 hls dimensioniert. Dabei durfen die nachfolgend angegebenen
Belastungswerte nicht Uberschritten werden. Die angegebenen zulassigen Radialkréfterigelten nur fir waagerechten
Einbau des Motos ohne zusétzliche Axialkréfte.

Des Weiteren sind fur das Erreichen der Fettgebrauchsdauer von 20.000h die angegeben mittleren Drehzahlen unter
folgenden Bedingungen einzuhalten:

1 schwingungsarme Anwendungen

1 waagerechter Einbau

1 oszillierende Lagerbewegung bei der mindestens ein Schwenkwinkel von 180° ausgefuhrt wird
1 Lagerdauertemperaturen < 120°C.

Eine axiale Belastung der Motorwelle ist generell nicht zuléssidiuch beim Aufziehen von Kupplungen, Riemenscheiben
o.a. auf die Motorwelle durfen keine Axialkrafte auftreten!

Beispieldiagramm:

Kraftangriff x = 30mm von Wellenschulter

Fr
Lagerlebensdauer 20000h, Welle mit Passfedernut l !

Kugellager / Ball bearing

4400 1

4000 1 Y )

3’EDD: \ A \ *
: \ N\

3200 \‘1

2800

\
\
AN

=
E = ~
= 1 \ "%, \-\ e
£ 2000 o,
1 s ]
= ] \\ - \\\““‘\‘_ ey -
1600 = s
1 - i
LU0 cefesssssssssssessssssssTssmETsEEETEEEaE = -

BOD . S — —
- I e ey
400 § ==

300 400 s00 G600 TOD 0D
Frin [N]

e U AT e e 2 S VUMY

15 mim = ==7.5 mm

Erauterung zum Beispieldiagramm:

Uber die Radialkkraft RCDG ! AnFDACWAH Lénn | n CDG kDiank|n] D nkwt
Lagers ermittelt werden. Bei einer Radialkraft von 500 N mit einem Kraftangriffspunkt x = 30 mm von de
Wellenschulter ergibt sich eine Hochstdrehzahl von 1200 min

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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M in [Nm]

Welle mit Nut / Shaft with key

nchronmotoren DST2-135400

10

500

Erlauterung zum Beispieldiagramm:

@ U Neél | Nét
Kraftangriffspunkt x = 30 mm von der Wellenschulter ergibt sich ein noch Ubertragbares Moment von 5Nm

noAl

1000
Frin [N]

30,0 = =225

2000

150 — =75

2500

;aDUIYIERaEaD go NDBeiginedRalidlkiafy volJORN mitéineth

DST2135400
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2.8.1 Diagramme DST2135

5400

DST2-135 Kugellager

Ball Bearing

Q
BAUMULLER

1600
1500

0

1400

AN

1300

VAL AN

VAR A

1200
1100

AN N

1000

AN\ NN

900

ANAVANEANAN

[AVANELNAN

800

nin 1/min

700

ANAVANANAN

600

ANAVANEANAN

500

400
300

200

100 +

Frin kN

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
—140 -——105 =——70 -——35 —0

DST2135 Welle

Shaft

1200

Momax

1100

1000

900

800

700

600

Min Nm

500

400

300

200

100

10 15 20 25 30

50 60

Frin kN

35 40 45 55 65 70 75 80 85 90 95 100 105 110 115 120

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Position x ab Wellenabsatz mm
Position x from shaft shoulder in mm

e 40 e 105 e 70 35 w0

Technische Anderungen vorbehalten
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DST2-135

Rollenlager

Roller Bearing BAUMULLER

2100 n
2000 = M

1500

1800

1700

1600

1500

1400

1300

£ 1200

£ 1100

3
= 1000
< 500

800

700

600
500

400

300

200

100 Fr

—

Technische Ainderungen vorbehalten
Technicl modifications reserved

12

14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38 40 42 44 46
Frin kN

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
e 140 =105 7 =35 —()

Hinweis: 20.000h Fettgebrauchsdauer bei mitel ¢ 700 min?

Note: 20,000h grease service life ateftective § 700 rpm

DST2135400
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2.8.2 Diagramme DST2200

DST2200

1100

Kugellager
Ball Bearing

1000

VAN

900

AN

800

700

VAN

600

A\ AN

500

AAVANN

nin 1/min

400

300

200

100 -

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Frin kN

Position x ab Wellenabsatz mm
Position x from shaft shoulder in mm
e 170 e 1275 e 85 e 42 5 e ()

DST2200

5000

4500 o - - - - - -

4000 -

3500 -

3000 -

2500 -

M in Nm

2000 -

1500 -

1000 -

500

10

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150
Frin kN

Position x ab Wellenabsatz mm
Position x from shaft shoulder in mm

e 170 e 127,5 e===85 42,5 =0
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DST2-200 Rollenlager
Roller Bearing
1400

1300

1200 + Ny

"
\
1100 \
| A N WA
\
\

900

AN o\

- NEANERAN AN

NN ANEEAN

400 \ \

o NEANVNEAUEANA N

m < % S Q{ ~_

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65
Frin kN

nini1/min

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

Technische Anderungen vorbehalten e 1 70 e 1275 e 85 42,5 m—(
Technical modifications reserved
Hinweis: 20.000h Fettgebrauchsdauer bei el ¢ 600 mint Note: 20,000h grease service life afefrective § 600 rpm
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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2.8.3 Diagramme DST2260

DST2-260

1100

Kugellager
Ball Bearing
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950

900 +n
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800

750

700

650

600
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50

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Frin kN

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

e 210 e 157,55 s |05 e 52,5 e ()
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Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

20 30 40 50 60

70 80 90 100 110 120 130
Frin kN

140

Position x ab Wellenabsatz mm
Position x from shaft shoulder in mm

w210 = 157,5 =105 52,5 w0

150

160 170 180 190 200

Technische Anderungen vorbehalten
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nchronmotoren DST2-135400

DST2-260 Rollenlager

Roller Bearing
1100

1050 = Moy
1000 J I N | A
950
900
850
800
750
700
650
600
550
500
450
400
350
300
250
200
150
100
50
0

nin1l/min

0 5

Frin kN

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

Technische Anderungen varbehalten 710 e 1575 105 e 52,5 e ()
Technical modifications reserved

Hinweis: 20.000h Fettgebrauchsdauer bei fitel ¢ 450 min* Note: 20,000h grease service life afefrective § 450 rpm
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2.8.4 Diagramme DST2315

DST2-315 Kugellager
Ball Bearing
I\
00 A\
650 A
00 W
- AN\
o0 IA\NAY
£ o AN
T o AN
E AARNN\N

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Frin kN

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm

s 210} e 57,5 e |05 s G525 e

DSTZ2315

20000

18000

16000

14000
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Min Nm

8000

6000

4000

\

2000

\

\

0 10 20

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150 160 170

Frin kN

Position x ab Wellenabsatz mm
Position x from shaft shoulder in mm

w210 e====157,5 =105 52,5 =0

180 190 200 210 220 230 240 250

Technische Anderungen vorbehalten
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nchronmotoren DST2-135400

DST2-315

Rollenlager

Roller Bearing

850
800 —m Mmax

750

700

650

600

550

500

450

nin1/min

400
350
300

250

200

150

100

50

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

Frin kN

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
e 3]0 o 57,5 e ] 05 52,5 e ()

Hinweis: 20.000h Fettgebrauchsdauer bei fitel ¢ 450 min*

Note: 20,000h grease service life atefrective § 450 rpm
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2.8.5 Diagramme DST2400

DST2-400
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550

Kugellager
Ball Bearing
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nin 1/min
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200
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El

Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

10 12 14 16 18 20 22
Frin kN

24

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
e 150 e 1 87,5 e ] 25 e 62,5 e ()

26
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30 32 34
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Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

60

90 120 150 180
Frin kN

210

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulderin mm

=250 =——187,5 =125 62,5 =0

240 270 300

Technische Anderungen vorbehalten
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nchronmotoren DST2-135400

DST2-400

550

Rollenlager
Roller Bearing

500 = Mmax

450

VAV

400

VAN AN

350

[WRA A\
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NAVBANEANY

250

AEANEEANEANN
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Technische Anderungen vorbehalten
Technical modifications reserved

30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
Frin kN

130

140 150 16G 170 180 190 200

Position x ab Wellenabsatz in mm
Position x from shaft shoulder in mm
e J5( e ] 87,5 e 05 e 62,5 e ()

Hinweis: 20.000h Fettgebrauchsdauer bei mitel ¢ 350 min?

Note: 20,000h grease service life ateftective § 350 rpm
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Diagramme DST2 Hohlwellen

Hohlwelle DST2A.35- 400

1100

1000

900 \
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700

600

nin 1/min
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400

300

200

100

9 10
Frin kN

Technische Anderungen vorbehalten —DST2-400 ===DST2-315 ===DST2-260 ~——DST2-200 ——DST2-135

Technical modifications reserved

Motortyp
engine type

Technische Anderungen vorbehalten
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2.10 Axialkraftdiagramme DST2 Drucklager

350

nchronmotoren DST2-135400

Axialkraft-Diagramm DST2-135/200 Drucklager

300

N
N\ \\\ \\\
\ T —
N~ \\\

0 100

Hinweise:
Alle Angaben beziehen sich rein auf die
rechnerische Lebensdauer Lh10 des

(nicht
Bei Drehzahlen > 300 1/min muss die
Temperatur des Drucklagerdls durch ein
geeignetes Kihlaggregat unter 80AC gehalten
werden!

200

300

400 500 600

Drehzahl / Speed
in 1/min

700 800 900 1000

Notes:

Figures show only the calculated Lh10
lifetime of the thrust bearing (ot total
engine)!

——>DST2-135 @m—DST2-135 ——>DST2-200 @ DST2-200 At speeds > 300 1/min, the temperature of

20000 h

40000 h 20000 h

the bearing oil has to be keept below 80 AC
40000 h by a suitable cooling unit!

Axialkraft-Diagramm DST2-260/315/400 Drucklager

800 ’

700
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500 -

400

Fa in kN

~
300 AN

200

100

0

0 50

100

150 200

250 300 350
Drehzahl / Speed
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Hinweise: . . Notes:
Alle Angaben beziehen sich rein auf die Figures show only the calculated Lh10
rechnerische Lebensdauer Lh10 des I n 1/m I n lifetime of the thrust bearing (not total

i (nicht ) engine)!
Bei Drehzahlen > 300 1/min muss die At speeds > 300 1/min, the temperature of
Temperatur des Drucklagerdls durch ein ===DST2-260 === DST2-260 DST2-315 DST2-315 DST2-400 DST2-400 the bearing oil has to be keept below 80 AC
geeignetes Kiihlaggregat unter 80/C gehalten 20000 h 40000 h 20000 h 40000 h 20000 h 40000 h by a suitable cooling unit!
werden!

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH
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3. Motorkomponenten (Optionen)

3.1 Geber
3.1.1 Resolver
Resolver
BM Typenschlusselindikation A
Polpaarzahl 1
Ubersetzungsverhaltnis 0,5° 0,05
Frequenz 5 kHz
Nenneingangsspannung 7 Vrms
Eingangswirkleistung bei Leerlauf 112 mW
Stromaufnahme bei Leerlauf 50 mA
max. Ausgangsspannung bei Leerlauf 3,5V° 10%
Spannungskonstante 61 mv/°
Phasenverschiebung 0°° 3°
Nullspannung 30 mvV
Winkelfehler bezogen auf(Dj max*Dj min)/2 °8 &
Schock nach DIN EN 60062-27 (11ms) ¢101g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (55 2000Hz) ¢50¢g
Resolver Anschluss Pin Signal
1 cos|
2 -
3 -
4 -
5 sin|
6 sin +
7 -
8 cos +
9 -
10 ref +
11 -
12 ref -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Einsatz nur bei geringen Anforderungen an die Rundlaufeigenschaften des Motors. Bei den technischen Daten handelt es

sich um Angaben des Geberherstellers.

Technische Anderungen vorbehalten
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3.1.2 Resolver Safety

Resolver Safety

BM Typenschlisselindikation M
Polpaarzahl 1
Ubersetzungsverhaltnis 0,5° 0,05
Frequenz 5 kHz

Sicherheits-Integritatslevel

SIL 3 (IEC 6150t b maXX5000

Performance Level

PL e (EN ISO 13849) mit b maxx5000

Maximale Winkelbeschleunigung

100.000 rad/s?

Nenneingangsspannung 7Vrms
Eingangswirkleistung bei Leerlauf 112 mW
Stromaufnahme bei Leerlauf 50 mA
max. Ausgangsspannung bei Leerlauf 3,5V° 10%
Spannungskonstante 61 mv/°
Phasenverschiebung 0°°3°
Nullspannung 30 mV
Winkelfehler bezogen auf(Dj maxtDj min)/2 °8 &
Schock nach DIN EN 60062-27 (11ms) ¢101g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (55 2000Hz) ¢50¢
Resolver Safety Anschluss Pin Signal
1 cos|
2 -
3 -
4 -
5 sin|
6 sin +
7 -
8 cos +
9 -
10 ref +
11 -
12 ref -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Einsatz nur bei geringen Anforderungen an die Rundlaufeigenschaften des Motors. Bei den technischen Daten handelt es

sich um Angaben des Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der Safet§@eber mit verschiedenen
Motorvarianten sind dem Produktkorfigurator zu enthnehmen.

Limitierung en:

Diese Geberoption ist nicht verfligbar fir Motoren mit Hohlwelle, Drucklager, Bremsenanbau oder Rollenlager.

3.1.3 SRS/SRM50 (SICK)

SRS50 SRM50
BM Typenschlisselindikation D E
Anzahl der Sinus, Cosinus Perioden pro Umdrehung 1.024
Schrittzahl pro Umdrehung 32.768

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205

Technische Anderungen vorbehalten
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Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096
Codeart fur den Absolutwert binar
Ausgabefrequenz der Sinus, Cosinussignale 0-200 kHz
Fehlergrenzen bei Auswertung der Sinus Cosinus H-d 866
Signale; integrale Nichtlinearitéat

Nichtlinearitat innerhalb einer Sinus, Cosinusperiode; H-Z o6
differenzielle Nichtlinearitit in entspanntem Zustand

Arbeitsdrehzahl bis zu der die Absolutposition gebildet 6.000 min-X
werden kann

Maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Ausgangssignale; 2x90° versetzte sinusférmige Signale 1\

Ausgangssignal

serielle RS 485synchron, halbduplex

Betriebsspannungsbereich 7-12V
Betriebsstrom ohne Last 80 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (10 ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 20¢g
SRS/SRM50 Anschluss Pin Signal
1 Ccos -
2 + 485
3 -
4 -
5 sin +
6 sin -
7 - 485
8 cos +
9 -
10 GND
11 -
12 +U

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205
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3.1.4 SRS/SRM50S (SICK)

SRS50S SRM50S

BM Typenschlusselindikation

N Q

Sicherheits-Integritatslevel

SIL2 (IEC 61508), SILCL2 (IEC 62061)

Kategorie

3 (EN 1SO 13849)

Performance Level

PL d (EN ISO 13849)

Maximale Winkelbeschleunigung

200.000 rad/s?

Anzahl der Sinus, CosinusPerioden pro Umdrehung 1.024
Schrittzahl pro Umdrehung 32.768
Anzahl der absolut aufgel6sten Umdrehungen 1 ‘ 4.096
Codeart fur den Absolutwert binar
Ausgabefrequenz der Sinus, Cosinussignale 0-200 kHz
thlergrgnzen bei. Au.swer.tL_l_ng der Sinus Cosinus H-d 866
Signale; integrale Nichtlinearitéat
Nichtlinegritat ﬁnngrhalp "ei_ner Sinus-, Cosinusperiode; H-Z e e
differenzielle Nichtlinearitat in entspanntem Zustand
vAvrebr?jZidL:\%ahl bis zu der die Absolutposition gebildet 6.000 min-:
Maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Ausgangssignale; 2x90° versetzte sinusférmige Signale 1\
Ausgangssignal serielle RS 485asynchron, halbduplex
Betriebsspannungsbereich 7-12V
Betriebsstrom ohne Last 80 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (10 ms) 100 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (162000 Hz) 20¢g
SRS/SRM50S Anschluss Pin Signal
1 cos -
2 + 485
3 -
4 -
5 sin +
6 sin -
7 - 485
8 cos +
9 -
10 GND
11 -
12 +U

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefdhrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der SafetyGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind dem

Produktkonfigurator zu entnehmen.

Limitierung en:

B-seitiger Nachschmiereinrichtungen.

Diese Geberoption ist nicht verfligbar fir Motoren mit Hohlwelle, Drucklager, Bremsenanbau, Rollenlager od

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205

Technische Anderungen vorbehalten
41



Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

3.1.5 ECN1313/EQN1325 (Heidenhain)

ECN1313 EQN1325
BM Typenschlusselindikation F G
Anzahl der Sinus, Cosinus- Perioden pro Umdrehung 2.048
Systemgenauigkeit °h3ee
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.1
Abtastgrenzfrequenz bzw. Grenzfrequenz 0-200 kHz
Positionswerte/Umdrehung 8.192 (13 hit)
vAv:at:‘zlé?]dlizﬂf]ahl bis zu der die Absolutposition gebildet 12.000min-:
maximale Betriebsdrehzahl 12.000min"?
Spannungsversorgung 3,614V
Stromaufnahme ohne Last ¢ 160 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6 ms) ¢204 g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢31g
ECN1313/EQN1325 Anschluss Pin Signal

1 Uy

2 -

3 -

4 ov

5 -

6 -

7 Uy

8 Clock

9 Clock inv.

10 ov

11 -

12 B+

13 B-

14 Data

15 A+

16 A-

17 Data inv.

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers.

Technische Anderungen vorbehalten
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3.1.6 ECI1319/EQI133d€idenhain)

nchronmotoren DST2-135400

ECI1319 EQI1331
BM Typenschlisselindikation Y X
Strichzahlen -
Systemgenauigkeit °88e6e6
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 524 288 (19 bit)
VAv;l)rzz?‘szzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 15000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 15000 min* ‘ 12.000 min*
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last 95 mA
Schock nach DIN EN 6006&-27 (6 ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢40¢g
ECI1319/EQI1331 Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
® : G
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0V
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers.

BaugroRenlimitierung en:

Diese Geberoption ist ausschlief3lich verfligbar fir Motoren der Baugro3et85 bis 315 geeignet.

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH
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3.1.7 ECI1315/EQI1334S Heidenhain) @
ECI131%5 EQI1331S
BM Typenschlusselindikation p q
Sicherheits-Integritatslevel SIL 2 nach EN 61508
Kategorie 3 (EN ISO 13849)
Performance Level PL d (EN ISO 13849)
Maximale Winkelbeschleunigung 100000 rad/s?
Strichzahlen -
Systemgenauigkeit °88e6e6
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 524 288 (19 bit)
VAv;l)rzz?‘szzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 15000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 15000 min*! ‘ 12.000 min*
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last 95 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6 ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢40¢g
ECI131%5/EQI1334S Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
® : U
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0V
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose
Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des
Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der SafetyGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind dem
Produktkonfigurator zu entnehmen.

Limitierung en:

Diese Geberoption ist ausschlief3lich verfligbar fir Motoren der Baugro3et85 bis 315 geeignet.

Diese Geberoption ist nicht verfligbar fir Motoren mit Hohlwelle, Drucklager, Bremsenanbau, Rollenlager od
B-seitiger Nachschmiereinrichtungen.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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3.1.8 ECN1325EQN133Heidenhain)

nchronmotoren DST2-135400

ECN1325 EQN1337
BM Typenschlusselindikation H I
Strichzahlen 2.048
Systemgenauigkeit °h3ee
Anzahl der absolut aufgelésten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 33.554.432 (25 bit)
VAvrebrzE?‘diizzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 12000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 12000 min‘?
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last ¢ 160 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6 ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢30¢g
ECN1325EQN133Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
@ 3 Uy
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor 0OV
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen

Geberherstellers.

Daten handelt es sich um Angaben des

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH
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3.1.9 ECN1325S/EQN1337S (Heidenhain)

ECN1325S EQN1337S

BM Typenschlusselindikation

5 6

Sicherheits-Integritatslevel

SIL 2 nach EN 61508

Kategorie

3 (EN 1SO 13849)

Performance Level

PL d (EN ISO 13849)

Maximale Winkelbeschleunigung

50.000 rad/s?

Strichzahlen 2.048
Systemgenauigkeit °h3ee
Anzahl der absolut aufgel6sten Umdrehungen 1 ‘ 4.096 (12 bit)
Codeart fur den Absolutwert EnDat 2.2
Positionswerte/Umdrehung 33.554.432 (25 bit)
VAvrebrzE?‘diizzﬁahl bis zu der die Absolutposition gebildet 12000 min-:
maximale Betriebsdrehzahl 12000 min‘?
Spannungsversorgung Nd8aHJ N
Stromaufnahme bei 5V typisch, ohne Last ¢ 160 mA
Schock nach DIN EN 60062-27 (6 ms) ¢203¢g
Vibration nach DIN EN 6006&-6 (552000 Hz) ¢30¢g
ECN1325S/EQN1337S Anschluss Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
@ 3 Uy
@ @ 4 ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 SensorU,
8 Sensor OV
9 -

Ansicht auf Kontaktseite der Geratedose

Hinweis:

Dieser Geber ist ein ESHyefahrdetes Bauteil. Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des

Geberherstellers. Die Konfigurationsmdglichkeiten der SafetyGeber mit verschiedenen Motorvarianten sind dem

Produktkonfigurator zu entnehmen.

Limitierung en:

B-seitiger Nachschmiereinrichtungen.

Diese Geberoption ist nicht verfligbar fir Motoren mit Hohlwelle, Drucklager, Bremsenanbau, Rollenlager od

Technische Anderungen vorbehalten
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3.2  Geberleitungen b maxX 4000
Allgemeines

Fur alle Gebersysteme wird eine fertig konfektionierte Geberleitung eingesetzt. Der motorseitige Anschluss besteht aus
einem 12poligen Signalrundstecker bei Resolver, Hiperfac®Gebern der Fa. SICK/Stegmann, einem -Poligen
Signalrundstecker bei ECN1313/EQN1325 und einempdigen Signalrundstecker bei ECN1325/EQN1337 Gebersystemen
der Fa. Heidenhain. Der reglerseije Anschluss besteht aus eineml5poligen SubD - Stecker. Alternativ ist der
motorseitige Signalrundstecker fiir schleppféahige Leitungen in $eedtec-Ausfuhrung verflgbar.

Die schleppfahige Leitung ist fur den beweglichen Einsatz z. B. in Schleppketten geeignet. Zudem besteht der
Kabelmantel fir den Einsatz in Umgebungen mit Sduren und Basen (Kihlmittel) im Gegensatz zum nicht schleppfahigen
Kabel aus strapazierfahigerem Pl$tatt PVC.

3.2.1 Technische Daten

technische Beschreibung | nicht schleppfahig fur Resolver / SinCos Hiperface® Schnittstelle / SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber

1 LiYCY, 5x (2x0,14mm?2) + 2 x 0,5mmz2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PVC, grau, Beschriftung mit Baumiller Logo, schwarz

1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuBendurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 60 mm (feste Verlegung), # 135 mm (flexibler Einsatz)

Nennspannung: 250\c

= =4 =4 -4 A -

technische Beschreibung | schleppféhig fiir Resolver / SinCos Hiperface® Schnittstelle / SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber

1 Li12YC11Y, 5x (2x0,14mm?) + 2 x 0,5mm?2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PU, schwarz, Beschriftung mit Baumdiller Logo, weil3

1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuBendurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 70 mm (feste Verlegung), # 100 mm (flexibler Einsatz)

Nennspannung: 300\M4c

= =4 -4 -4 -—Aa -

technische Beschreibung | nicht schleppféahig fur EnDat® 2.1Schnittstelle

LiYCY, 5x (2x0,14mm?2) + 2 x 0,5mmz2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PVC, grau, Beschriftung mit Baumuller Logo, schwarz

1. Seite: 17poliger Signalrundstecker mit 17 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 60 mm (feste Verlegung), # 135 mm (flexibler Einsatz)

= =4 4 4 -4 - -2

Nennspannung: 250\c
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technische Beschreibung | schleppféhig fur EnDat® 2.1Schnittstelle

= =4 -4 -4 A -—a -

Lil2YC11Y, 5x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5mm2 Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PU, schwarz, Beschriftung mit Baumiller Logo, weil3

1. Seite: 17poliger Signalrundstecker mit 17 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 9,0 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 70 mm (feste Verlegung), # 100 mm (flexibler Einsatz)

Nennspannung: 300\c

technische Beschreibung | schleppféhig fiir EnDat® 2.2 Schnittstelle

= =4 -4 -4 A -—Aa -

Mantel PUR, 1x(4x0,14mm?) + (4x0,34mm?)

1 verseilter Vierer 0,14mrh 4 Adern 0,34mmi, Cu, verzinnt

Gesamtschirm CuSn, Beschriftung Heidenhain

1. Seite: 9poliger Signalrundstecker mit 9 Buchsenkontakten

2. Seite: 15poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuRendurchmesser 6,0 mm

Biegeradius: r2 20 mm (feste Verlegung), # 75 mm (flexibler Einsatzpannungsfestigkeit Ader/ Ader und Ader/
Schirm: 0,5kV bei 50Hz, 1 Minute

3.2.2 Verwendungshinweise

Betriebstemperatur Geberleitung Resolver / SinCos Hiperface® Schnittstelle /
SinCos- und Rechteckinkrementalgeber / EnDat® 2.1Schnittstelle

schleppféahig nicht schleppféhig
Grenztemperatur an der Oberflache an der Oberflache
unbewegter / wenig bewegter Einsatz - 40 °C bis + 80 °C - 30 °C bis + 80 °C
dauerbewegter Einsatz -30°C bis + 80 °C -5°Chis+70°C

Betriebstemperatur Geberleitung fir EnDat® 2.2-Schnittstelle

schleppféahig
Verlegung der Leitung am Motor
Grenztemperatur an der Oberflache
Die Leitungen dirfen die Motoroberflache nicht
unbewegter / wenig bewegter Einsatz - 40 °C bis + 80 °C beriihren.
dauerbewegter Einsatz -10 °C bis + 80 °C
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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3.2.3 Bestellinformationen fur Geberleitungen

Geberleitungen fir Resolver / SinCos Hiperface®Schnittstelle / SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber - konfektionierte Leitungen mit Stecker

nicht schleppfahig, fertig konfektioniert schleppfahig, fertig konfektioniert

Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker | Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker

Lange [m Art. Nr. Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
1 243601 3 246658 448944
2 211338 4 243379 448945
3 219333 5 239540 448948
4 231166 6 242954 448946
5 209879 8 239541 448949
6 220197 10 239542 448956
7 216455 15 239543 448962
8 220429 20 239544 448967
10 210052 25 239545 448970
15 215716 30 239546 448971
20 218568 35 239547 448973
25 218569 40 240520 448976
30 217094 45 240521 448978
35 216444 50 240522 448980
40 217095 55 244033 448981
45 217567 60 245484 448982
50 217568
55 217569
60 217570
70 232088

Geberleitungen fur EnDat® 2:ASchnittstelle - konfektionierte Leitungen mit Stecker

nicht schleppféahig, fertig konfektioniert schleppfahig, fertig konfektioniert
Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker | Kabel 5 x (2x0,14mm2) + 2 x 0,5 mm2 mit Stecker
Lange [m Art. Nr. Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
2 383152 2 393889 448816
3 383923 3 369864 448817
5 393885 5 394014 448818
7 389445 7 389807 448819
8 380138 8 393890 448820
9 389446 9 389808 448821
10 393886 10 393891 448822
15 388505 15 393892 448823
20 388418 17 371494 448824
25 393887 20 393893 448825
30 393888 25 393894 448826
35 387958 30 380358 448827
40 382006 35 391216 448828
50 388419 40 382005 448830
70 384473 50 378022 448832
90 387391
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Geberleitungen EnDat® 2.2Schnittstelle - konfektionierte Leitungen mit Stecker

schleppfahig, fertig konfektioniert
Kabel 1x4x0,14 + 4x0,34 PUR @ 6mm mit Stecker
Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
2 434056 459031
3 434057 459032
5 434058 459033
10 434059 459035
15 434060 459036
20 434061 459037
25 434062 459038
50 434063 459042
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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3.3

Far

nchronmotoren DST2-135400

Geberleitungen b maXX5000

alle Gebersysteme wird eine fertig konfektionierte und schleppféhige Geberleitung eingesetzt. Der motorseitige

Anschluss besteht aus einem 13oligen Signalrundstecker bei Resolver und bei Hiperfac® Gebern der Fa.

SICK/Stegmann sowie einem ZXpoligen Signalrundstecker bei ECN1313/EQN1325 Gebern der Fa. Heidenhain. Der

reglerseitige Anschluss besteht aus einem 2€poligen Sub D- Stecker. Alternativ ist der motorseitige Signalrundstecker
in Speedec Ausfihrung verfligbha.

3.3

.1 Technische Daten

technische Beschreibung | schleppfahig fur Resolver

= =4 -4 -4 -—Aa A

LI9YC, 1 x (2 x 0,25) + Li9Y, 2 x (2x0,25) + LiI9YC11Y, 1 x (2 x 0,34), Kupferlitze, paarig verseilt
Mantel PUR, griin; Beschriftung mit Baumdiller Niurnberg und Geberleitung Resolver

1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 26-poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 7,3 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 4 x D (statisch), 8 10 x D (dynamisch)

technische Beschreibung | schleppféhig fir SinCos Hiperface® Schnittstelle und SinCos - und
Rechteckinkrementalgeber

1

= =4 -4 -8 -4

LiI9YC, 3 x (2 x 0,25), + Li9Y, 3 x (2 x 0,25) + LI9YC11Y, 1 x (2x0,34), Kupferlitze, paarig verseilt

Mantel PUR, gruin; Beschriftung mit Baumduller NurnbergGeberleitung Hyperface®oder Inkrementalgeber
1. Seite: 12poliger Signalrundstecker mit 12 Buchsenkontakten

2. Seite: 26-poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
AuBendurchmesser 9,6 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 4 x D (statisch), 8 10 x D (dynamisch)

technische Beschreibung | schleppféhig fir EnDat® 2.1 Schnittstelle

= =4 =4 -4 -—a A

LiI9YC, 3 x (2 x 0,25), + Li9Y, 3 x (2 x 0,25) + LI9YC11Y, 1 x (2x0,34), Kupferlitze, paarig verseilt
Mantel PUR, griin; Beschriftung mit Baumdiller Nirnberg und Geberleitung Endat®.1

1. Seite: 17poliger Signalrundstecker mit 17 Buchsenkontakten

2. Seite: 26-poliger Sub-D- Stecker mit Stiftkontakten und Verriegelungsschrauben 440UNC
Auf3endurchmesser 9,6 mm (+/0,3mm)

Biegeradius: r2 4 x D (statisch), # 10 x D (dynamisch)

technische Beschreibung | schleppfahige Hybridleitung mit Hiperface DSL®

f

f
f
f

=

Hybridleitung

Abschirmgeflecht: Kupferdrahte, verzinnt

Mantel PUR, orange. Flammwidrig, selbstverléschend

1. Seite: Metallrundstecker Speedtec M23-®olig fur Leitung mit 4G1.5 und 4G2.5
Metallrundstecker Speedtec M40 Hybriddose fiir Leitung mit 4G2.5, 4G4 und 4G6

2. Seite: Metall 452D-Sub-Stecker. 26-polig mit Elektronik

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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3.3.2 Verwendungshinweise

Betriebstemperatur Geberleitung Resolver; SinCos Hiperface® Schnittstelle; EnDat® 2.1 Schnittstelle sowie SinCos

und Rechteckinkrementalgeber

Grenztemperatur

an der Oberflache

Lagertemperatur

- 40 °C bis + 80 °C

dauerbewegter Einsatz

- 20 °C bis + 60 °C

3.3.3 Bestellinformationen fur Geberleitungen

Geberleitungen| konfektionierte Leitungen mit Stecker

Verlegung der Leitung am Motor

Die Leitungen dirfen die Motoroberflache nicht
beruhren.

Fur Resolver Fur SinCos Hiperface®Schnittstelle

Lange [m Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec) | Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)
1 429914 448746 1 429958 448761
2 429915 448747 2 429959 448762
3 429916 448748 3 429960 448763
5 429917 448749 5 429961 448764
7 429918 448750 7 429962 448765
10 429919 448751 10 429963 448766
15 429920 448752 15 429964 448767
20 429921 448753 20 429965 448768
25 429922 448754 25 429966 448769
30 429923 448755 30 429967 448770
35 429924 448756 35 429968 448772
40 429925 448757 40 429969 448773
50 429926 448758 50 429970 448774
75 429927 448759 75 429971 448775

Fur SinCos und Rechteckinkrementalgeber

Fir SinCos EnDat® 2-$chnittstelle

Lange [m Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec) | Lange [m] Art. Nr. Art. Nr. (Speedtec)

1 430015 448777 1 429986 448796

2 430016 448778 2 429987 448797

3 430017 448779 3 429988 448798

5 430018 448780 5 429989 448799

7 430019 448781 7 429990 448800

10 430020 448782 10 429991 448801

15 430021 448783 15 429992 448802

20 430022 448784 20 429993 448803

25 430023 448785 25 429994 448804

30 430024 448786 30 429995 448805

35 430025 448787 35 429996 448806

40 430026 448788 40 429997 448807

50 430027 448789 50 429998 448808

75 430028 448790 75 429999 448809
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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3.4  Temperaturfihler

Die Motoren werden standardmafiig mit einem Temperaturfuhler in der Statorwicklung versehen. Dies ermdglicht die

Auswertung im Motorregler.Der Anschluss erfolgt Giber den Klemmkasten.

3000

2500

2000

1500

1000

Widerstand / Resistance [Ohm]

500

Widerstandskennlinie / Resistance curve

A

i

T — o

il

-40 -20 0 20 40 60 80 100120140 160 180 200 220 240 260 280 300

Temperatur / Temperature {C]

Mit dem Temperaturfihler PT1000 wird die Motortemperatur kontinuierlich Uberwacht. Bei Speisung des Fihlers mit

einem Messstrom von 2 mA ergibt sich der oben aufgezeigte Widerstandsverlauf.

Auf Wunsch kénnen zuséatzliche PTC oder Warmewéchter eingebaut werden.

DST2135400
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4, Mal3zeichnungen
4.1 Mafblatter DST2135
4.1.1 DST2135.Wo--.-.-V
IM B14
ql
y2 Kihlwasseranschluss yl
52 %)?Célllr\/%lgonnecflon 120
65 i
2 F'It[h U
e
Zentrierung D
M20 DIN 332
SERE 1)
sl s J
140
k
k2
k k2 ql
DST2135KO 432 482 235
DST2135MO 474 524 277
DST2135L0 516 566 319
DST2135BO 558 608 361
DST2135X0 600 650 403
DST2135Y0 642 692 445
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
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4.1.2 DST2135.Wa--.-.-H

nchronmotoren DST2-135400

IM B14
q 7 e gggoder ”
52 \ )
- O n Kohproserorctus
74 : — 2xG1/4"
25,
- 10 -
§ g g § 25
g
k k2 q
DST2135KO 318 394 244
DST2135MO 360 436 286
DST2135L0 402 478 328
DST2135BO 444 520 370
DST2135X0 486 562 412
DST2135Y0 528 604 454
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
Riemenibersetzung der Geberanbindung = 1:5 Belt ratio to encoder = 1:5
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4.1.3 DST2135.We--.-.-D

IM B34
] 186
Ly 145 ol oo
$25, © So178
I v/ - | @ |
{20) |:ﬂ'+"|:|: g T [T
5 i ‘ 8x M10
= — © /e @ T 20
Ell ¢
g | 9 X ?/ i @\ < 2
gé o 7777 2 ﬁ 2 E g| ~-— ) %§ ] 8|
s 0 7 © )] ®
< L = . o 7/
3| Z g e
77 | 7 2 2 X
@12] _|i] -
@40
175
216
260
@274
k k2 gq al
DST2135KO 393 448 347 269
DST2135M0O 435 490 389 311
DST2135L0 477 532 431 353
DST2135BO 519 574 473 395
DST2135X0 561 616 515 437
DST2135Y0 603 658 557 479
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
Riemenibersetzung der Geberanbindung = 1:2 Belt ratio to encoder = 1:2
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4.2 MalRblatter DST2200
4.2.1 DST2200.W-8&--.-.-V

nchronmotoren DST2-135400

IM B34
[=]
185
D405 215
@255
45 Kihhwasseranschluss
.
- - ,
@ &
=N ]
R P
u] @
34 3 . =
g ® ) —
|
OF =
=/ [ I|J.|
170 al M-_'L_!-L-_
k
k2
K k2 a al
DST2200KO 465 515 180 2145
DST2200KM 505 555 220 254.5
DST2200MO 545 595 260 2945
DST2200ML 585 635 300 334,5
DST2200LO 625 675 320 374,5
DST2200BO 705 755 400 4545
DST2200XO 785 835 480 534,5
DST2200XY 825 875 520 574,5
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
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4.2.2 DST2200.W-&--.-.-H

IM B14
q
W2
vl
@52 1
I 953 encoder Kihlwasseranschluss
o cooling connection
2% G3/8"
71
S0
=
10
4999 .
= 24
=
k k2 q

DST2200KO 265 316 253

DST2200KM 305 356 293

DST2200MO 345 396 333

DST2200ML 385 436 373

DST2200LO 425 476 413

DST2200BO 505 556 493

DST2200X0O 585 636 573

DST2200XY 625 676 613
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:5 Belt ratio to encoder = 1:5
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4.2.3 DST2200.W-&--.-.-D

nchronmotoren DST2-135400

IM B34

y2

@s2

@s3

@352

40

30

77

+0,1

@75

B250 h7
@95

?90

@19 |l

25

99

204

287

Kihlwasseranschluss
cooling connection
2x G3/8"

200-0,5

®280
435
Pl

k k2 g al
DST2200KO 446 493 411 234
DST2200KM 486 533 451 274
DST2200MO 526 573 491 314
DST2200ML 566 613 531 354
DST2200LO 606 653 571 394
DST2200BO 686 733 651 474
DST2200X0O 766 813 731 554
DST2200XY 806 853 771 594

Hinweis: Note:

Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5

Terminal box dimensions in chapter 5

Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:3

Belt ratio to encoder = 1:3

DST2135400
Baumidiller Nirnberg GmbH

11/205

Technische Anderungen vorbehalten

59



Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

60

4.3 Malblatter DST2260
4.3.1 DST2260..W-&--.-.-V
IM B34
ql
y2
Bs2 KOhlwasseranschluss vl
@s3 cooling connection
o ; 2G1/2" ;
40 & !
S 1
=3
16x M12
B V24
it i
Y— 1
EER I =k :
4§ J — 3\ | S
:
D o~
= 1
210 @23 300
107
al 406
K 475
k2
k k2 gl al b
DST2260KO 575 631 540 289 80
DST2260KM 625 681 590 339 80
DST2260MO 675 731 640 389 80
DST2260ML 725 781 690 439 80
DST2260LO 775 831 740 489 80
DST2260LB 875 926 835 584 102
DST2260BO 925 976 885 634 102
DST2200X0O 105 1076 985 734 102
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
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4.3.2 DST2260.W-o--.-.-H

IM Bl4

encoder

box

KUhlwasseranschluss
cooling connection
2xG1/2"

'EEEE : :
==7 T 1
]
k
k2
k k2 q b
DST2260KO 347 415 334 84
DST2260KM 397 465 384 84
DST2260MO 447 515 434 84
DST2260ML 497 565 484 84
DST2260LO 547 615 534 84
DST2260LB 642 665 629 106
DST2260BO 692 715 679 106
DST2260X0O 792 860 779 106
Hinweis: Note:

Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5

Terminal box dimensions in chapter 5

Riemenlbersetzung der Geberanbindung = 1:5

Belt ratio to encoder = 1:5
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4.3.3 DST2260.W-&--.-.-D

IM B34
q
y2 -
vl Khlwasseranschluss
- @52 53 i 278 _ g()(()}ll]nzuconnechon
i : f
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DST2260KO 563 613 528 322 278
DST2260KM 613 663 578 372 278
DST2260MO 663 713 628 422 278
DST2260ML 713 763 678 472 278
DST2260LO 763 813 728 522 278
DST2260LB 858 908 823 617 300
DST2260BO 908 958 873 667 300
DST2260X0 1008 1058 973 767 300
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:5 Belt ratio to encoder = 1:5
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400

62

Baumduller Nirnberg GmbH




4.4  MalRblatter DST2315
441 DST2315.Wa--.-.-V

nchronmotoren DST2-135400

IM B34
ql
y2
@s2 1
$s3 ) KUhiwasseranschluss
b = ] = ] gggll]n 2"conhechon !
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DST2315KO 529 599 508 253
DST2315KM 563 633 542 287
DST2315MO 597 667 576 321
DST2315ML 631 701 610 355
DST2315L0 665 735 644 389
DST2315LB 699 769 678 423
DST2315BO 783 853 762 507
DST2315X0 851 921 830 575
DST2315XY 885 955 864 609
DST2315Y0 919 989 898 643
DST2315Z0 987 1057 966 711
DST2315ZA 1021 1091 1000 745
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
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4.4.2 DST2315.Wa-.-.-H

IM Bl4
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il

Kuhlwasseranschluss
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encoder
box

332

k k2 q b

DST2315KO0 319 372 295 93
DST2315KM 353 406 329 93
DST2315MO 387 440 363 93
DST2315ML 421 474 397 93
DST2315L0 455 508 431 93
DST2315LB 489 542 465 93
DST2315BO 573 626 549 118
DST2315X0 641 694 617 118
DST2315XY 675 728 651 118
DST2315Y0 709 762 685 118
DST2315720 77 830 753 118
DST2315ZA 811 864 787 118

Hinweis: Note:

Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5

Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:5 Belt ratio to encoder = 1:5
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4.4.3 DST2315.We--.-.-D
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IM B34
) os2 y2 yl1 Khlwasseranschluss
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k k2 [o] al b 2D2 L2 H2 B2
DST2315KO 516 587 495 275 290 70 H7 130 74,9 20JS9
DST2315KM 550 621 529 309 290 70 H7 130 74,9 20JS9
DST2315MO 584 655 563 343 290 70 H7 130 74,9 20JS9
DST2315ML 618 689 597 377 290 70 H7 130 74,9 20JS9
DST2315L0 652 723 631 411 290 70 H7 130 74,9 20JS9
DST2315LB 686 757 665 445 290 70 H7 130 74,9 20JS9
DST2315BO 770 841 749 529 315 85 H7 170 90,4 25JS9
DST2315X0 838 909 817 597 315 85 H7 170 90,4 25JS9
DST2315XY 872 943 851 631 315 85 H7 170 90,4 25JS9
DST2315Y0O 906 977 885 665 315 85 H7 170 90,4 25JS9
DST2315Z0 974 1045 953 733 315 85 H7 170 90,4 25JS9
DST2315ZA 1008 1079 987 767 315 85 H7 170 90,4 25JS9
Hinweis: Note:

Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5

Terminal box dimensions in chapter 5

Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:5

Belt ratio to encoder = 1.5

DST2135400 11/205
Baumidiller Nirnberg GmbH
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4.5 Malblatter DST2400
4.5.1 DST2400..W-&--.-.-V

IM B34
[ — = —
For] - y2 et ¥l
a ‘ ®s3
_olars LT‘. g 1
| U7 U~
S I B G
=)
| — |
I = Kihhwasseranschluss E‘I Encoder
17 H cooling connection | Stecker
- G1" radial T conhector
u  —

» o/ &2
Ly p— | b
SRS -

]
!—7 =2 T 1 1 ‘ //1 @ P - b
(1A (.7 18 11 3 !
20 || P34 & _L ‘ Kihhwasseranschluss ‘ L" "J ‘ ‘
150 L cooling connection 686
- 159 L a G1" radial 800 |
k2
- k
gezeichnet Bavldnge MO
drawn overall lenght
k k2 g a
DST2400KO 1047,5 743 695 445
DST2400KM 1097,5 1043 745 495
DST2400MO 1147,5 1093 795 545
DST2400LO 1247,5 1193 895 645
DST2400BO 1347,5 1293 995 745
DST2400XY 1497,5 1443 1145 895
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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45.2 DST2400..W-&--.-.-H

IM B34
. ? 1
| Y. Y
137.5 - =r - r |
p -— e T =] 493
- 6—; Fsr;c:ockiel —;lt
"@ - ."c cnen% ceFrcr 7 | €
El | - i
] 17 Kihlwasseranschluss \I,B;ﬁr?]
3 CO OHE‘,QII "CIO{JT;EIC fion & —

i = ; 0
SERE ' )
58/® s

| I—

F ! N~ .
' il ; (L ] '*—I |
[ 50 * (Oaseramctios ‘ B a0 | | ‘
150 G1" radial 686
159 o } |
k2
k
S overan lengir MO
k k2 g a
DST2400KO 796 743 695 445
DST2400KM 846 793 745 495
DST2400MO 896 843 795 545
DST2400LO 996 943 895 645
DST2400BO 1096 1043 995 745
DST2400XY 1246 1193 1145 895
Hinweis: Note:

Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5

Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:5 Belt ratio to encoder = 1:5

Technische Anderungen vorbehalten
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4.5.3 DST2400..W-&--.-.-D

IM B34
q
o 2 33 v
=t DS3 x >
- 3885 ! 5 Ty
i GD 493
1—4_/ i L fan i _-E’rooer ]
- 100 .ri{-\ N N Stecker _n\_
] [ F =
J T |
b= ) ] Ktll'll\:vc:ss_eranscn!uss
1— % | . éc:e!:l;%icufnnec tion
Q—-—-'—-— e[ e
19 e 2sP
. s
! a
1 2 15 <
-2 HIGE 50
150 o ‘ Soning, commeciion ‘ L 684 J ‘
| e 380 a - C1" radial | 800 |
- k2 -
k —
S Svetairenant O
k k2 q e
DST2400KO 1026 964 916 445
DST2400KM 1076 1014 966 495
DST2400MO 1126 1064 1016 545
DST2400LO 1226 1164 1116 645
DST2400BO 1326 1264 1216 745
DST2400XY 1476 1414 1366 895
Hinweis: Note:
Klemmenkastenabmessungen in Kapitel 5 Terminal box dimensions in chapter 5
Riemenubersetzung der Geberanbindung = 1:5 Belt ratio to encoder = 1:5
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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4.6

Wellenoptionen

4.6.1 Welle mit Passfeder

C1

14 N
— L1 —
Vollwellenausfiihrung nach DIN 748E
2D1 L11 L12 L13 Bl Hi C1
DST2135 65 m6 140 6 125 18 69 DIN 332 D M20
DST2200 90 m6 170 10 140 25 95 DIN 332 D M24
DST2260 120 m6 210 10 180 32 127 DIN 332 D M24
DST2315 120 m6 210 10 180 32 127 DIN 332 D M24
DST2400 140 m6 250 10 220 36 148 DIN 332 D M24
Hinweis | Drucklagermotoren mit einer oder zwei Passfedern:
Das max. tbertragbare Moment betragt 1,25 x Motorstillstandsmoment [
4.6.2 Welle mit Innenverzahnung- Vollwellenmotor
N5 [DIN 5480)
 \
%
|
ol L2
Vollwellenausfiihrung nach DIN 5480
N5 L51 L52
DST2—135KQ YO N40x3x12x9H 40 47
DST2200KO[ BO N55x3x17x9H 45 53
DST2200XO| XY N65x3x20x9H 50 60
DST2260KO[ BO N75x3x24x9H 57 67
DST2260X0O N85x3x27x9H 75 89
DST2315Kd LB N85x3x27x9H 75 89
DST2—315BC1 ZA N100x3x32x9H 92 110
DST2400KO| MO N100x3x32x9H 100 110
DST2400LO| XY N130x3x42x9H 120 130
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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4.6.3 Welle mit AuRenverzahnung

W3 (DIN5480)
|
[
J:
- L31 -
L32
Vollwellenausfuihrung nach DIN 5480
W3 L31 L32
DST2135 W48x2x22x8e 48 97
DST2200 W70x3x22x8e 72 117
DST2260 W80x3x25x8e 80 132
DST2315 W110x3x35x8e 144 210
DST2400 W130x3x42x8e 150 200
B4 (IS|O 14)
Il
N |
I v
et L42 -
Vollwellenausfiihrung nach DIN 1SO14
B4 L41 L42
DST2135 B8x42x48 48 102
DST2200 B8x62x72 72 117
DST2260 B10x72x82 80 146
DST2315 B10x102x112 144 210
DST2400 B10x112x125 150 200
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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nchronmotoren DST2-135400

4.6.4 Welle mit Sacklochbohrung und 2 Passfedern| Drucklagermotor
L2

— ——

Drucklagerausfiihrung @D2 L2 H2 B2
DST2135 40H7 50 46,6 12
DST2200 60H7 60 68,8 18
DST2260 70H7 130 79,8 20

DST2315Kq LB 70H7 130 79,8 20
DST2315Bq ZA 85H7 170 95,8 25
DST2400KO| MO 95H7 200 105,8 25
DST2400LO| XY 120H7 200 134,8 32

Hinweis | Drucklagermotoren mit einer oder zwei Passfedern:

Das max. Ubertragbare Moment betragt 1,25 x Motorstillstandsmoment [\

4.6.5 Welle mit Innenverzahnung| Drucklagermotor

N5 (DIN 5480)
- —
%:,7%
L51
; L52 T
Drucklagerausfiihrung nach DIN 5480

N5 L51 L52

DST2135Kd YO N40x3x12x9H 40 47

DST2200KO| BO N55x3x17x9H 45 53
DST2200X0| XY N65x3x20x9H 50 60
DST2260KO| BO N75x3x24x9H 57 67

DST2260X0 N85x3x27x9H 75 89

DST2315Kd zAY N85x3x27x9H 75 89
DST2400KO| MO N100x3x32x9H 100 110
DST2400LO| XY N130x3x42x9H 120 130

YDas max. uibertragbare Moment betragt 1,25 x Motorstillstandsmoment M
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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5. Gerateanschluss
5.1 Hauptanschluss| Klemmenkasten

5.1.1 Klemmenbezeichnung

Anschlussbild

UV W Leistungsanschluss

Q_r;) C\? @ R 1R1/1RZ Temperaturfuhler (PT1000)
iR2 [——
L1 L2 L3 j:; Reserve 2R1/2R2 Temperaturfiihler Reserve (PT1000)
OE! SL Schutzleiter

5.1.2 Hauptanschlusskabel fir Klemmenkasten

Die Klemmenkéasten unserer Motoren sind fir den Einsatz von asymmetrischen Anschlussleitungen konzipiert.

Asymmetrische Anschlussleitung: Symmetrische Anschlussleitung:

Der Einsatz von symmetrischen Anschlussleitungen ist auf Anfrage moglich.

Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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5.1.3 Klemmenkastenausfihrung

nchronmotoren DST2-135400

Kabeleinflihrung Bohrung
Nr. Klemme
yl [mm] | y2[mm] pl [mm] vgl. MaR3blétter Kap. 4 s2 s3
10 145 140 370 3x steckbar 1x B40,5 1x @#25,5
12 215 215 387 3x M6 2x @40,5 1x @25,5
20 215 145 495 3x steckbar 1x @40,5 1x @25,5
22 215 185 515 3x M6 2x 240,5 1x @#25,5
24 215 215 515 3x M8 2x @51 1x @25,5
26 255 255 525 3x M10 2x 264 1x @#25,5
30 255 215 633 3x M6 2x 240,5 1x @#25,5
31 255 215 633 3x M8 2x @51 1x @25,5
33 255 255 643 3x M8 2x @51 1x @#25,5
34 255 255 643 3x M10 2x D64 1x @25,5
36 365 295 673 3x M12 2x @64 1x @25,5
37 365 295 673 3x M16 2x @76 1x @#25,5
39 255 255 643 3x M8 2x @51 1x @25,5
42 365 365 673 3x M10 2x 264 1x @#25,5
43 365 365 673 3x M12 2x 264 1x @#25,5
45 365 365 673 3x M16 2x D76 1x @25,5
50 295 165 748 3x M6 1x #40,5 1x @#25,5
52 295 165 748 3x M6 1x @51 1x @25,5
54 295 165 748 3x M8 1x B64 1x @25,5
56 295 195 758 3x M8 2x @51 1x @#25,5
58 295 195 758 3x M10 2x @51 1x @25,5
60 365 230 768 3x M10 2x 264 1x @#25,5
62 365 230 768 3x M12 2x 264 1x @#25,5
64 365 295 788 3x M10 2x @64 1x @25,5
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Kabeleinflihrung Bohrung
Nr. Klemme
yl [mm] | y2[mm] pl [mm] vgl. MaRblétter Kap. 4 vyl [mm] y2 [mm]
66 365 295 788 3x M12 2x @64 1x @25,5
68 365 295 788 3x M16 2x @76 1x @#25,5
70 295 230 758 3x M8 2x @51 1x @25,5
72 365 365 768 3x M10 2x 264 1x @#25,5
74 365 365 788 3x M12 2x 264 1x @#25,5
78 365 365 788 3x M16 2x @76 1x @25,5
80 365 365 823 3x M16 2x @76 1x @#25,5
82 365 365 823 3x M16 3x P76 1x @25,5
90 500 450 1045 3x M12 2x @51 1x @25,5
92 500 450 1045 3x M12 2x 264 1x @#25,5
94 500 450 1045 3x M16 2x J64 1x @25,5
96 500 450 1045 3x M20 3x J64 1x @#25,5
98 500 450 1045 3x M20 3x J64 1x @#25,5
100 500 450 1045 3x M20 4x 364 1x @25,5
102 500 450 1045 6x M20 4x @76 1x @#25,5
104 360 650 985 6x M16 4x 64 2x @21
106 505 675 1065 6x M20 4x D64 2x ©25,5
108 505 855 1065 6x M20 6x J64 2x @25,5
110 505 855 1065 9%x M16 6x @64 2x @25,5
112 505 855 1065 9x M20 6x J64 2x @25,5
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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5.1.4 Lage der Klemmenkasten

Der Klemmenkasten befindet sich auf der BSeite. Folgende Lagen des Klemmenkastens sind fir die BaugréfZen 1355

moglich:

E I

Hinweis: Die Lage des Klemmenkastens ist mit der Lage der-8eitigen Wasseranschlisse identisch.

Folgende Abgangsrichtungen des Hauptschlusses sind fur die BaugrofRen 1335 in Abh&ngigkeit der Lage des
Klemmenkastens konfigurierbar.

Klemmenkasten oben

Klemmenkasten unten

Klemmenkasten links (mit Blickrichtung ASeite auf das Wellenende)
Klemmenkasten rechts (mit Blickrichtung A Seite auf das Wellenende)

nchronmotoren DST2-135400

Lage Abgangsrichtung Hauptanschluss
Klemmenkasten oben unten links? rechts?
oben - - X X2
unten - X X
links » X2 X - -
rechts 9 X X2 - -

Dmit Blickrichtung A-Seite auf das Wellenende

2 Vorzugsvariante

Bei der BaugroRe 400 befindet sich der Klemmenkasten oben auf der -8eite. Die Abgangsrichtung des
Hauptanschlusses ist standardmaRig rechts mit Blickrichtung ASeite auf das Wellenende.

DST2135400

Baumidiller Nirnberg GmbH
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5.2 Geberanschluss

Speedtec | Winkeleinbaudose drehbar

56

— -

42

!

——

Il

27

Winkeleinbaudose drehbar fir ECN1325/EQN1337

42

26

- 3 -
- 36
I
| lnlg
‘Jﬁ‘i

Speedtec | Gegenstecker

58

D26

(Gegenstecker nicht separat lieferbar)

Technische Anderungen vorbehalten
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6. Motorkennlinien

Definition :
Kalter Motor

Betriebswarmer Motor

Umgebungstemperatur (0°C bis 40°C)

Dauerbetrieb (S1) mit
entsprechender Effektivleistung

Nenndaten des Motors oder

nchronmotoren DST2-135400

zyklischer Betrieb m

Umgebungstemperatur + DeltaErwarmung (105K)

6.1 Kennlinien DST2135..54W
DST2135KO54W0175
400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
350 365 V / I,max
300 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
€ 365 V /I,max
Z
o 250
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
S torque limit / motor at operation temp.
< 200 365V -15% / |, max
5
g 150 i = Betriebsart / duty type: S1
IS S,
T S
8 100 N
\\ Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
~
50 \
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400 500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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DST2135K054W035-5

400

350

300

250

200

150

Drehmoment / torque [Nm]

100

50

0 100 200 300 400 500 600 700

Drehzahl / speed [U/min]

Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365 V /I, max

m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365 V /I,max

= = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365V -15% / |,max

= Betriebsart / duty type: S1

Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min

Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min

DST2135K054W055-5

400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
350 365 V / I,max
s \ m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
300 c ’
—_ s torque limit / motor at operation temp.
£ 365 V /l,max
Z‘ \\
o 250
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 200 365V -15% / I,max
I
g Betriebsart / duty type: S1
— D .
© 150
IS
<
o
0O 100 _ _
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
50
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Drehzahl / speed [U/min]
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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DST2135KO054W075-5

400

Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor

350

300

365 V /I, max

m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor

torque limit / motor at operation temp.
365 V /I,max

250

200

150

= = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365V -15% / |,max

Drehmoment / torque [Nm]

100

50

= Betriebsart / duty type: S1

Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min

Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min

0 200 400

600

1000 1200

Drehzahl / speed [U/min]

1400

DST2135K054W100-5
400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
350 365V / |,max

-

300

Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor

\
\
250 A

torque limit / motor at operation temp.
365V /I, max

E
Z
Q
=]
o
o \ == == = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g - \ torque limit / motor at operation temp.
= N \ 365V -15%/ |,max
@ 200 S
g SO \ e Betricbsart / duty type: S1
-
£ - N~
o 150 ~
[a] \\ -~ ) )
\\; === Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100 o
50 \ swsves Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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DST2 135K054W1505
400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
350 365V / |, max
—_ A\
£ [ \ Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= 300 torque limit / motor at operation temp.
o \ 365V /I, max
s \
o
E 250 A AN == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g \\ torque limit / motor at operation temp.
= . \ 365V -15%/ | max
$ 200 8 NG
g ~ - N e Betriebsart / duty type: S1
£ ~
® 150 SN
(a] . }
== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
50 = Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135MO54W0175
600
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V /I,max
500

Drehmoment / torque [Nm]

400

300

200

100

0 100

m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.

365 V /I,max

= = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.

365V -15% / I,max

= Betriebsart / duty type: S1

Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min

Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min

200 300 400

Drehzahl / speed [U/min]

Technische Anderungen vorbehalten 11/205
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DST2135MO54W035-5

nchronmotoren DST2-135400

600
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365 V /I, max
500
A )
" m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 365 V /lmax
Z, 400
5}
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
< 300 365V -15% / |,max
€
[}
g = Betriebsart / duty type: S1
E 200 e
o
[a) &
\~ Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400 500 600 700
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135M0O54W055-5
600
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V /I,max
500
' m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ |\ torque limit / motor at operation temp.
1S 365 V /l,ma;
Z 400 g
[}
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 300 365V -15% / I,max
I
[} R
g - = Betriebsart / duty type: S1
E 200 s
[} ~
5 ~
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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DST2135MO54W075-5

600
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365 V /I, max
500
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
% 400 365 V /l,max
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
< 300 365V -15% / |,max
€
m .
g = Betriebsart / duty type: S1
E 200
o
[a)
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Drehzahl / speed [U/min]

DST2 135MO54W100-5
600
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V / |,max
500
E '\ Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z \ torque limit / motor at operation temp.
@ \ 365V /I, max
3 400 - \
o \ \ = == = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r N torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15%/ |,max
o 300
g e Betriebsart / duty type: S1
£
=
et
[a) 200
=== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100 ) )
swsves Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000
Drehzahl / speed [U/min]
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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DST2135MO54W1505
600
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V / |,max
500 X
E \ Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= \ torque limit / motor at operation temp.
o \ 365V /1, max
2 400 \
E . == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g \\ torque limit / motor at operation temp.
= - N 365V -15%/ ,max
¢ 300 N
g ™~ -~ e Betriebsart / duty type: S1
£ S
—
© \\\
i N
o 200
\ s Betriebsart / duty type: $3-60%, 1 min
100 ) !
= Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135L054W0175
800
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
700 365 V /I,max
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
600 - -
—_ torque limit / motor at operation temp.
£ 365 V /l,max
Z
o 500
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 400 365V -15% / |,max
I
g Betriebsart / duty type: S1
— B .
© 300
IS
<
3] -
0 200 _ _
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2135L054W035-5

800
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
700 365 V / I,max
600 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 365 V /lmax
Z
o 500
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 400 365V -15% / I,max
€
GE) Betriebsart / duty type: S1
— D .
© 300 ——
IS
= y
o
0 200 e _ _
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400 500 600 700
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135L054W055-5
800
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
700 365 V / I,max
600 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ torque limit / motor at operation temp.
£ 365 V /l,max
Z
o 500
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 400 365V -15% / I,max
I
g Betriebsart / duty type: S1
— D .
© 300
IS
<
o
0 200 _ _
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Drehzahl / speed [U/min]
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nchronmotoren DST2-135400

DST2135L054W075-5

800
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
700 365 V / I,max
600 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 365 V /lmax
Z
o 500
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 400 365V -15% / I,max
€
GE) Betriebsart / duty t S1
= Betriebsart / duty type:
© 300
IS
<
o
0 200 _ _
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Drehzahl / speed [U/min]

DST2135L054W100-5
800
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
700 365V / |, max
E Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z 600 torque limit / motor at operation temp.
@ 365V /I, max
=]
o
o 500 == == = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15%/ |,max
o 400
g e Betriebsart / duty type: S1
£
© 300
o . ]
=== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
100 swsves Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2135L054W1505
800
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
700 365V / |,max
E Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= 600 torque limit / motor at operation temp.
o 365V /1, max
=
g
o 500 == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g torque limit / motor at operation temp.
w 365V -15%/ ,max
[ 400
g e Betriebsart / duty type: S1
£
3 300
a
== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
100 = Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 500 1000 2000 2500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135BO54W0175
900
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365V /I,max
700 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ torque limit / motor at operation temp.
IS 365 V /l,ma;
Z 600 g
[}
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 500 torque limit / motor at operation temp.
hay 365V -15% / |,max
S 400
g = Betriebsart / duty type: S1
£ 300 N
@ .\.I < =
a \
200 N Betriebsart / duty type: $3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 300 400
Drehzahl / speed [U/min]
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86 Baumdiller Nirnberg GmbH



nchronmotoren DST2-135400

DST2135B0O54W035-5

900
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365 V /I, max
700 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 365 V /lmax
Z 600
5}
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 500 torque limit / motor at operation temp.
ay 365V -15% / |,max
QC_) 400
g = Betriebsart / duty type: S1
E 300
o
[a)
200 Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400 500 600 700

Drehzahl / speed [U/min]

DST2135B0O54W055-5

900
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 N 365V /I,max
700 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ torque limit / motor at operation temp.
IS 365V /I,
3 600 max
[}
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 500 torque limit / motor at operation temp.
g : 365V -15% / I,max
S 400 e S =
g R iy === Betriebsart / duty type: S1
~
E 300 N .
o \
[a]
200 Betriebsart / duty type: $3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2135BO54W075-5

900
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365 V /I, max
700 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
S 365 V /lmax
Z 600
[}
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 500 torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15% / |,max
qc, 400
g = Betriebsart / duty type: S1
E 300
o
[a)
200 Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 1000 1200 1400
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135B0O54W100-5
900 | ‘
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365V / |max
E 700 Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z torque limit / motor at operation temp.
@ 365V /1, max
2 600
o == == = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r torque limit / motor at operation temp.
= 500 365V -15%/ |,max
£
g 400 Betriebsart / duty type: S1
= ~ :\\
S 300 RN
\\ s Betriebsart / duty type: 53-60%, 1 min
200
swsves Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
100
0
0 500 1000 1500 2000

Drehzahl / speed [U/min]
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nchronmotoren DST2-135400

DST2135BO54W1505
900 ‘
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365V / |max
E 700 Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= torque limit / motor at operation temp.
o 365V /1, max
2 600
E == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g torque limit / motor at operation temp.
= 500 365V -15%/ ,max
g
o 400 Betriebsart / duty type: S1
£
=
ot
o 300
== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
= Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
100
0
0 500 1000 1500 2000 2500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135X0O54W0175
1200
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V /I,max
1000
v m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ e torque limit / motor at operation temp.
IS 365 V /l,ma;
Z 800 g
[}
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 600 365V -15% / |,max
I
[}
g - = Betriebsart / duty type: S1
E 400
o
(@)
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400
Drehzahl / speed [U/min]
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2135X054W035-5

1200

1000

800

600

400

Drehmoment / torque [Nm]

200

0 100 200 300

500 600 700

Drehzahl / speed [U/min]

Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365 V /I, max

m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365 V /I,max

= = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365V -15% / |,max

= Betriebsart / duty type: S1

Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min

Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min

DST2135X054W055-5

1200
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V /I,max
1000
N m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ torque limit / motor at operation temp.
1S . 365 V /I, ma
Z 800 g
[}
g_ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 600 365V -15% / I,max
I
[}
g = Betriebsart / duty type: S1
E 400
o
[a]
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 800 1000
Drehzahl / speed [U/min]
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nchronmotoren DST2-135400

DST2135X054W075-5

1200
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365 V /I, max
1000
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 365 V /lmax
Z 800
g = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
Z 600 365V -15% / I,max
-
c
m .
g = Betriebsart / duty type: S1
E 400
[3)
[a)
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Drehzahl / speed [U/min]

DST2 135X054W100-5
1200
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V / |,max
1000
E Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z torque limit / motor at operation temp.
@ 365V /I, max
3 800
o == == = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15%/ |,max
o 600
g e Betriebsart / duty type: S1
£
=
et
[a) 400
=== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200 ) )
swsves Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2135YO54W01 %5
1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 - 365V/ l,max
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 1000 365 V /lmax
Z
5}
g 800 = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
ay 365V -15% / |,max
g 600
g : = Betriebsart / duty type: S1
IS Sy,
5 e
5 400 =
~ Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 300 400
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135Y054W035-5
1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 i 365V /I,max
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ torque limit / motor at operation temp.
1S 1000 365 V /lmax
Z
[}
g_ 800 = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
g 365V -15% / I,max
g 600
g = Betriebsart / duty type: S1
IS
5
5 400
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 500 600 700

Drehzahl / speed [U/min]
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nchronmotoren DST2-135400

DST2135Y054W055-5

1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 - 365V/ l,max
) m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 1000 365 V /lmax
Z
[}
g 800 = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15% / |,max
g 600
g = Betriebsart / duty type: S1
IS
D
5 400
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000 1200

Drehzahl / speed [U/min]

DST2135Y054W075-5

1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 i ‘ 365V /I,max
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
—_ torque limit / motor at operation temp.
1S 1000 365 V /lmax
Z
(]
g_ 800 = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
hay 365V -15% /I,max
g 600
g = Betriebsart / duty type: S1
IS
5
= 4
8 00
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Drehzahl / speed [U/min]

DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2135Y054W100-5
1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 365V / |,max
E Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= torque limit / motor at operation temp.
o 1000 365 V /1, max
o
E == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g 800 torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15%/ |,max
&
g e Betriebsart / duty type: S1
g 600
=
g
(a] . }
400 == Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200 Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500 2000
Drehzahl / speed [U/min]
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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6.2

Kennlinien DST2200..54W

DST2200KO54W-0155

nchronmotoren DST2-135400

900
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 hd \ 365 V /I, max
.
.
700 m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— * \ torque limit / motor at operation temp.
e Y 365 V /I,max
% 600 O\
> ~ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
S 500 | torque limit / motor at operation temp.
ay 365V -15% / I, max
$ 400
g = Betriebsart / duty type: S1
E 300
o
o
200 Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 50 100 150 200 250 300 350
Drehzahl / speed [U/min]
DST2200KO54W-030-5
900
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 [y 365V /I,max
700 Y = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
€ ' 365 V /I, max
Z 600 .
[}
3 3 ' \ = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 500 I N torque limit / motor at operation temp.
hay I | AN 365V -15% / I,max
- N N
$ 400 <
€ ! N == Betriebsart / duty type: S1
: =
3 ~—
[a] ~
200 .~\_ Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
100
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 100 200 300 400 500 600
Drehzahl / speed [U/min]
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2200KO54W-045-5

900

Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor

800

700

365 V /I, max

m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365 V /I,max

600

= = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor

500

400 N

torque limit / motor at operation temp.
365V -15% / I,max

300 ¥

= Betriebsart / duty type: S1

Drehmoment / torque [Nm]
<
£
7

200

\
- i
~ I

Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min

100

Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min

0 200 400

600

800

Drehzahl / speed [U/min]

1000

DST2200KO54W-060-5

900
‘ ‘ ‘ Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365V / |,max
E' 700 Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z torque limit / motor at operation temp.
® 365V /I, max
3 600
o == == & Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r torque limit / motor at operation temp.
= 500 365V -15%/ | max
Q
g 400 e Betriebsart / duty type: S1
£
=
et
[a] 300
=== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
swse Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
100
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Drehzahl / speed [U/min]
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nchronmotoren DST2-135400

DST2200KO54W-075-5

900
‘ Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365V / |,max
E 700 Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= torque limit / motor at operation temp.
o 365V /I, max
3 600
E == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g torque limit / motor at operation temp.
- 500 365V -15%/ |,max
c
£
o 400 e Betriebsart / duty type: S1
E
=
g
o 300
== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
= Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
100
0
0 500 1000 1500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2200KO54W-100-5
900
‘ Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
800 365V / |,max
E' 700 Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z torque limit / motor at operation temp.
® 365V /I, max
3 600
o == == & Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r torque limit / motor at operation temp.
- 500 365V -15%/ |, max
c
£
o 400 e Betriebsart / duty type: S1
£
=
et
[a] 300
=== Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
swse Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
100
0
0 500 1000 1500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2200KM54W-015-5
1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 365V/ l,max
.
s m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 1000 365 V /lmax
Z
5}
g 800 - = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
ay 365V -15% / |,max
% 600
g = Betriebsart / duty type: S1
IS
D
5 400
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0

0 50 100 150

250 300 350

Drehzahl / speed [U/min]

DST2200KM54W-030-5

1400

1200

1000

800 -

600

400

Drehmoment / torque [Nm]

200

0 100 200

400 500 600

Drehzahl / speed [U/min]

Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V / I,max

m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365 V /I,max

= = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
torque limit / motor at operation temp.
365V -15% / |,max

= Betriebsart / duty type: S1

Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min

Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
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nchronmotoren DST2-135400

DST2200KM54W-045-5

1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 365V/ l,max
m— Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
— torque limit / motor at operation temp.
1S 1000 365 V /lmax
Z
[}
g 800 - = = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
5 torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15% / |,max
g 600
g = Betriebsart / duty type: S1
IS
D
5 400
Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200
Betriebsart / duty type: S3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000

Drehzahl / speed [U/min]

DST2200KM54W-060-5

1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
1200 365V / |,max
E' Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z torque limit / motor at operation temp.
o 1000 365V /I, max
=]
o
o == == & Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r 800 torque limit / motor at operation temp.
o 365V -15%/ |,max
Q
g e Betriebsart / duty type: S1
g 600
=
et
Q 400 === Betriebsart / duty type: S3-60%, 1 min
200 Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Drehzahl / speed [U/min]
DST2135400 11/205 Technische Anderungen vorbehalten
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Drehstrom - Synchronmotoren DST2-135400

DST2200KM54W-075-5

1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
365V /|,
1200 e
E Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
= torque limit / motor at operation temp.
o 1000 365V /I, max
=]
g
o == == » Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
g 800 torque limit / motor at operation temp.
= 365V -15%/ |,max
c
Q
g e Betriebsart / duty type: S1
g 600
=
(4]
j
o Betriebsart / d : 83-60%, 1 mi
400 e Betriebsa uty type: 83-60%, 1 min
200 Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500
Drehzahl / speed [U/min]
DST2200KM54W-100-5
1400
Grenzkennlinie / Kalter Motor
torque limit / cold motor
385V/ |,
1200 ma
E' Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
=z torque limit / motor at operation temp.
o 1000 365V /I, max
=]
g
o == == = Grenzkennlinie / Betriebswarmer Motor
r 800 torque limit / motor at operation temp.
- 365V -15%/ |,max
c
Q
g e Betriebsart / duty type: S1
g 600
=
(4]
e
a Betriebsart / d : §3-60%, 1 mi
400 etrichsal uty type: 53-60%, 1 min
200 Betriebsart / duty type: $3-40%, 1 min
0
0 500 1000 1500
Drehzahl / speed [U/min]
Technische Anderungen vorbehalten 11/205 DST2135400
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nchronmotoren DST2-135400

DST2200MO54W 0155

DST2200MO54W030-5
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