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RECHTLICHE HINWEISE ZUR DOKUMENTATION

Copyright

Diese Dokumentation darf vom Eigentimer ausschlieRlich fir den internen Gebrauch in be-
liebiger Anzahl kopiert werden. Fir andere Zwecke darf diese Dokumentation auch aus-
zugsweise weder kopiert noch vervielfaltigt werden. Verwertung und Mitteilung von Inhalten
dieser Dokumentation sind nicht gestattet. Bezeichnungen bzw. Unternehmenskennzeichen
in dieser Dokumentation kdnnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte fir deren Zwe-
cke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Verbindlichkeit

Diese Dokumentation ist Teil des Gerates/der Maschine. Diese Inbetriebnahme- und War-
tungsanleitung muss jederzeit fiir den Bediener zuganglich und in einem leserlichen Zustand
sein.

Bei Verkauf/Verlagerung des Gerates/der Maschine muss diese Dokumentation vom Besit-
zer zusammen mit dem Gerat/der Maschine weitergegeben werden. Nach Verkauf des Ge-
rates/der Maschine sind dieses Original und samtliche Kopien an den Kaufer zu tUbergeben.
Nach Entsorgung oder anderem Nutzungsende sind dieses Original und samtliche Kopien
zu vernichten.

Mit der Ubergabe der vorliegenden Dokumentation werden entsprechende Dokumentationen
mit einem friiheren Stand auRer Kraft gesetzt.

Bitte beachten Sie, dass Angaben/Zahlen/Informationen aktuelle Werte zum Druckdatum
sind. Zur Ausmessung, Berechnung und Kalkulationen sind diese Angaben nicht rechtlich
verbindlich.

Die Firma Baumidiller Nirnberg GmbH behalt sich vor, im Rahmen der eigenen Weiterent-
wicklung der Produkte die technischen Daten und die Handhabung von Baumdller-
Produkten zu &ndern.

Es kann jedoch keine Gewahrleistung bezlglich der Fehlerfreiheit dieser Dokumentation,
soweit nicht in den Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen anders beschrieben,
Ubernommen werden.

BAUMULLER NURNBERG GmbH
Geschéftsbereich Motoren

D-90482 Nirnberg

www.baumueller.com
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1 Allgemeine Sicherheitshinweise

1.1 Sicherheit

Dieser Elektromotor ist nach dem gegebenen Stand der Sicherheitstechnik gebaut und vor dem
Verlassen des Werkes auf seine Betriebssicherheit hin Gberprift worden.

Fir seine ordnungsgemalie Inbetriebnahme und seine gefahrlose Verwendung beachten Sie bitte:

die vorliegende Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung und ihre beigelegten Ergan-
zungsteile

die beigelegten Sicherheits- und Inbetriebnahmehinweise

die technischen Unterlagen zum Produkt

die Inbetriebnahme- und Sicherheitshinweise des Umrichterherstellers

die nationalen, drtlichen und anlagenspezifischen Vorschriften zu lhrem Endprodukt

die technische Anweisung TAM 00697 beim Einsatz in sicherheitsgerichteten Anwendun-
gen

Im Umgang mit diesem Produkt sei auf folgende Gefahren hingewiesen:

Gefahren durch

Hebe- und Transportvorgange
elektrischen Strom

sich bewegende Teile

heifle Oberflachen
EMV-Stérungen

mechanische Uberlastung
thermische Uberlastung

Um eine Gefahrdung von Personen und Sachwerten zu vermeiden bzw. vorhandene Restrisiken
zu minimieren, beachten Sie bitte alle Sicherheitshinweise, insbesondere die durch Symbole ge-
kennzeichnet sind.

TAM 00699

Lebensgefahr durch elektrischen Strom
Bei Nichtbeachtung kénnen der Tod oder schwerste Verletzungen eintreten.

Warnung vor allgemeinen Gefahren
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen oder Sachschaden auftreten.

Warnung vor gefahrlicher Situation
Bei Nichtbeachtung kann die Anlage oder die Umgebung beschadigt werden.

Verbot des Beriihrens
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Verbot einer unzuldssigen Handlung
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Warnung vor heiBer Oberflache
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Warnung vor magnetischem Feld
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen oder Sachschaden auftreten.

Elektrostatisch gefahrdete Bauteile
Bei Nichtbeachtung kann die Anlage oder die Umgebung beschadigt werden.

4
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1.2 BestimmungsgemaiRe Verwendung

Der Einsatz des Elektromotors ist nur innerhalb seiner bestimmungsgemaflen Verwendung zuge-
lassen. Der Elektromotor darf in diesem Zusammenhang nur fir die in den technischen Unterlagen
vorgesehenen Einsatzfalle unter Beachtung aller Hinweise dieser Inbetriebnahme- und Wartungs-
anleitung verwendet werden.

Alle Arbeiten zur Montage, Inbetriebnahme, Wartung sowie wahrend des Betriebes diirfen nur von
qualifiziertem Personal vorgenommen werden.

Unter qualifiziertem Personal versteht man im Sinne der hier aufgefiihrten sicherheitstechnischen
Hinweise, eine auf dem Sachgebiet ausgebildete und autorisierte Person, welche die Berechtigung
hat, Gerate, Systeme und Stromkreise unter Anwendung der geltenden Sicherheitsstandards auf-
zustellen, zu montieren, in Betrieb zu nehmen und zu betreiben (EN 50110-1).

Unsachgemales Verhalten kann schwere Personen- und Sachschaden verursachen.

Dieser Elektromotor ist fir den Einsatz in gewerblichen Anlagen bestimmt und unterliegt u. a.
folgenden Normen bzw. Richtlinien:

Normen

EN 60034-1, EN 60034-5, EN 60034-6, EN 60034-7, EN 60034-9, EN 60034-11, EN 60034-14
EN 60204-1

EU- Niederspannungsrichtlinie

Elektromotoren dieser Baureihe erflillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU (Konformitat).

EU- Maschinenrichtlinie

Elektromotoren sind Komponenten zum Einbau in Maschinen im Sinne der Maschinenrichtlinie.
Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitat des Endproduktes mit dieser
Richtlinie festgestellt ist (EN 60204-1 ,Elektrische Ausristung von Maschinen® beachten).

EU-EMV-Richtlinie
Der Betrieb des Elektromotors in seinem bestimmungsgemafien Gebrauch muss den Schutzan-
forderungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EU gentgen. Die sachgerechte Installation (z. B.
raumliche Trennung von Signalleitungen und Leistungskabeln, geschirmte Leitungen und Kabel
etc.) liegt in der Verantwortung des Errichters der Anlage und des Systemanbieters. Im Strom-
richterbetrieb sind auch die EMV-Hinweise des Stromrichter-, Geber- und Bremsenherstellers
zu beachten.

Beachten Sie zudem die verbindlichen nationalen, ortlichen und anlagenspezifischen
Vorschriften!

Der Elektromotor ist fiir folgende Umgebungsbedingungen ausgelegt:

e Umgebungstemperatur: 0 °C bis +40 °C
e Aufstellhdhe: <1000 m uber NN
¢ Relative Luftfeuchtigkeit: 5 % bis 85 %

Beachten Sie evtl. abweichende Angaben auf dem Typenschild bzw. in den technischen Unterla-
gen. Die Bedingungen am Einsatzort mussen allen Leistungsschildangaben entsprechen.

Der Einsatz im Ex-Bereich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierflr vorgesehen.
(Zusatzhinweise beachten) In der Umgebung des Elektromotors dirfen zudem keine
brennbaren Gasgemische und gefahrliche Staubkonzentrationen vorliegen. Span-
nungsfiihrende und heile Motorteile kénnten sich entziinden und schwere Verletzun-
A gen und Sachschaden verursachen.

Falls im Sonderfall — im Einsatz in nicht gewerblichen Anlagen — erhéhte Anforderun-
gen gestellt werden (z. B. Bertihrungsschutz gegen Kinderfinger), sind diese Bedin-
gungen bei der Aufstellung anlagenseitig sicherzustellen.

TAM 00699 5
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Motorausfithrung mit Selten-Erd-Magnete:

VN

In der Nahe eines gezogenen bzw. offenliegenden Laufers mit einem starken Magnet-
feld sei auf folgende Gefahren hingewiesen:

e Personen mit elektronischen oder metallischen Implantaten (z.B. Herzschritt-
machern, Horgeraten, Platten oder Nageln) sind gefahrdet, wenn der Abstand
zwischen Implantat und Magnetpol weniger als 0,5 m betragt.

e  Durch starke Anziehungskrafte zu ferromagnetischen Teilen besteht:
o Verletzungsgefahr durch Quetschen

o Gefahr der Zerstérung von MeR- und Montagewerkzeug, Scheckkarten, Uhren
etc.

o Verunreinigung des Lauferpaketes durch angezogene Metallspane oder —pul-
ver.

Thermische Gefahrdung:

Vorsicht Verbrennungsgefahr!

An den Motoren kénnen Oberflaichentemperaturen von iiber 70 °C auftreten. Bei
Bedarf sind BerlhrungsschutzmalRnahmen vorzusehen.

An heiflen Oberflachen dirfen keine temperaturempfindlichen Teile, wie z. B. normale
Leitungen oder elektronische Bauteile, anliegen oder befestigt werden.

Eine thermische Uberlastung der Motoren kann zur Zerstérung der Wicklung, der
Lager und zur Entmagnetisierung der Selten-Erd-Magnete fiihren. Nutzen Sie den
Temperatursensor zur Temperaturkontrolle.

1.3 Verbot eigenmachtiger Umbauten und Veranderungen

Jegliche eigenmachtigen Umbauten und Veranderungen am Elektromotor sind aus
Sicherheitsgrinden nicht gestattet. Im Bedarfsfall fragen Sie bitte beim Motorenher-
steller nach.

Es durfen zum Betrieb des Elektromotors grundsatzlich keine Sicherheitseinrichtungen
demontiert oder aul3er Betrieb gesetzt werden.

2 Betriebsbedinqungen

2.1 Produktbeschreibung

Die Elektromotoren der Baureihe ,,DSD2“ und ,,DSD3“ sind 8-polige Drehstrom-Synchron-

Motoren

mit Selten-Erd-Magneten. Die Motoren besitzen aufgrund der geringen Rotortragheiten ein exzel-
lentes Beschleunigungsvermaogen.

Bei Betrieb mit einem motorgesteuerten Pulsumrichter sind diese Motoren hochdynamisch in
Drehzahl und Position zu regeln und damit bestens geeignet fir Anwendungen an Werkzeugma-
schinen, an Produktionsmaschinen (z. B. Druck, Verpackung, Textil), an Handhabungsgeraten so-
wie an Robotern.

TAM 00699

6

DSD2 045 — 132 und DSD3 132 08 /2024
Drehstrom-Synchron-Motor deutsch




2.2 Lieferumfang

Die Lieferung ist auftragsbezogen zusammengestellt.
Werden bei Anlieferung Transportschdden festgestellt, so sind diese unmittelbar dem

Transportunternehmen zu melden.

Vergleichen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort die Leistungsdaten und Ausfihrungen des
gelieferten Motors mit lhren Bestelldaten. Werden erkennbare Méangel oder eine unvoll-
sténdige Lieferung festgestellt, so ist unmittelbar das zustandige Baumdller-AuRenburo
oder das Baumdller-Stammwerk in Nurnberg zu benachrichtigen.

Die Inbetriebnahme des Motors ist in beiden Fallen solange untersagt, bis der Mangel fachgerecht
behoben ist.

2.3 Typenschild

Das Typenschild ist der Identifikator fir jeden Elektromotor. Insbesondere die jeweilige Motornum-
mer ist fUr jeden Elektromotor eindeutig und fur die Rickverfolgung in unserem Hause unbedingt
erforderlich. Das Typenschild muss deshalb jederzeit lesbar sein. Entfernen Sie deshalb niemals
das Typenschild von Ihrem Motor.

Typenschild-Daten:

AUMULLER

Made in Germany Arl'.No. ]23456 /

@\ (18)
R 10345678 (AR C€ | /@
@\ / HY

Type® DSD2-056MO64U-45-54-ABA-SPP-K-AN-O-000 TENV “/@

Br.24Ve|IP 64 ¢

* 4500 RPM| 360s V

e 3,3 kW|duty S1 ¢|AMB 40.°C
16— 300 Hz

loe 10,6 A[Mo 11 | Nm|C291HE

AC-Mot®*3 ph| Ins.Cl. F *
Inverter d\\i’y VI5WM VT \@

Typenschild

A b ON =

Motornummer

Normen und Approbationen

Motortyp DSD2 /DSD3 / Bezeichnung
Motor-Schutzart

Warmeklasse
(Isolierstoffklassenbezeichnung VDE)

6 Motor wird mit Umrichter betrieben
7  (optional) Versorgungsspannung der
Bremse DC
8  Motorart: 3-phasiger Drehstrommotor
9  Zulassige Umgebungstemperatur
TAM 00699
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RORORG

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19

Bemessungsfrequenz
Isolationssystem UL
Motor-Betriebsart
Bemessungsspannung Un
Stillstandsmoment Mo
Stillstandsstrom o
Bemessungsdrehzahl nn
Bemessungsleistung Pn
Artikelnummer

Wuchtart
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2.4 Technische Daten

Bauarten (EN 60034-7) IM B5 Einbaulage horizontal
IM V1 Einbaulage vertikal, Wellenende nach unten
IM V3 Einbaulage vertikal, Wellenende nach oben
Hinweis: Bei Einbaulage IM V3 in Verbindung mit Schutzart IP 64 ist der Wellendurchgang
gegen Eintritt von Wasser und Schmutz zu schiitzen.
IM B35  Einbaulage horizontal bei Baugrofie 132
Hinweis: Die Einbaulagen IM V1 und IM V3 sind bei der BaugréRe 132 nur auf Anfrage ver-

fugbar.

Schutzart (EN 60034-5)

mit Betrachtung der Wellendurchfiihrung

IP 64 Standard: ohne Wellendichtring
(Baugrofie 45-100)

IP 65 Option: mit Wellendichtring
(Baugrofie 45-100)

IP 54 BaugréfRe 132

ohne Betrachtung der Wellendurchfiihrung

IP 67 fur selbstgekuhlte Variante (IC 410 und
IC 3W7); nicht fur Motoren mit Klemmkasten
(Baugrofie 45-100)

IP 65 fur oberflachengekihlte Variante (IC 416)
(Baugrofie 45-100)

IP 65 bei Variante mit Klemmenkasten
(Baugrolie 45-100)

IP 54 BaugroRe 132

Achtung: Alle Schutzarten werden nur erreicht bei komplett montierten Steckverbindungen
(Haupt- und Steueranschluss) und vollstandig geschlossenem Klemmenkasten.
Kuhlverfahren (EN 60034-6) IC 410 Standard:

vollstandig geschlossene Motorausfiihrung,
selbstgekiihlt ohne Liifter Baugrofie 45-100

IC 416 Option: ab BaugroRe 56
vollstandig geschlossener Motor,
oberflachengekuhlt mit Lifter,

IC 3W7  Option ab Baugréfie 56

vollstandig geschlossener Motor,
wassergekuhlt,

Elektrische Anschlisse (vgl. Anhang) Uber abgewinkelte (3x90°) drehbare Einbaudosen.

Achtung:

Hauptanschluss

Bei Stillstandsstromen lo > 36 A erfolgt der Hauptanschluss tGber Klemmenkasten

Einbaudose 8-polig / Klemmenkasten

Standard: UV W + Temperatursensor
Option: Bremse
Steueranschluss 12-polig Standard: Resolver
12/ 17-polig Option: Absolutwertgeber
Option: Geber + Temperatursensor

12-polig Option: Hiperface-Schnittstelle
17-polig Option: Endat 2.1-Schnittstelle

9-polig Option: Endat 2.2-Schnittstelle

Lufter (optional)

6-polig Stecker oder Klemmenkasten

Thermischer Motorschutz (EN 60034-11) Temperatursensor PT1000 in der Statorwicklung

Wicklungsisolation (EN 60034-1) Warmeklasse F (A8 = 105 K)

Umgebungstemperatur 0 °C... +40 °C (Standard)
TAM 00699 8
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Aufstellhdhe (EN 60034-1) <1000 m uber NN (Standard)

Walzlager mit Fettdauerschmierung Standard: Rillenkugellager

Option (ab BaugréfRe 56): Zylinderrollenlager (A-Seite)

Rechnerische Lagergebrauchsdauer Ln1o 20.000 h (Richtwert)

Schwinggite (EN 60034-14) Standard: A
Sonder: B (bei Rillenkugellagerung)
Rundlauf (DIN 42955) Standard: N
Sonder: R (reduziert)
Schwingungen und Ruttelfestigkeit radial: 39 (10 Hz bis 100 Hz) BaugréRe 45-100
( siehe Punkt 3.3 ) axial: 0,5g (10 Hz bis 100 Hz) Baugrée 45-100
radial: 39 (10 Hz bis 55 Hz) Baugrofie 132
axial: 19 (10 Hz bis 55 Hz) Baugrofie 132
Haltebremse Option

Drehzahlistwertgeber Standard: 2-poliger Resolver

(hochwertige Variante auf Anfrage)
Option:  Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle
Option:  Absolutwertgeber mit Endat-Schnittstelle

Weitere Kennwerte finden Sie in unserer technischen Produktliste auf der Internetseite:
www.baumueller.com im Downloadbereich unter ,Technische Dokus®. Gegebenenfalls fordern Sie

die entsprechenden Unterlagen an.

Achtung!

Entspricht der gelieferte Elektromotor nicht der Standardausfihrung gemaf der technischen Liste
oder wurden vertraglich Sondervereinbarungen getroffen, kénnen technische Abweichungen zu
dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung vorliegen. Fordern Sie in diesem Fall die entspre-
chenden technischen Ergédnzungen an.

2.5 Transport, Lagersicherung, Zwischenlagerung

Wassergekiihlte Motoren:

N
A

Um Frostschaden zu vermeiden ist sicherzustellen, dass sich wahrend des Transpor-
tes oder einer Zwischenlagerung bei Umgebungstemperaturen < 3 °C kein Kuhimittel
im Motor befindet. Das Ausblasen des Kihlwassers kann mit Druckluft erfolgen.

Transport:

Die zulassigen Umweltbedingungen, die wahrend des Transportes auf den Motor ein-
wirken duirfen, sind der DIN EN 60721-3-2 (Klasse 2K2/2M1) zu entnehmen. Der zu-
lassige Temperaturbereich ist entgegen der DIN auf — 15 °C bis + 60 °C reduziert.

Es sind geeignete Lastaufnahmemittel einzusetzen wie z. B. Gurtband, Schlaufenhe-
begurte usw. Zum Heben kénnen, soweit vorgesehen, auch die Hebedsen des Motors
verwendet werden.

Die Motorstecker dirfen nicht als Transportsicherung oder Hebedsen verwendet
werden.

Beim Transport sind die jeweiligen landesspezifischen Vorschriften zu beachten.
Hubgerate, Transport- und Lastaufnahmemittel missen den Vorschriften entsprechen.

Die Gewichtsangabe zu den einzelnen Elektromotoren entnehmen Sie bitte den technischen Unter-
lagen zum Produkt.

TAM 00699
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Die Motorwelle und die Anschlussflachen sind gegen Korrosion zu schiitzen. Der Motor darf nur mit
Wellenschutzabdeckung transportiert werden. Schaden an der Motorwelle sind zu vermeiden.

Lagersicherung: (nur bei Motoren mit Zylinderrollenlager)

Um Transportschaden zu vermeiden wird bei Motoren mit Zylinderrollenlager der Lau-
fer mit Hilfe einer Transportsicherung am Wellenende blockiert.

‘ Diese Transportsicherung muss fur weitere Transporte erneut verwendet werden.

Z r \ Falls durch Aufziehen eines Abtriebselementes diese Sicherung nicht mehr verwendet
werden kann, sind beim Transport andere geeignete Mal3nahmen zur Axialfixierung
des Laufers zu ergreifen.

Zwischenlagerung:

Wird ein Motor nach der Lieferung nicht zeitnah in Betrieb genommen, so ist er in einem trockenen,
staub- und schwingungsarmen Innenraum (Ve < 0,2 mm/s) zu lagern.

Die Elektromotoren sollten nicht langer als max. 2 Jahre bei mdglichst gleichmaiger Temperatur,
nicht aulerhalb des Temperaturbereiches von -15 bis +60 °C, gelagert werden. Héhere Lage-
rungstemperaturen im Rahmen der Gebrauchstemperatur beschleunigen den Alterungsprozess
der Dichtungen und der Lagerfette und wirken sich somit negativ auf die Gebrauchsdauer bereits
vor der Inbetriebnahme aus. Direkte Sonneneinstrahlung, UV-Licht und Ozon tragen ebenfalls zu
einer Alterung der Dichtelemente bei und sind deshalb ebenfalls unbedingt zu vermeiden!

Bitte beachten Sie, dass die Gewahrleistungsfristen ab Auslieferung zugesichert werden. Deshalb
empfehlen wir die Lagerzeit auf ein Minimum zu beschranken.

Sollte dennoch eine langere Lagerung nicht zu umgehen sein, so sind die in der DIN EN 60721-3-1
aufgefiihrten Umweltbedingungen (Klasse 1K2/1M1) einzuhalten. Entgegen der DIN darf der Tem-
peraturbereich auf — 15 °C bis + 60 °C erweitert werden.

2.6 Aufstellbedingungen, Angaben zur Kiihlung

AAA Fiir Motoren mit Wasserkiihlung bitte zusatzlich Kapitel 9 beachten.

Umgebung:
Der Motor kann in GUberdachten Raumen entsprechen seiner Schutzart (siehe Motorleistungsschild)

bei staubiger oder feuchter Umgebung und normalen klimatischen Bedingungen aufgestellt wer-
den.

Sofern keine Sondervereinbarungen getroffen wurden, ist der Antrieb standardmafig auf folgende
klimatischen Einsatzbedingungen ausgelegt:

e Umgebungstemperatur 0 °C bis 40 °C
e Aufstellhéhe <1000 m Giber NN
e Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 85 %

Alle weiteren zulassigen Einsatzbedingungen sind der DIN EN 60721-3-3 (Klasse 3K3/3Z12) zu
entnehmen.

Diese klimatischen Bedingungen sind bei der Aufstellung unbedingt zu beachten.

Es ist generell notwendig aggressive, atzende, abrasive sowie auch Kunststoff auflésende Medien
vom Motor und seiner Kihlluft fernzuhalten.

Bei AuRenaufstellung ist grundsatzlich Ricksprache mit dem Motorhersteller zu nehmen.
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Luftkiihlung:
Umgebungsbedingungen vgl. Kap. 2.4 und technische Unterlagen zum Produkt.

Kahlverfahren IC 410 - Selbstkihlung ohne Lifter
Kihlverfahren IC 416 - Oberflachenkihlung mit Lifter

Grundsatzlich zu beachten sind:

e Die Warmekonvektion und -strahlung darf durch die Einbaubedingungen nicht beeintrach-
tigt werden.

¢ Die Kihlluft bei forcierter Luftkiihlung muss ungehindert zu- und die Warmluft frei abstro-
men koénnen. Die erwarmte Abluft darf nicht wieder angesaugt werden.

e Der Abstand zu benachbarten Maschinenteilen sollte 100 mm nicht unterschreiten.

e Bei starkem Schmutzanfall sind die Gehauseoberflache und die Luftwege regelmallig zu
reinigen.

¢ Die Motoren der Baugrofie 132 bendtigen bei Luftkiihlung eine Mindest-Luftmenge von
2 5,8 m*/min (erforderliche Mindest-Druckhohe 2 370 Pa)

Flanschanbindung:

Durch die Ankoppelung des Motors an die Anbauflache wird ein Teil der Motorverlustleistung Gber
den Flansch abgeflhrt.

In der nachfolgenden Tabelle sind, abhangig von der Achshohe, die Abmessungen der Anbaufla-
chen aufgefiihrt. Diese Angaben sind Mindestwerte flir eine sichere Warmeableitung tber die Mo-
torflanschflachen.

Achshoéhe Stahlplatte: Breite x Hohe x Dicke Anbauflache
in mm in m?
45 250 x 250 x 10 0,06
56 — 100 450 x 400 x 30 0,18
Anbaufldche

Bei grofteren Anbauflachen verbessern sich die Warmeabfuhrbedingungen. Ein isolierter Anbau
der Motoren ist nicht zulassig.

2.7 Wuchten, Abtriebselemente, Schwingungen

Welle und Lager nicht mit Schlagen belasten!

Bei der Montage bzw. Demontage von Abtriebselementen sind keine Axialkrafte auf

den Motor zulassig.
Zu beachten sind die allgemein erforderlichen MaRnahmen fur den BerUhrschutz der

Abtriebselemente.

Wird ein Motor ohne Abtriebselement in Betrieb genommen, so ist die Passfeder ge-
gen Herausschleudern zu sichern.

Wuchten:

Bei optionaler Ausfiihrung mit Passfeder sind die Laufer standardmafig mit halber Passfeder
dynamisch ausgewuchtet. (nach EN 60034-14 / DIN ISO 21940-32 / ISO 1940).

HINWEIS: Kennzeichnung der Auswuchtart am Wellenspiegel und Typenschild beach-
ten!
H = Auswuchtung mit halber Passfeder (Standard)
F = Auswuchtung mit voller Passfeder (Sonderausfiihrung)
N = Auswuchtung ohne Passfeder (Sonderausfiihrung)
TAM 00699 11
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Abtriebselemente:

Bei der Montage des Abtriebselementes ist auf die entsprechende Auswuchtart zu achten.
Die Abtriebselemente mussen ihrerseits nach ISO 1940 gewuchtet sein.

Beim Auf- oder Abziehen von Abtriebselementen (z. B. Kupplungsscheibe, Zahnrad, Riemen-
scheibe) sind grundsatzlich geeignete Vorrichtungen zu verwenden.

Gewindebohrung im Wellenende benutzen.
Beim Abziehen Zwischenscheiben zum mechanischen Schutz der Welle benutzen.

Abtriebselelemente vor dem Aufziehen bei Bedarf erwarmen (max. zul. Temperatur am
Wellenende kurzzeitig 150 °C).

Achtung!

Bei Wellenausflihrung ohne Passfeder sind die Abtriebselemente mit Hilfe geeigneter
Spannsatze auf der Abtriebswelle zu befestigen.

Bei Wellenausfiihrungen mit Passfeder ist auf das Anliegen der Abtriebselemente an
der Wellenschulter zu achten. Hinweis: Fase bzw. Radius am Abtriebselement und
Wellenradius zur Schulter miissen aufeinander abgestimmt sein.

Wird die Gewindebohrung im Wellenende fir die axiale Sicherung von Abrtriebs-
elementen (z. B. Riemenschieben) benutzt, so sind die in der nachfolgenden Tabelle
aufgefiihrten Anzugsmomente nicht zu Uberschreiten:

Gewinde Anzugsmoment

in Nm

M5 2,2

M8 10,0

M10 19,0

M12 33,0

M16 80,0

M20 160,0

Anzugsmomente am Beispiel einer Sicherungsschraube S einer Riemenscheibe

Geeignete MaBnahmen zur Schraubensicherung sind anzuwenden!

Schwingungen:

A

Das Systemschwingungsverhalten am Einsatzort, bedingt durch Abtriebselemente,
Anbauverhaltnisse, Ausrichtung und Aufstellung sowie durch Einflisse von Fremd-
schwingungen, kann zur Erhéhung der Schwingwerte am Motor flihren.

Mit Ricksicht auf eine einwandfreie Funktion des Motors und eine lange Lagerlebens-
dauer diirfen die zulassigen Schwingwerte nach EN 60034-14 nicht Uberschritten wer-
den. Unter Umstanden kann das komplette Auswuchten des Laufers mit dem Abtrieb-
selement erforderlich sein (nach ISO 1940).

Die imitierten Schwingbelastungen und Beschleunigungen nach Montage siehe
Kapitel 3.3 durfen nicht Gberschritten werden.

Bei Veranderungen gegeniiber dem Normalbetrieb, z. B. erhdhte Temperaturen, Ge-
rausche, Schwingungen, ist im Zweifelsfall der Motor abzuschalten, die Ursache zu
ermitteln und eventuell Ricksprache mit dem Hersteller zu fiihren.

TAM 00699
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3 Montage

3.1 Sicherheitshinweise

Vor der Montage:

Montieren bzw. nehmen Sie niemals einen beschadigten Motor in Betrieb.
Bauen Sie den Elektromotor niemals in eine beschadigte Maschine ein.

Vergewissern Sie sich vor dem Einbau, dass der Motor fiir lnre Maschine geeignet ist.

Bei der Montage:

Montieren Sie den Motor nur an den dafirr vorgesehenen Befestigungsmadglichkeiten.
Vermeiden Sie Hammerschlage oder unzulassige Schockbelastungen bei der Montage.

Bringen Sie alle Abdeckungen und Sicherheitseinrichtungen an. Alle Schutzeinrichtun-
gen missen den glltigen Vorschriften (z.B. EN 60204) entsprechen.

Luftkiihlung:

Es sind an den Luftein- und Luftauslasséffnungen Schutzvorrichtungen anzubringen,
wenn im Betrieb die Mdglichkeit besteht, dass Fremdkoérper in den Lifter fallen konnten.

3.2 Aufstellen, Befestigen

Priifen Sie vor und wahrend der Montage, ob:

TAM 00699

der Motor unbeschadigt ist (z. B. darf der Wellendichtring in keinerlei Weise durch
scharfe bzw. spitze Gegenstande beschadigt werden).

der Motor nicht im Gefahrenbereich anderer Einrichtungen montiert wird.

die bestimmungsgemafle Verwendung eingehalten wird (vgl. Kap. 1.2, Kap. 2.4).
Typenschildangaben, Warn- und Hinweisschilder beachten.

das Korrosionsschutzmittel am Wellenende ruckstandsfrei entfernt ist.
Bei Verwendung handelsiblicher Lésungsmittel wie Azeton oder Waschbenzin darf der
Wellendichtring nicht benetzt werden!

der Motor fir die Umgebungsbedingungen und Umwelteinflisse vor Ort entsprechend
ausgelegt ist (vgl. Kap. 2.4).

der Einbauraum in der Maschine fir die Kihlart des Elektromotors geeignet ist Der An-
bau des Motors muss so erfolgen, dass eine ausreichende Verlustwdrmeabfuhr (iber
die Gehéduseoberfldche und lber die Motorflanschflache gewéhrleistet ist; bei Luftkiih-
lung die Zu- und Abluft ungehindert strémen kann ohne dass die Abluft wieder ange-
saugt wird; bei Wasserkiihlung der Anschluss von Kiihlleitungen méglich ist

(vgl. Kap. 2.6 und 9).

zum Anschlief3en des Motors und fiir Inspektions- und Wartungsarbeiten gentigend
Raum in der Maschine vorgesehen ist.

Die Einbaumal3e des Motors mit Toleranzangaben entnehmen Sie bitte den Techni-
schen Unterlagen oder Ihrem ausgehéndigten Mal3bild.

der Motor mit den zur Verfiigung stehenden Befestigungsmaoglichkeiten und Anschluss-
daten montiert und betrieben werden kann.

Bei der Anflanschung des Motors ist auf eine gute und gleichméBige Auflage der
Flanschfldche zu achten. Die Aufnahmesitze und Anlageflachen miissen unbeschédigt
und sauber sein. Sie sollten in exakter Lagegenauigkeit zu den verbindenden Wellen
stehen, um im Gesamtsystem schédliche Belastungen durch Versatz fiir Lager, Wellen
und Gehéuse zu vermeiden. Beim Anziehen der Flansch-Befestigungsschrauben (min-
destens in Festigkeitsklasse 8.8) sind Verspannungen an der Flanschverbindung zu
vermeiden.
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bei vertikaler Aufstellung mit Wellenende nach oben sichergestellt ist, dass keine Flis-
sigkeit in das obere Lager eindringen kann.

die zulassigen Radialkrafte entsprechend den Betriebskennlinien der technischen Un-
terlagen zum Produkt nicht Uberschritten werden (ggf. Klarung Uber Baumdiller-
Niederlassung).

Bei Axialkréften ist grundsétzlich eine Kldrung lber den Motorhersteller erforderlich.

die Bremse (optional) nach Anlegen der Betriebsspannung geliiftet werden kann (hor-
bares Schaltgerausch).

sich der Rotor gleichmaflig und ohne Streifgerdusche drehen lasst.
Bei Motor mit integrierter Bremse zuvor Bremse liiften.

die Ausfiihrung der Motor-, Geber- und falls vorhanden, der Lifterleitung, den Vorgaben
aus den technischen Unterlagen zum Produkt entsprechen.

die Abtriebs- bzw. Antriebselemente gesichert sind.

das komplette Kiihlsystem funktionsfahig ist, und gegen evtl. hineinfallende Fremdkor-
per geschiitzt ist.

Besonderheiten bei den Pumpenantrieben mit Innenverzahnung:

TAM 00699

Achtung: Diese Pumpenantriebe lassen keine Radialbelastung zu.
Es sind reine Momentubertrager.

Es gibt zwei Varianten zur Schmierung der Steckverzahnung (Pumpe-Motor).
a) Fettschmierung
b) Olschmierung

Welche Art der Schmierung lhr Antrieb zulasst, entnehmen Sie den Technischen Unter-
lagen zu lhrem Produkt.

Wichtig: Fiir die Variante mit Olschmierung kann nur eine Servopumpe verwendet
werden, die ihre Leckagedlfuhrung uber eine axiale Bohrung in der Pumpenwelle zur
Motorschnittstelle fihrt. Ob die zum Einsatz kommende Servopumpe dafiir geeignet ist,
istim Vorfeld unbedingt mit dem Motorhersteller abzuklaren.

Vor der Montage ist zu prifen, ob die Schnittstelle der Pumpe zum Motor passt. (Zent-
rierung; Verzahnung; Befestigung)

Bei der Montage der Servopumpe am Motor ist zu beachten:

Die Aufnahmesitze (Planflache und Zentrierung an der Pumpe und am Motor, sowie
beide Verzahnungen missen unbeschadigt und sauber sein.
a) Vor dem Stecken, bei fettgeschmierter Verzahnung, missen beide Verzahnungen
(Pumpe und Motor) mit einem geeigneten Fett geschmiert werden.
b) Bei der Montage einer Einheit mit dlgeschmierter Verzahnung ist die Schnittstelle
(Flanschverbindung zwischen Pumpe und Motor) mit einem O-Ring zu dichten.
Die Angaben zum O-Ring entnehmen Sie den technischen Unterlagen.
Die Flanschflachen beider Einheiten (Pumpe und Motor) missen gleichmaRig und
plan aufeinander aufliegen.
Beim Anziehen der Befestigungsschrauben (mindestens in Festigkeitsklasse 8.8)
dirfen keine Verspannungen in den Verzahnungen entstehen.
Wichtiger Hinweis zur Variante mit Olschmierung:
Am Flanschlagerschild des Motors sind radial mehrere Anschliisse vorgesehen.
Verwendete Anschliisse sind vor der Inbetriebnahme des Motors zu 6ffnen.

01; 02 (Ol - G1/4): sind die Schmierdlausgange;

A1; A2 (Air- G1/4): bei einer senkrechten Montage auf einem Oltank kon-
nen diese Anschlisse zum Druckausgleich des Tanks
benutzt werden;

L1; L2 (Leckage — M12x1) zur Uberwachung des Wellendichtringes ist hier der
Anschluss einer Leckagekontrolle méglich.
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3.3 Schwingungen und Riittelfestigkeit

Das Schwingungsverhalten des Gesamtsystems am Einsatzort, bedingt durch Abtriebselemente, An-
bauverhaltnisse, Ausrichtung und Aufstellung sowie durch Einflisse von Fremdschwingungen, kann
zur Erhdéhung der Schwingwerte am Motor fuhren.

Unter Umstanden kann ein komplettes Auswuchten des Laufers mit dem Abtriebselement notwendig
werden.

Um eine einwandfreie Funktion und Lebensdauer gewahrleisten zu kénnen, dirfen die genannten
Schwingwerte in Anlehnung an die DIN ISO 10816, an den angegebenen Messpunkten des Motors
(siehe unten) nicht Gberschritten werden.

Messpunkte fiir Schwingungsmessung

Die angegebenen maximalen radialen und axialen Schwingwerte missen gleichzeitig eingehalten
werden. Sie gelten fur Unterbauten, die als elastisch bezeichnet werden kdnnen. Es liegt ein elasti-
scher Unterbau vor, wenn die tiefste Eigenfrequenz des Gesamtsystems (Maschine und Fundament)
in Messrichtung um mindestens 25% unter der wesentlichen Anregungsfrequenz liegt. Alle anderen
Unterbauten kdnnen als starr bezeichnet werden. Bei starren Unterbauten ist Rlicksprache mit dem
Hersteller zu halten.

Maximale radiale Schwingbelastung:

Peak Schwingbeschleunigung 1 g > 250 Hz
Peak Schwingweg < 0,16 mm <6,3Hz
Effekt. Schwinggeschwindigkeit < 4,5 mm/s 6,3 Hz — 250 Hz
10
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Frequenz [Hz]
Zulassige radiale Schwingbelastung
Maximale axiale Schwingbelastung:
Peak Schwingbeschleunigung 0,225 g > 55 Hz
Peak Schwingweg < 0,16 mm <6,3Hz
Effekt. Schwinggeschwindigkeit < 4,5 mm/s 6,3Hz-55Hz
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Zusatzliche Riittelfestigkeit:
Schwingbeschleunigung
Achshohe 45 bis 100 3 g radial und 0,5 *** g axial 10 Hz bis 100 Hz
Achshohe 132 3 gradialund 1g *** g axial 10 Hz bis 55 Hz

Die angegebenen Schwingungen werden vom Motor zusatzlich ertragen. Allerdings kénnen sich die
Standzeiten der Verschleil3teile (bspw. Lager) reduzieren.

Schockbeanspruchung:

Liegen erhdhte Schwingbelastungen in Form von Schocks vor sind Messungen an der aufgestellten
Maschine erforderlich.

Darauf basierend erfolgen konstruktive Uberarbeitungen bzw. Bewertungen mit der Firma Baumiller.
Zur Bewertung der Schwinggeschwindigkeit muss die Messausristung den Anforderungen der

ISO 2954 genligen.

Die Bewertung der Schwingbeschleunigung erfolgt im Zeitbereich im Frequenzband von

10 Hz bis 2 kHz.

Sofern nennenswerte Schwingungsanregungen tber 2kHz wie z. B. Zahneingriffsfrequenzen zu er-
warten sind, muss der Messbereich entsprechend angepasst werden. Die zulassigen Maximalwerte
andern sich dadurch nicht.

4 Elektrischer Anschluss

Wichtige Hinweise:

Alle Arbeiten nur von daflir qualifiziertem Fachpersonal ausfiihren lassen!
Alle Arbeiten nur im spannungslosen und gegen Wiedereinschaltung gesicherten Zu-
stand der Anlage ausfiihren! (auch Hilfsstromkreise)
Alle Arbeiten nur bei Motorstillstand ausfiihren!
Bei Drehstrom-Synchronmotoren mit Dauermagneterregung kénnen bei rotierendem Lé&ufer an
den Motorkontakten Spannungen > 60 V auftreten.

Vorschriften fiir Arbeiten in elektrischen Anlagen einhalten!

Achtung! Die Sicherheitsvorschriften fur Arbeiten in elektrotechnischen Anlagen nach
EN 50110-1 sind einzuhalten.

Freischalten

Gegen Wiedereinschalten sichern

Spannungsfreiheit feststellen

Erden und Kurzschlief3en

Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken
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Der Betrieb des Elektromotors ist nur in Verbindung mit einem entsprechend
projektierten Umrichter zuldssig. Der direkte Anschluss ans Drehstromnetz kann zur
Zerstérung des Motors fuhren.

Auf die richtige Phasenfolge und die Anschlussbelegung ist zu achten.

Die elektrischen Verbindungen, Schutzleiterverbindungen und Schirmverbindungen
(beim Einsatz geschirmter Leitungen) miissen dauerhaft sicher ausgefiihrt sein.

Berlhren Sie niemals die Kontakte von Geber und Temperatursensoren mit den
Handen oder mit Werkzeugen, die elektrostatisch aufgeladen sind oder sein kénnen!
Geber und Temperatursensoren sind elekirostatisch gefahrdete Bauteile.

Elektrische Installation:

Die sachgerechte Installation liegt in der Verantwortung des Errichters der Anlage.
Die Motordaten auf dem Typenschild sind zu beachten.

Anschlussleitungen und Steckverbindungen mussen fiir die auftretenden Spannungen
und Stromstarken richtig bemessen und fir die Verlegungsart geeignet sein.

Der Anschluss des Motors einschlieflich seiner Baugruppen (Bremse, Geber, Lifter
etc.) hat nach Vorgabe der Schaltbilder zu erfolgen (vgl. beigelegte Schaltbilder bzw.
Kap. 8).

Um elektromagnetische EMV-Stérungen von Motorzuleitungen und deren Folgen auf
Geber und Steuerungssysteme zu vermeiden, sind abgeschirmte Leistungs- und Ge-
berleitungen zu verwenden. Beachten Sie hierzu die EMV-Hinweise des Umrichterher-
stellers.

Aus Griinden der Betriebssicherheit empfehlen wir von Baumdiller konfektionierte An-
schlussleitungen einzusetzen (siehe Technische Produkt-Liste).

Vor dem Anschlieflen sind die Einbaudosen, Stecker und falls vorhanden der Klem-
menkasten auf evtl. Beschadigung, Korrosion, Verschmutzung, und Feuchtigkeit zu
Uberprifen.

Zur Gewahrleistung der Schutzart ist auf richtigen und festen Sitz der Steckerver-
schraubungen, der Dichtungen und Dichtflachen der Stecker und des Klemmenkastens
zu achten.

Hinweis! Ebenfalls zur Wahrung der Schutzart sollten die drehbaren Anschlussdosen
insgesamt nicht mehr als 5x in ihrer Anschlussrichtung durch Drehen verandert werden.

Steck- und Klemmenkastenverbindungen dirfen keiner mechanischen Belastung aus-
gesetzt werden. Wenn erforderlich Verdreh-, Zug- und Schubentlastungen sowie Knick-
schutz vorsehen.

Bei Hauptanschluss liber Klemmenkasten ist zusatzlich zu beachten, dass:
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die Leitungsenden nur so weit abisoliert werden, dass die Isolierung bis nah an die
Kabelschuhe bzw. Klemmen reicht. Abstehende Drahtenden unbedingt vermeiden.

die verwendeten Kabelschuhe den Abmessungen und Querschnitten der Klemmen und
Leitungen angepasst sind.

die Schraubverbindungen der elektrischen Anschliisse mit dem vorgegebenen Anzugs-
drehmoment festgezogen sind (vgl. 8.2/ 8.3).

die Schutzart erhalten bleibt.

Hinweis! Alle nicht bendtigten Einfihrungen sind mit metallischen Verschlusselemen-
ten zu verschlief3en. Die Dichtelemente missen beim VerschlieRen des Klemmenkas-
tens funktionsttichtig und unbeschadigt sein.
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5 Inbetricbnahme, Betrieb

5.1 Sicherheitshinweise

Arbeiten am Elektromotor:

A

Fihren Sie alle Arbeiten am Elektromotor nur aus, wenn der Motor stillsteht, span-
nungslos und abgekuhlt ist. Alle, wahrend der Arbeiten am Motor geldsten Verbindun-
gen, wie Schrauben usw.; sind vor Inbetriebnahme wieder zu befestigen.

Beachten Sie bei den Arbeiten unbedingt die technischen Hinweise in den jeweiligen
Kapiteln dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung.

Achtung!
Bei optional eingebauter Haltebremse, darf diese wahrend der Arbeiten am Motor
keine sichernde Funktion Gbernehmen (z.B. Halten von Lasten).

Lebensgefahr durch elektrischen Strom:

B>

A\
-

Y
A

Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor freigeschaltet und ohne Spannung ist.
Ldsen Sie niemals wahrend des Betriebes die Anschliisse am Motor.
Schlieen Sie Messgerate nur im strom- und spannungslosen Zustand an.

Beginnen Sie die Arbeiten an den Motoranschlissen erst, nachdem Sie sichergestellt
haben, dass weder Potential noch Spannung vorhanden ist.

Im Betrieb liegt elektrisches Potential an den Motorkontakten und an den
Motorwicklungen an. Berlihren Sie niemals diese Baugruppen / Elemente wahrend
des Betriebs.

Montage und Demontage von Sicherheitseinrichtungen:

A
&4

7
A

Der Elektromotor darf ohne montierte Sicherheitseinrichtungen nicht betrieben wer-
den.

Zur Montage und Demontage von Komponenten und Systemen, die zur Uberwachung
des sicheren Motorbetriebs vorgesehen sind, muss der Motor aul3er Betrieb gesetzt
werden.

Gefahr bei Beriihrung:

> B>

Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor stillsteht und gegen Wiedereinschalten gesi-
chert ist, bevor Sie ihn berthren.

Berthren Sie die Abtriebswelle nur im spannungslosen Zustand und bei stehendem
Motor. Ansonsten besteht eine Gefahrdung durch den rotierenden Laufer.

Verbrennungsgefahr! Beriihren Sie niemals im Nennlastbetrieb das Motorgehause.
An den Motoren kdnnen Oberflachentemperaturen von liber 70 °C auftreten.

TAM 00699
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5.2 Prufungen vor der Inbetriebnahme

Der Antrieb ist unbeschadigt und befindet sich nicht im Gefahrenbereich anderer Einrich-
tungen.

Der Motor ist ordnungsgemafy ausgerichtet und befestigt. Verschraubungen sind richtig
angezogen.

Alle zugehdrigen Schutzeinrichtungen (mechanisch, thermisch, elektrisch) sind montiert.
Die Motoranschlisse sind ordnungsgemaf ausgefihrt.

Die Leitungen berihren nicht die Motoroberflache.

Das Schutzleitersystem ist richtig ausgefuhrt und auf Funktion gepruft.

Der Antrieb blockiert nicht (Bremse luften, soweit vorhanden).

Not-Aus-Funktionen sind Uberprift.

Der Lifter ist ordnungsgemaf angeschlossen, die Funktionsfahigkeit ist Gberprift.

5.3 Inbetriebnahme, Betrieb

Hinweis zur Funktion der Bremse (soweit vorhanden):

Die Bremse ist als Halte-Bremse mit Notstopp-Funktion ausgelegt.

‘Q (Stromausfall, Not-Stopp)
Der Einsatz als Arbeitsbremse ist nicht zulassig.

Die Inbetriebnahme ist ausschlieRlich von qualifiziertem Personal durchzufiihren

Die Inbetriebnahmeanleitung des Umrichters ist dabei unbedingt zu beachten.

Priifungen wahrend der Inbetriebnahme:

Bremse liiften, soweit erforderlich.

Sind alle Baugruppen des Motors, wie Bremse, Geber, Lifter etc. auf Funktion Uberprift
und werden |hre Einsatzbedingungen eingehalten?

Sind alle elektrischen Anschlisse und Verbindungen vorschriftsmaRig ausgefihrt und be-
festigt (Schaltbilder beachten, vgl. . Kap. 8 bzw. beigelegte Schaltbilder)?

Sind alle SchutzmalRnahmen getroffen und funktionstiichtig, die ein Berihren von span-
nungsfuhrenden Teilen, heiRen Oberflachen, drehenden und sich bewegenden Teilen und
Baugruppen ausschlielen?

Sind alle Abtriebselemente nach Vorgabe der Hersteller montiert und eingestellt?

Ist sichergestellt, dass die max. zul. Drehzahl nmax des Motors nicht Uberschritten werden
kann? Die max. zul. Drehzahl nmax ist die hdchste kurzzeitig zulassige Betriebsdrehzahl.

Priifungen wahrend des Betriebes:

TAM 00699

Auf auRergewothnliche Gerausche achten.

Beim Auftreten von Streif- und Kratzgerduschen, mahlenden Gerauschen o. a. Antrieb so-
fort stillsetzen und Ursachen ermitteln.

Motoroberflache und Anschlussleitungen auf Verschmutzung kontrollieren (z. B. Staubab-
lagerungen, Olverschmutzung, Feuchtigkeit, Undichtigkeit etc.).

Wartungsintervalle kontrollieren.

Luftein- und Luftaustrittséffnungen auf Verschmutzung kontrollieren.

19

DSD2 045 — 132 und DSD3 132 08 /2024
Drehstrom-Synchron-Motor deutsch




5.4 Betriebsstorungen

Sicherheitshinweise:

sen.

Kuhlleitungen im drucklosen Zustand demontieren.

wieder montieren.
Beachten Sie die 5 Sicherheitsregeln des ,Freischaltens® (vgl. Kap. 4).

Auf heille Oberflachen achten!

Fehlersuche und Fehlerbeseitigung nur von qualifiziertem Personal durchfihren las-

Schutzeinrichtungen nicht aulRer Funktion setzten — auch nicht im Probebetrieb.

Anschlussleitungen nur im spannungsfreien und abgesicherten Zustand I6sen und

Bei Betriebsstérungen grundsatzlich
e Betriebsanleitung der Maschine / Anlage beachten.
e Betriebsanleitung des Umrichters beachten.
e Im Bedarfsfall bei Motor- oder Umrichterhersteller nachfragen.

Folgende Parameter sollten Sie bereithalten:
e Typenschilddaten
e Artund Ausmal der Stérung; Begleitumstande der Stérung

e Applikationsdaten (Zyklus von Drehmoment, Drehzahl und Kraften ber der Zeit; Umge-

bungsbedingungen)

TAM 00699
DSD2 045 — 132 und DSD3 132
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Die nachfolgende Auswahl an Fehlerursachen kann im Stérungsfall zur Fehler-Behebung nitzliche
Hilfestellungen geben:

Storung

Fehlerursache

Behebung

Motor lauft nicht an

Reglerfreigabe fehlt
Regler-Fehler, Geber-Fehler

Bremse liftet nicht

Bremse defekt

Spannungsversorgung fehlt

Drehfeld

Reglerfreigabe aktivieren

Fehlerlisting am Umrichter bzw.
Regler auslesen, Fehler beheben

Ansteuerung, Anschluss und
Spannungsversorgung prifen

Reparatur durch Hersteller

Anschluss und Spannungsversor-
gung prufen

Phasenfolge prifen, ggf. Tausch
der Anschlussleitungen

Unruhiger Lauf Schirmung in den Anschlusslei- Schirmanbindung und Erdung
tungen unzureichend Uberprifen
Reglerparameter zu hoch Reglerparameter optimieren
Vibrationen Kupplungselemente oder Nachwuchten
Arbeitsmaschine schlecht
gewuchtet
Mangelnde Ausrichtung des An- Maschinensatz neu ausrichten
triebsstranges
Befestigungsschrauben locker Schraubverbindungen prifen und
sichern
Laufgerausche Fremdkorper im Motor Reparatur durch Motorhersteller

Lagerschaden

Reparatur durch Motorhersteller

Motor wird zu warm
Motortemperatur-
Uberwachung
spricht an

Uberlastung des Antriebs

Verschmutzung der Motorober-
flache bzw. Luftkanale

Filter stark verschmutzt (bei Mo-
torbaugrofie 132)

Beengte Einbaubedingungen

Bremse liiftet unzureichend -
schleifende Bremse

Motorbelastung priifen und mit
Typenschilddaten vergleichen

Motoroberflache bzw. Luftkanale
reinigen

Prifen und ggf. reinigen oder aus-
wechseln

Motoreinbau entsprechend
Kap. 2.6 bzw. 3 priifen

Reparatur durch Motorhersteller

Stromaufnahme zu
hoch, Motordreh-
moment zu gering

Rastwinkel falsch

Rastwinkel Uberprifen und ggf.
einstellen
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6

Inspektion und Wartung

Arbeiten am Elektromotor:

Fihren Sie alle Arbeiten am Elektromotor nur aus, wenn der Motor stillsteht, span-
nungslos und abgekuhlt ist. Alle, wahrend der Arbeiten am Motor geldsten Verbindun-
gen wie Schrauben usw. nach der Inspektion bzw. Wartung wieder befestigen.

Beachten Sie bei den Arbeiten unbedingt die technischen Hinweise in den jeweiligen
‘ Kapiteln dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung.

A Beachten Sie unbedingt bei Wartungsarbeiten die Sicherheitshinweise wie Sie auch

fur die Inbetriebnahme des Motors gelten (vgl. Kap 5.1).

Achtung!
Bei optional eingebauter Haltebremse, darf diese wahrend der Arbeiten am Motor

keine sichernde Funktion Gbernehmen (z. B. Halten von Lasten).

6.1 Inspektion

Je nach ortlichen Verschmutzungsgrad sind regelmafige Reinigungen vorzunehmen, um eine aus-
reichende Abflihrung der Verlustwarme auf Dauer sicherzustellen.

Ist eine Bremse optional eingebaut, so sind Verschleiligrenzen vorgegeben. (z. B. max. zul. Be-
triebsluftspalt, begrenzte Anzahl von Notbremsungen) Der aktuelle VerschleiRgrad der Bremse ist
regelmafig zu kontrollieren. Bei Erreichen von zulassigen VerschleilRgrenzen ist die Bremse zu
tauschen (vgl. Kap 6.2).

Ist optional ein Wellendichtring eingesetzt, so ist dieser regelmaRig auf seine ordnungsgemafiie
Funktion zu kontrollieren (Leckage).

6.2 Wartung

Abhangig von den Betriebsbedingungen (wie z. B. Betriebsart, Temperatur, Drehzahl und Belas-
tung) ergeben sich zum Teil sehr unterschiedliche Gebrauchsdauern der Lagerstellen und Dich-
telemente.

Bei stérungsfreiem Betrieb empfehlen wir als allgemeine Richtwerte fiir die Wartung:

o Den Wechsel der Lagerung nach etwa 20.000 Betriebsstunden. (Die Lagerung wird auf ei-
ne rechnerische Lagergebrauchsdauer von 20.000 Betriebsstunden ausgelegt).

e Den Wechsel des Wellendichtringes, sofern vorhanden, bei auftretender Leckage durchzu-
fuhren.

e Bei Pumpenantrieben mit fettgeschmierter Steckverzahnung empfehlen wir eine Neubefet-
tung dieser nach maximal 5000 h.

Ist eine Bremse optional eingebaut, so ist bei Erreichen ihrer Verschleidigrenze diese unbedingt zu
tauschen.

Die Wartungsarbeiten sind Uber die Firma Baumdiller selbst oder tUber einen von der Firma
Baumdiller beauftragten Fachbetrieb ausfiihren zu lassen.

Zu den eigenverantwortlichen Wartungsarbeiten des Betreibers gehdren:
» das Reinigen der Motoroberflachen und der Luftkanale.

= das Wechseln oder Reinigen der Filtermatten beim Einsatz von Staubfiltern (bei Mo-
torbaugrofie 132):

Staubfilter sollten in der Regel nach 100 Betriebsstunden gereinigt oder getauscht wer-
den. Liegt eine hohe Verschmutzung vor, so sind die Wartungsintervalle diesbezuglich zu
verkirzen.

Trockenverschmutzte Filter lassen sich durch Absaugen, Ausblasen oder Ausklopfen rei-
nigen. Feuchtverschmutzte Filter kdnnen im lauwarmen Wasser unter Zugabe von han-
delsublichen Waschmitteln ausgesplilt und anschlieRend getrocknet werden.

TAM 00699 22
DSD2 045 — 132 und DSD3 132 08 /2024
Drehstrom-Synchron-Motor deutsch




Hinweis: Beim Wechseln der Filtermatten sollten nur Original-Ersatzfilter vom Motorher-
steller verwendet werden. Diese kdnnen unter Angabe der Motor- oder Artikelnummer
(siehe Typenschild) bei der Fa. Baumiiller angefordert werden.

Achtung!
Bei Motoren, die in sicherheitsgerichteten Anwendungen zum Einsatz kommen, sind bei

Wartung und Service zwingend die Vorgaben, der technischen Anweisung TAM 00697 zu
beachten.

7 Entsorqung

Der Motor ist unter Einhaltung der nationalen und oértlichen Vorschriften im normalen Wertstoffpro-
zess zu entsorgen.

Achtung: Die Laufer der-Motoren enthalten Selten-Erd-Magnete mit hohen magnetischen Ener-
giedichten. Siehe auch Hinweis in Kap 1.2

Die Geberelektronik (sofern optional ein Absolutwertgeber eingebaut wurde) ist fachgerecht als
Elektronikschrott zu entsorgen.
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8 Anhang 1: Polbelegungen (Leistungs- und Steueranschliisse)

8.1 Hauptanschluss uber Stecker

Der Stillstandsstrom lo des Motors bestimmt die Einbaudosengroile.

Pin Signal Farbe / Beschriftung
@ 1 Phase U ]
= Schutzleiter grin / gelb
e 1 @ 3 Phase V vV
@ @ 4 Phase W Www
A B+ rot
lo<20A @ B B- schwarz
C K+ weild
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose D K- gelb

Hauptanschluss mit Temperatursensor und Bremse

Hinweis:  Wird optional der Temperaturfiihler tGber das Geberkabel geleitet, entfallen die Sig-
nale K+ und K- in obigen Schaltbildern.

Pin Signal Farbe / Beschriftung
U Phase U U
\Y, Phase V VvV

Gréke 1.5 w Phase W WWwWw

’ =+ Schutzleiter griin / gelb

+ B+ rot

lo<36A - B- schwarz
1 K- weild
2 K+ gelb

Ansicht auf Kontaktseite Einbaudose

Hauptanschluss mit Temperatursensor und Bremse

Hinweis:

TAM 00699

Wird optional der Temperaturfiihler Gber das Geberkabel geleitet, entfallen die Sig-
nale K+ und K- in obigen Schaltbildern.
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8.2 Hauptanschluss uber Klemmenkasten (Standardausfiihrung gemaf Katalog)
Einsatz bei Stillstandsstrom lo > 36 A

Anschlussbild

|| e | oo @ uvw Leistungsanschluss
1R1/1R2 Temperaturfihler
BD+/BD- Bremse

@ SL Schutzleiter

@ ®

Klemmenbelegung mit Temperatursensor und Bremse bei Motorbaugréf3e 56 bis 100

1R1

@ 1R2
2R1
Reserve :|

2R2

L1 L2 L3

Klemmenbelegung mit Temperatursensor und Bremse bei Motorbaugréf3e 132

Achtung:
Bitte Sicherheitshinweise Kap 4 beachten

In der folgenden Tabelle sind die Kabeleinfihrungen der Klemmenkasten und die Hauptanschluss-
klemmen mit den zulassigen Anzugsdrehmomenten zusammengefasst.

Bei den Verschraubungen fir die Kabeleinfihrungen empfehlen wir EMV-Verschraubungen einzu-
setzen.

Beim Anziehen der Klemmenmuttern empfiehlt es sich, am Leiter gegenzuhalten, um das Klem-
menbrett von Torsionskraften freizuhalten.
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Klemmenkasten- Kabeleinfiihrun Anzahl der Anzugsdrehmomente fiir
groRe 9 Hauptanschlussklemmen die Klemmen in Nm
1156 1x M40 + 1 x M25 3 x M6 3,0
1196 1 x M50 + 1 x M25 3 xM8 6.0
0258 2xM25+ 1 x M25 3 xM8 6,0

2 x M40 + 1 x M25
2xM63 + 1 x M25
2xM63 + 1 x M25 3xM10 10,0

Klemmenkastenausfiihrungen

8.3 Hauptanschluss uber Klemmenkasten (Kundenspezifische Ausfiihrung)
nach EN 60034; nicht UL-approbiert)

Klemmkastengrole:
56: 71: 100:

TB1 | TB2
SL K+ K- BD- | BD+

oo | schwarz
yelow | plack

TB1 | TB2

K+ K- | BD- | BD+

gelb schwarz

yellon | black

O

B2 | TB1

ORORV

BD+ | BD-

Klemmenbelegung Sondervariante

In der folgenden Tabelle sind die Kabeleinfihrungen der Klemmenkasten und die Hauptanschluss-
klemmen mit den zulassigen Anzugsdrehmomenten zusammengefasst.

Bei den Verschraubungen fiir die Kabeleinfihrungen empfehlen wir EMV Verschraubungen einzu-
setzen.

Beim Anziehen der Klemmenmuttern empfiehlt es sich, am Leiter gegenzuhalten, um das Klem-
menbrett von Torsionskraften freizuhalten.

Klemmenkas- Kabeleinfiihrun Anzahl der Anzugsdrehmomente fiir die
tengroRe 9 Hauptanschlussklemmen Klemmen in Nm
56 1xM20+ 1xM16 3 x M4 1,2
1xM25+ 1xM16 3 x M4 1,2
1xM20+ 1xM16 3xM6 3,0
Al
1xM25+ 1xM16 3xM6 3,0
100 1xM40+ 1xM16 3xM8 6,0
Klemmenkastenausfiihrungen
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8.4

8.5

Haupt- und Steueranschluss liber Kombinations-Anbaudose

(Kundenspezifische Variante)

Die Kombinations-Anbaudose ist generell auf dem B-Lagerschild des Antriebes montiert. Die
Dose ist 90 °gewinkelt und entgegen der Standardausflihrung der Motoren nicht drehbar.

Kontaktseite
Einbaudoss

AuBenbereich:

Pin ,,B bis A“ zeigt die Polbelegung fiir Leistungsan-
schluss und PE-Bremse.

Innenbereich:

Pin ,,1 bis 12“ zeigt die Polbelegung fiir Resolver
und Temperaturfiihler.

Pin 1 3 4 5 6
Signal Sin 1 Sin 2 / / / Schirm
Ff.::?le gelb blau

Pin 7 9 10 11 12
Signal Ref 1 K+ K- Ref 1 Cos 1 Cos 2
Farbe schwarz / rot /

LTN weilt gelb schwarz weilt rot schwarz
Pin B &) u v w N A
Signal Br. - S U Y W Br. +
Farbe schwarz rot

Klemmenbelegung Kombinations-Anschlussdose

Lufter- / Geblaseanschluss liber Anschlussdose oder Klemmenkasten

Kontaktseite der
Einbaudose

Pin 1 2 4 | 5
. L+ L-
Signal (+24v) | (0v)
1
Pin 6 -
1
Signal -

24V DC - Variante

115V AC - Variante

Konlakiseite der Contact side Hontaktseite der Contact side
Einbaudose mounting box Einbaudose mounting box
== T
/(5 1) 7 (s 10N
f.; . . S \'. I."’ X
|~ (&) — | : 6 |
I‘-\_ :\.4..- .. 2 _j' 4 - 2
, ! 1 A
X }% < %
~_ -~ ~
Pin 1 2 4 5 Pin 1 2 4 5
Signal N Signal u N
——
Pin 6 - Fin & -
. L 4
Signal u - Signal

230V AC - Variante

Polbelegung Liifteranschluss liber Stecker (Liifter bei BaugréBe 56 bis 100 )
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D

“ W

L1 L2

%
S

-3

P —

(%)

Klemmenbelegung Gebldseanschluss iiber Klemmenkasten (Gebldsemotor bei BaugréBe 132)

Kontaktseite der
Einbaudose

@@
3

Pin 1 2 4 5
Signal v W u
Pin 6 _é_

) 4
Signal -

Polbelegung Gebldseanschluss iiber Stecker (axial integriertes Gebldse bei BaugréBe 132 )

TAM 00699
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8.6 Steueranschluss: Resolver

Pin Signal Option bei Bele-
gung PT1000
(R1/R2)
auf Geberdose
1 cos — cos —
2 - -
3 - -
4 - -
5 sin — sin —
6 sin + sin +
7 - R2
8 cos + cos +
Ansicht auf Kontaktseite 9 - R1
der Einbaudose
10 Ref + ref +
11 - -
12 Ref — ref —
Polbelegung Resolver
8.7 Steueranschluss: SEK / SEL 37
Pin Signal Option bei Bele-
gung PT1000
(R1/R2)
auf Geberdose
1 CcoSs — CoS —
2 _ -
3 - -
4 - -
5 sin — sin —
6 sin + sin +
7 - R2
8 cos + cos +
Ansicht auf Kontaktseite 9 - R1
der Einbaudose
10 Ref + ref +
11 - -
12 Ref — ref —
Polbelegung SEK / SEL 37
TAM 00699 29
DSD2 045 — 132 und DSD3 132 08 /2024

Drehstrom-Synchron-Motor deutsch



8.8 Steueranschluss: SKS / SKM 36 und SRS / SRM 50

Option bei Belegung
Pin Signal PT1000 (R1/R2) auf
Geberdose
1 COs - Cos -
2 +485 +485
3 - R1
4 - R2
5 sin + sin +
6 sin - sin -
7 -485 - 485
8 cos + cos +
9 - -
Ansicht auf Kontaktseite 10 GND GND
der Einbaudose 11 - -
12 +U +U

Polbelegung SKS / SKM 36 und SRS / SRM 50

8.9 Steueranschluss: SKS / SKM 36-S und SRS / SRM 50-S

Option bei Belegung
Pin Signal PT1000 (R1/R2) auf
Geberdose
1 cos - COoS -
2 + 485 + 485
el
3 - R1
® ® 4 : R2
(@ @ @) ;
6 sin - sin -
5
O ®) 7 - 485 - 485
Q O 8 cos + cos +
9 - -
Ansicht auf Kontaktseite 10 GND GND
der Einbaudose 11 - -
12 +U +U

Polbelegung SKS / SKM 36-S und SRS / SRM 50-S
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8.10 Steueranschluss: EES37/EEM37 DSL Hiperface

Pin Signal
1 U
© 3 v
® ® 4 w
@ S) GN/GE
O A o
S : .
C DSL+
Ansicht auf Kontaktseite der D DSL-
Geratedose Groflde 1
Pin Signal
U U
H L.
P ,f\ﬁ_‘_‘/ﬁx I \ \Y
£ - \5 I f(\'{ﬂ\ A "I ™,
/ e N /
."I / ‘j / N \J \
LW
|’ PR, | ) GN/GE
\ \ < -’} )’I + blau
TN T
N / f 4 - .
N v /} L\\ U/_J '. / weil
~ ) 1 Innenschirm
. ) /
Ansicht auf Kontaktseite H +U/DSL+
der Geratedose GrolRe 1,5 L GND / DSL-

Polbelegung EES37/EEM37 DSL Hiperface

8.11 Steueranschluss: EKS36/EKM36 Hiperface DSL

Pin

Signal

® © ®
Ansicht auf Kontaktseite der
Geratedose Grofde 1

oo w®> (D s oo -

U
\Y
w
GN/GE
B+
B-
+U/DSL+
GND / DSL-

TAM 00699
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Pin Signal

U U
\% \%
i H ’L 1
v ”X“"j’k“\,«i 2 w w
% X_} r?; I\\ :/.r’;j\ {_flf ;j‘{\ N /
VAR YCVIRR

i ST H_’Fy/'”'\ .
EORORNEEE
R

R } * bl
| au
Il‘. @ _,} RIJ )
\ SN TN / - weild
\(v) (u)/ ] ,
N NS Innenschirm Geber
S s 5 )
H +U /DSL+
Ansicht auf Kontaktseite der L GND / DSL-

Geratedose Grole 1,5

Polbelegung EKS36/EKM36 DSL Hiperface

8.12 Steueranschluss: EFS50/EFM50 Hiperface DSL

Pin Signal
1 U
©, ° v
® ® 4 w
@ @ GN/GE
OO . >
€ |
C DSL+
D DSL-
Ansicht auf Kontaktseite
der Geratedose Grofe 1
Pin Signal
H L 1 U U
O v v
%.X} ﬁr \.'{5?" {f;r W W
/ ", ) \“\\j‘iﬂ,}» \J R
IH / o " s N /
[ (w) [N \
| R \ } @ GN/GE
ll\ (JT__:l/} j B+
\ S N ) +
Nlvy (o) B-
SO S N / -
"\M - 1 /
. -
/
Ansicht auf Kontaktseite 2
der Geratedose Grofe 1,5 H DSL+
L DSL-

Polbelegung EFS50/EFM50 Hiperface DSL

TAM 00699
DSD2 045 — 132 und DSD3 132
Drehstrom-Synchron-Motor

32
08 /2024
deutsch



8.13 Steueranschluss: ECN 1313/ EQN 1325

Pin Signal Option bei Bele-
gung
PT1000 (R1/R2)
auf Geberdose
1 Up Up
2 - -
3 - -
4 oV ov
5 - R1
6 - R2
7 Up Up
8 Clock Clock
9 Clock inv. Clock inv.
Ansicht auf Kontaktseite
der Einbaudose 10 oV ov
11 - -
12 B+ B+
13 B - B -
14 Data Data
15 A+ A+
16 A- A-
17 Data inv. Data inv.
Polbelegung ECN 1313/ EQN 1325
8.14 Steueranschluss: ECI 1319/ EQI 1331
Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
3 Up
4 ov
5 Data
6 Data inv.
7 Sensor Up
Ansicht auf Kontaktseite 8 Sensor 0V
der Einbaudose 9 .

Polbelegung ECI 1319 / EQI 1331
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8.15 Steueranschluss: ECN 1325/ EQN 1337

Pin Signal
1 Clock
- 2 Clock inv.
@ 3 Up
O, @ ! ov
@ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
@ @ 7 Sensor Up
8 Sensor 0 V
Ansicht auf Kontaktseite
der Einbaudose 9 _
Polbelegung ECN 1325/ EQN 1337
8.16 Steueranschluss: ECN 1325-S / EQN 1337-S
Pin Signal
1 Clock
2 Clock inv.
3 Up
4 ov
5 Data
6 Data inv.
7 Sensor Up
Ansicht auf Kontaktseite 8 Sensor 0V
der Einbaudose 9 )

Polbelegung ECN 1325-S / EQN 1337-S

Hinweis:

e Fur nicht aufgeflihrte Gebertypen und bei optionaler Leitung des Temperaturflhlers tber
das Geberkabel, entnehmen Sie die Polbelegung den entsprechend beigelegten Schalt-

bildern bzw. technischer Unterlagen.

e Die Geber unter Punkt 8.7 bis 8.9 und 8.13 bis 8.16 sind ESD gefahrdete Bauteile.

e Bei den technischen Daten handelt es sich um Angaben des Geberherstellers, flir deren

Richtigkeit wir keine Haftung ibernehmen.
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8.17 Bremsenanschluss bei BaugroRe 132

Kontaktseite der
Einbaudose

®©@

®
© @
®

Pin A B C D
Signal M M

1
Pin 1| = | 3| 4
Signal B B

Polbelegung Stecker
(bellftete Motorvariante)

Klemmenbelegung bei Anschluss Uber Brem-

senklemmenkasten (wassergekiihlte Motorvari-
ante)

Pol- und Klemmenbelegung des Bremsenanschlusses bei Motorbaugrof3e 132

TAM 00699
DSD2 045 — 132 und DSD3 132
Drehstrom-Synchron-Motor

35
08 /2024
deutsch




9 Anhang 2: Ausfiithrung mit Wasserkiihlung

Erganzend zu den vorangegangenen Kapiteln ist fur wassergekuhlte Motoren zusétzlich folgendes

zu beachten (EN 60034-6 IC 3W7):

9.1 Kihlkreislaufe

Achtung!

Fir Motoren sind ausschlieBlich geschlossene und halboffene Kiihlkreislaufe zulassig.

Minderungsfaktoren fiir Wasser als Kiihimittel

KahiImitteleintrittstemperatur

25°C

30°C

35°C

40 °C

45°C

Prozent der Listenleistung (Drehmoment)

100 %

97 %

95 %

92 %

89 %

Hinweis

Neben der Wasserkiihlung kénnen die Motoren auch mit Ol (HLP46) gekuhlt werden. Aufgrund
der niedrigeren spezifischen Warmekapazitat fihrt eine Kiihlung mit Ol zu anderen Minderungs-

faktoren. Die Minderungsfaktoren zu dlgekiihlten Motoren sind auf Anfrage erhaltlich.

Geschlossener Kiihlkreislauf

Im geschlossenen Kuhlkreislauf ist der Kiihlwasserbehalter geschlossen und somit kann kein

Sauerstoff in den Kreislauf eintreten.

Dadurch ist ein sehr geringer Wasserverbrauch und eine stabile Wasserqualitat gewahrleistet.

Rucklauf

-
T

s s e
Lo (00000)
Rickkihlaggregat

‘ Warmeabfuhr

Zulauf

O b WN =

Maschine

Druckentlastungsventil
Filter
Volumenstromsensor
Temperatursensor
Kihlwasserbehalter mit Deckel
Pumpe

Beispiel fiir einen geschlossenen Kiihlkreislauf
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Halboffener Kiihlkreislauf

Der halboffene Kuhlkreislauf besitzt einen offenen Kiihlwasserbehalter und ist sonst wie der ge-
schlossene Kihlkreislauf aufgebaut.

Dadurch lasst sich die Ansammlung von Korrosionsprodukten im Kreislauf vermeiden.

Rucklauf

®® 8> Zulauf
@

i

M

1 Druckentlastungsventil
Y 3 Volumenstromsensor
4 Temperatursensor
. . 5 Kuhlwasserbehalter ohne Deckel
Rickkihlaggregat
6 Pumpe
‘ Warmeabfuhr
Beispiel fiir einen halboffenen Kiihlkreislauf
Uberblick Kiihlaggregate-Hersteller

ait-deutschland GmbH www.kkt-chillers.com

BKW Kalte-Warme-Versorgungstechnik GmbH www.bkw-kuema.de

DELTATRHERM Hirmer GmbH www.deltatherm.de

Glen Dimplex Deutschland GmbH www.riedel-cooling.com

Helmut Schimpke und Team Industriekiihlanlagen ~ www.schimpke.org

Hydac System GmbH www.hydac.com

Hyfra Industriekiihlanlagen GmbH www.hyfra.de

Parker Hannifin GmbH www.ph.parker.com

Pfannenberg GmbH www.pfannenberg.com

Technotrans SE www.technotrans.de
Hinweis:

Es kdnnen auch gleichwertige Kiihlaggregate anderer Hersteller verwendet werden.
Die Verantwortung flr die Beschaffenheit von Fremderzeugnissen liegt beim Anlagenhersteller.
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9.2 Leistungsdefinition fiir wassergekiihlte Maschinen

Die in der Technischen Produktliste aufgefiihrten Leistungen (Momente) gelten fir Dauerbetrieb S1
mit Nenndrehzahl soweit die Anforderungen an den Kiihlkreislauf fir wassergekihlte Motoren ein-
gehalten werden!

Bei Betrieb der Motoren mit héheren Kihimitteleintrittstemperaturen missen die Minderungsfakto-
ren in nachfolgender Tabelle berlicksichtigt werden:

KahImitteleintrittstemperatur 25°C 30 °C 35°C | 40°C | 45°C
Prozent der Listenleistung (Drehmoment) 100 % 97 % 95 % 92 % 89 %
Minderungsfaktoren

9.3 Motorkiihlung

Das Kihlsystem der wassergekuhlten Motoren ist aus Edelstahl oder bei Baugrofie 45, 56 und 132
aus KTL beschichteten Aluminium.

Die zwei Wasseranschlisse (Ein- und Auslauf) der Motoren werden standardmafig ausgefiihrt bei:
- Baugrole 45 und 56 auf der Gehause-B-Seite mit zylindrischen Gewindebohrungen G1/4*.

- Baugréfle 71 und 100 auf der Gehause-B-Seite mit einem glatten Edelstahlrohr @8 x 1 ohne
zusatzliche Anschlusstechnik.

- BaugrdRe 132 auf der Gehause-A-Seite mit zylindrischen Gewindebohrungen G1/2".

Medienberiihrende Materialien im Motor:

BaugroRe 45 und 56 KTL beschichtetes Aluminium; Umlenkungen verzinkter Stahl oder Mes-
sing; Dichtungen NBR.

Baugréfe 71 und 100 Edelstahl.

BaugrofRe 132 KTL beschichtetes Aluminium; Anschlisse verzinkter Stahl; Dichtungen
NBR.

Im KuhImittel (ausgefuihrt entsprechend der Kihimittelbeschaffenheit nach Kap. 9.6) sind in ge-
schlossenen Kuhlkreislaufen Beimengungen von Korrosions-, und Keimschutzzusatzen zugelas-
sen. Art und Menge dieser Zusatze richten sich nach den jeweiligen Empfehlungen der Hersteller
und den herrschenden Umgebungsbedingungen.

Die Sicherheitsvorschriften der entsprechenden Korrosions- und Keimschutzmittel-
hersteller zum Erzeugnis sind unbedingt zu beachten.

Kuhlschmiermittel aus Bearbeitungsprozessen dirfen zur Kiihlung des Motors

%ﬁ\ nicht verwendet werden!

Das Beflllen eines geschlossenen Kuhlkreislaufes sollte im Hinblick auf schadliche
Ablagerungen in den Kihlkanalen bzw. -leitungen stets mit Filterung erfolgen (Fil-
terfeinheit: < 0,1 mm). Bei offenem Kuihlkreislauf ist in jedem Falle eine Filterung
vorzusehen.

Hinweis: Die Projektierung des gesamten Kiihlsystems obliegt dem Anlagenbauer.
Kondenswasserbildung ist grundsatzlich zu vermeiden.
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9.4 Montagehinweise

Der KihImittelein- und -ausgang bei den BaugréRen 71 und 100 erfolgt tiber glatte Edelstahlrohre
@8 x 1 auf der B-Seite der Motoren.

Eine geeignete Verbindung zum externen Kuhlkreislauf kann zum Beispiel Uber die Verwendung
von John Guest—Schnellsteckverbindern SM 040808 S (@8 auf &8) hergestellt werden. Jede ande-
re Verbindung, die fir den Anschluss an glatte Edelstahlrohrenden zugelassen ist und den Be-
triebs- und Prufbedingungen standhalt, kann ebenfalls verwendet werden.

Kihlkreislaufanschluss:

Der Kihimittelein- und -ausgang bei den Baugrofien 56 und 132 erfolgt tUber zy-
lindrische Gewinde. Um Gehausebeschadigungen zu vermeiden, diirfen fir die
Wasseranschliisse nur Einschraubstutzen mit ebenfalls zylindrischen Einschraub-
gewinden verwendet werden.

Von KihiImittelleitungen dirfen keine Zug-, Druck- oder Torsionsbelastungen auf
die Motoranschliisse aufgebracht werden.

Der Anschluss darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden. Dabei muss der
Motor strom- und spannungsfrei geschaltet sein.

Beim An- bzw. Abkuppeln der Kiihlleitungen ist darauf zu achten, dass keine Kiihl-
flissigkeit in den Motorklemmkasten gelangt

Dichtheitsprifung gemal EN 50178:

Die Dichtheit des Kuhlsystems ist vor der Inbetriebnahme durch Abdricken mit
dem Kuhimittel (Wasser) zu prifen. Als Prufdruck muss der zweifache Betriebs-
druck anliegen. (Mindestprufdruck 1 bar) Das verwendete Kuhimittel braucht hier-
bei nicht auf Betriebstemperatur gebracht werden. Der Druck muss solange auf-
rechterhalten werden, bis die Dichtheit an allen Stellen gepriift worden ist. (Min-
destprifzeit 10 Minuten)

9.5 Elektrischer Anschluss

Der Leistungsanschluss erfolgt bei den wassergekuihlten Motoren entsprechend der in den techni-
schen Dokumentationen aufgefiihrten MaRRzeichnungen.

9.6 Angaben zu den benoétigten Kihimittelvolumenstromen

Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung Kihimittel- Anschluss (2x)
Motortyp . o druck
[/min] + 15 % [bar] K] max. in bar [mm]
Schnellkupplung fiir
DSD2-045S0..W 5 1,0 2 6 Schlauchanschluss
(98 mm)
Schnellkupplung fir
DSD2-045MO..W 5 1,2 2,5 6 Schlauchanschluss
(98 mm)
Schnellkupplung flr
DSD2-045L0..W 5 1,3 3 6 Schlauchanschluss
(98 mm)
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Kiihimittel-

Motort Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung druck Anschluss (2x)
ypP [I/min] +15 % [bar] [K] max. in bar [mm]
Schnellkupplung flr
DSD2-056S0O..W 5 0,94 3 6 Schlauchanschluss
(98 mm)
Schnellkupplung fir
DSD2-056MO..W 5 0,96 4 6 Schlauchanschluss
(98 mm)
Schnellkupplung fir
DSD2-056L0..W 5 0,98 5 6 Schlauchanschluss
(48 mm)
M Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung Kihimittel- Anschluss (2x)
otortyp . o druck
[I/min] +15 % [bar] K] max. in bar [mm]
DSD2-071S0O..W 5 0,5 6 6 Edelstahlrohr @8x1
DSD2-071MO..W 5 0,65 7 6 Edelstahlrohr @8x1
DSD2-071LO..W 5 0,8 8 6 Edelstahlrohr @8x1
M Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung Kahimittel- Anschluss (2x)
otortyp . o druck
[/min] +15 % [bar] [K] max. in bar [mm]
DSD2-100S0..W 5 0,55 8 6 Edelstahlrohr @8x1
DSD2-100MO..W 5 0,65 9 6 Edelstahlrohr @8x1
DSD2-100LO..W 5 0,85 10 6 Edelstahlrohr @8x1
DSD2-100BO..W 5 1,0 12 6 Edelstahlrohr @8x1
DSD2-100X0..W 5 1,55 15 6 Edelstahlrohr @8x1
s Kiihimittel-
Motortyp Volumenstrom | Druckabfall | Erwarmung druck Anschluss (2x)
DSD2 / DSD3 in 1/ min +15 % in bar in K max. in bar in mm
DSD_-132KO..W 15 0,35 3 6 g;‘g’]gew'”de
DSD_-132MO..W 15 0,35 4 6 '(r;‘?fz']gewmde
DSD_-132LO..W 15 0,35 4 6 g‘;‘fé’lgewmde
DSD_-132BO..W 15 0,35 5 6 'g;‘gﬂgew'”de
DSD_-132X0..W 15 0,35 5 6 g;‘g’]gew'”de
DSD_-132Y0..W 15 0,35 6 6 '(r;‘?fz']gew'”de
DSD_-132YZ.W 15 0,35 6 6 'C’;;‘glgew'”de

Kiihimittelvolumenstréme

TAM 00699

DSD2 045 — 132 und DSD3 132
Drehstrom-Synchron-Motor

40
08 /2024
deutsch



9.7 Kihlwasserbeschaffenheit

Das Kihlwasser muss folgenden Anforderungen gentgen:

Bedingungen Einheit Wert
Maximal zulassiger Systemdruck bar 6
Temperatur des Kiihimittels fiir Motor °C 10 bis 25
pH-Wert (bei 20 °C) - 6,5 bis 9
Gesamtharte mmol / | 1,43 bis 2,5
Chlorid - Cl mg /| <200
Sulfat - SO4? mg /| <200

ol mg /| <1
(Zzu_léIiBS_Sé%idK)omgrb&e fester Fremdkorper, -partikel mm <01

Kiihlwasserbeschaffenheit

Als KuhImittel ist klares, schwebstoff- und schmutzfreies Wasser zu verwenden.

9.8 Min. Kiihimitteltemperatur in Abhangigkeit der Umgebungsbedingungen

40

/ ‘
35

y
30 /

25

20 « /

20 25 30 35 40
Umgebungstemperatur (°C)

min. Kiihimitteltemperatur (°C)

Ermittlung der Kiihimitteltemperatur
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Die zulassige Temperatur des Kuhimittels ist abhangig von der relativen Luftfeuchtigkeit wahrend
des Betriebes und der Umgebungstemperatur. Beispielsweise ist bei einer Umgebungstemperatur
von 25 °C und einer relativen Luftfeuchtigkeit von 65 % eine minimale KuhImitteleintrittstemperatur
von 18 °C zulassig. Die im Diagramm dargestellten Kennlinien sind Grenzkennlinien. In dem Bei-
spiel sollte daher eine Kiihimitteleintrittstemperatur von grofRer 18 °C gewahlt werden.

Falls die minimal zulassige KihImitteleintrittstemperatur unterschritten wird, ist der 2-Punkt-Regler
der Baumdiller Antriebselektronik einzusetzen, um Betauung zu vermeiden (siehe unten abgebilde-
tes Funktionsschema).

Hinweis:

Bei langerem Stillstand des Motors ist die Kihimittelzufuhr zu unterbrechen (Vermeidung von Be-
tauung).

Konnen bei langerem Stillstand des Motors Umgebungstemperaturen <3 °C auftreten, so ist als
Vorsichtsmaflinahme das Kuhimittel abzulassen. (Vermeidung von Frostschaden)

nein
Twasser 2 Bestimmung rel.
Tumgebung -5K Luftfeuchte

Bestimmung min.
KuhImitteltemp.
(Diagramm)

A

Twasser > nein
Trmin.wasser

(Diagramm)

nein

Twasser <25 °C

A 4

Derating v
an T r<25°C
ggg]jle e 2-Punkt Regler
Keine Ten =70°C
Einschran- A Tais =50 °C
kungen

Keine
Einschran-
kungen
nein
Twasser £ 25 °C
Keine Ein-
schran-
kungen
Funktionsschema Kiihimitteleintrittstemperatur
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9.9 Betriebsstorungen

Stérung Fehlerursache Behebung
Ubertemperatur im Motor Wasserkuhlung nicht aktiv. prufen und ggf. einschalten
MoFortemperaturuberwachung Kahlmittelversorgung nicht aus- | Wasserkreislauf Gberprufen
spricht an ;
reichend
- Filter stark verschmutzt - prifen und ggf. reinigen
- Ablagerungen in den Kihlka- - prifen und ggf. reinigen
nalen
- Stérungen im externen Kiihl- - Hinweise durch Anlagen-
system bauer
Uberdruck im Kiihlsystem Stark verunreinigtes KihImittel KihImittel filtern
Kihlkanale verstopft prufen und ggf. reinigen
Stérungen im externen Kuhl- Hinweise durch Anlagenbauer
system

Betriebsstérungen-Wasserkiihlung

9.10 Inspektion

Bei der regelmafigen Reinigung sind der Volumenstrom und die Druckverhaltnisse des Kihlsys-
tems zu prifen.
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Gewaébhrleistung und Haftung

Alle Angaben in dieser Dokumentation sind unverbindliche Kundeninformationen, unterliegen ei-
ner standigen Weiterentwicklung und werden fortlaufend durch unseren permanenten Ande-
rungsdienst aktualisiert. Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche gegen die Firma Baumidiller
Nurnberg GmbH sind ausgeschlossen, wenn insbesondere eine oder mehrere der von uns nach-
folgend aufgefiihrten Ursachen den Schaden bewirkt hat/haben:

- Sie haben Hinweise dieser Dokumentation missachtet.

- Sie haben das System nicht bestimmungsgemaf verwendet.

- Sie haben das System

unsachgemal montiert, angeschlossen, in Betrieb genommen, bedient bzw. nicht ge-
wartet

von nicht bzw. nicht ausreichend qualifiziertem Personal montieren, anschlief3en, in Be-
trieb nehmen, betreiben und/oder warten lassen,

Uberlastet,

betrieben mit
o defekten Sicherheitseinrichtungen,
o nicht ordnungsgemaR angebrachten bzw. ohne Sicherheitsvorrichtungen,
o nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen.

nicht innerhalb der vorgeschriebenen Umgebungsbedingungen betrieben.

- Sie haben das System umgebaut, ohne dass dies schriftlich von der Firma Baumdller Nirn-
berg GmbH genehmigt wurde.

- Sie haben die Anweisungen bzgl. Wartung in den Komponentenbeschreibungen nicht be-
achtet.

- Sie haben die Teile, die einem Verschleill unterliegen, mangelhaft iberwacht.
- Sie haben eine Reparatur unsachgemal ausgefihrt.
- Sie haben das System unsachgemal’ mit Produkten anderer Hersteller kombiniert.

- Sie haben das Antriebssystem mit fehlerhaften und/oder fehlerhaft dokumentierten Produk-
ten anderer Hersteller kombiniert.

Die ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen®, der jeweils neuesten Version der Firma
Baumdiller Nirnberg GmbH gelten grundséatzlich.

Diese stehen lhnen spatestens seit Vertragsabschluss zur Verfigung.
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